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INTRODUCTION

Thank you for purchasing a Futaba® FASSTest-2.4GHz T16SZ series digital proportional R/C
system. This system is extremely versatile and may be used by beginners and pros alike. In order
for you to make the best use of your system and to fly safely, please read this manual carefully.
If you have any difficulties while using yvour system. please consult the manual. our online
Frequently Asked Questions (on the web pages referenced below), your hobby dealer, or the
Fulaba Service Cenler.

*FASSTest: Futaba Advanced Spread Spectrum Technology extend system telemetry

Due to unforeseen changes in production procedures, the information contained in this manual is
subject to change without notice.

Support and Service: It 1s recommended to have your Futaba equipment serviced annually during
your hobby’s “off season” to ensure safe operation.

In North America

Please feel free to contact the Futaba Service Center for assistance in operation, use and
programming. Please be sure to regularly visit the TI6SZ Frequently Asked Questions web site
at www.futaba-rc.com/fag/. This page includes extensive programming, use, set up and safety
mformation on the T165Z radio system and 1s updated regularly. Any technical updates and US
manual corrections will be available on this web page. If vou do not find the answers to your
questions there. please see the end of our F A Q. area for information on contacting us via email
for the most rapid and convenient response.

Don’t have Internet access? Internet access 1s available at no charge at most public hibraries,
schools, and other public resources. We find internet support to be a fabulous reference for many
modelers as items can be printed and saved for future reference, and can be accessed at any hour
of the day, night, weekend or holiday. If you do not wish to access the internet for information,
however, don’t worry. Our support teams are available Monday through Friday 8-5 Central time
to assist you.

For Service Only: For Support :
Futaba Service Center (Programming and user questions)
3002 N. Apollo Drive, Suite | Please start here for answers to most questions:
Champaign, IL 61822 www.futaba-rc.com/fag/
Phone: 217-398-0007 Fax: 217-398-7721
www.futaba-re.com/service. html Phone: 217-398-8970 option 2

Email: futabaservice(@hobbico com

Outside North America

Please contact your Futaba importer in your region of the world to assist you with any questions,
problems or service needs.

Please recogmize that all information in this manual, and all support availability, 1s based upon
the systems sold m North America only. Products purchased elsewhere may vary. Always contact
your region’s support center for assistance.
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Application, Export, and Modification

I. This product may be used for unmanned aerial vehicle use. It is not intended for use in any application
U'|J1'.'..'I Llli:l.[l L.lll[llHIIIlb'd Ht,'lidl \"Ehililt'p L'-U[lllul. T]lﬂ IJ‘IUdL.lCL iﬁ SUIIJJEEJI (Th] IBEUIH[iUII::’- Ur lhtﬁ Millil‘ill}' uf R'd.diu.’f

Telecommunications and 1s restricted under Japanese law to such purposes.
2. Exportation precautions:

(a) When this product is exported from the country of manufacture, its use is to be approved by the laws
governing the country of destination which govern devices that emit radio frequencies. If this product 1s
then Ie-uxpmlad o other cuunL[iH:i, i may be sub_j::ul o restrnctions on such exporl. Prior appuw;ﬂ of the
appropriate government authorities may be required. If you have purchased this product from an exporter
outside your country, and not the authorized Futaba distributor in your country, please contact the seller
immediately to determine 1f such export regulations have been met.

(b) Use of this product with anything other than models may be restricted by Export and Trade Control
Regulations, and an application for export approval must be submutted. This equipment must not be utilized
to operate equipment other than radio controlled models.

3. Modification, adjustment, and replacement of parts: Futaba 1s not responsible for unauthorized
modification, adjustment, and replacement of parts on this product. Any such changes may void the

warranty.

Compliance Information Statement

‘This device complies wath part 15 of the FCC Rules. Operation 1s subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and (2) This device must accept any interference
received, inc|udin5 interference that may cause undesired -::-pemtion_

RF Radiation Exposure Statement

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.
The responsible party for the compliance of this device is:

Futaba Service Center

3002 N Apollo Drve Suite 1, Champaign, 1161822118 A

TEL (217)398-8970 or E-mail: support@hobbico.com (Support)

TEL (217)398-0007 or E-mail: futabaservice@hobbico com (Service)

The RBRC. SEAL on the mickel-cadmium h;illlt:l:~,r contained in Fulaba pmduc,ts indicates
that Futaba Corporation is voluntarily participating in an industry-wide program to collect
and recycle these batteries at the end of their useful lives, when taken out of service within

the United States. The RBRC. program provides a convenient altemative to placing used nickel-cadmium
batteries into the trash or municipal waste system, which is illegal in some areas.

(for USA)
You may contact vour local recycling center for information on where to return the spent battery. Please call
|-B00-8BATTERY for information on NiCd battery recycling in yvour area. Futaba Corporation involvement
n this program s part of 1ts commitment to prntccl‘ing our environment and mnscn’ing natural resources.
*RBRC is a trademark of the Rechargeable Bartery Recycling Corporation,
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IC

This device complies with Industry Canada heense-exempt RSS standard(s). Operation 1s subject to the following two conditions:
(1) this device may not cause interference, mnd (2 this device must accept any interference, ncluding interference that may cause
undesired operation of the device,

This equipment complies with IC radiation exposure limits set forth for an unconirolled environment. This runsmitler must not be co-
located or operating n conjunction with any other antenna or transmitter.

French:

Cet appareil radio est conforme an CNR d'Industrie Canada. T utilisation de ce dispositif est antorisée senlement aux denx
conditions swvantes © (1311 ne dot pas produme de bromllage, ef (23 Putilisatenr do disposin§ dodt étre prét d accepler tont bronillage
radiodlectrique regu, méme si ce brouillage est susceptible de comprometire le fonctionnement du dispositif.

Cel équipement est conforme aux hmites dexposition an rayomnement du CI &tablies pour un environnement non contrile, Cet
smetteur ne doit pas Atre co-gitué ou fonctionner ccmlicintemem avec une autre antenne ou émetienr.

Declaration of Conformity (for EU)

Hereby, Futaba Corporation declares that the radio equipment type 15 i complisnce with Directive 2014/53/ETJ,

The full text of the E1T declaration of confarmity is available at the following internet address:

http://www.re.futaba.co.jp/english/dl/declarations.html

Federal Communications Commission Interference Statement (for U.S.A.)

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device,

pursuant to Part 13 of the FCC Rules. These limits are designed to pmvide.: reasonable protection ;Lg;lin:;l harmful mterference in
a residential installation. This :Lluiplw:ul eenerates, uses ad wan radiate tadio [ EUUEILY SHerEy and, if not installed and wsed in
accordance with the instructions, may cause hanmful interference o radio communications, However, there is no guaraniee that
mierference will not occur n a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or television
reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to trv to correct the interference by
ome or more of the following measures:

—Renonent or relocate the Tn[:uiw'ng antenna
-—Increase the separation between the equipment and recerver.
--Commect the equipment inte an outlet on a circuit different from that 1o which the receiver is conmected.

—Comsult the dealer or an experienced radio/TV technician for help,
CAUTION:
Tov assure contmued FCC compliance:

Any changes or modifications not expressly approved by the grantee of this device could void the user's authority 1o operate the
auipment.

Flying Safety
Where to Fly

We recommend that vou fly at a recognized model amplane flving field. You can find model clubs and fields by asking your nearest
hobby dealer, or, in the TS, by contacimg the Academy of Model Aeronautics.

The national Academy of Model Aeronantics (AMA) has more than 2,500 chartered clubs across the conmiry. Throngh any one of
them, instructor training programs and msured newcomer training are available. Contact the AMA at the address or toll-free phane

number below,
" Academy of Model Aeronautics

\— Y — 5161 East Memorial Drive
—_—— Munci, IN 47302
AM A Tele. (B00) 435-9262
SINCE 1936 | Fax (765) 289-4148 |
or via the Internet at http:\\www.modelaircraft.org

Always pay particular attention to the flying field's rules, as well as the presence and location of spectators, the wind
direction, and any obstacles on the field. Be very careful flving in areas near power lines, tall buildings. or communication
[aeilities as (here may be radio inlerference in their vicinily.
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Symbolernes betydning

Symbolerne i denne manual skal ggre dig opmaerksom ved anvendelsen af T16SZ.

e A\
& FARLIG: Betjeningen er afgagrende for din og andres sikkerhed.
& ADVARSEL: Risiko for beskadigelse af senderen og omgivelser.
& FORSIGTIG: Mindre risiko for bruger og andre, men skader stadig mulige.
@O vicrcrt: Skal udferes korrekt
© FORBUDT:  Ma ikke udfores
0 INFO: Supplerende information
. J

Forholdsregler fer og under flyvning A\ avarsier

® Grib aldrig omkring antennen under flyvning. Senderens feltstyrke reduceres kraftigt!

%,

QO © V0 © 0O

Y

\
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Kontroller altid far flyvning, at alle servoer bevaeger sig i de rigtige retninger. Veer ogsa
sikker pa at alle kontakter fungerer som tiltaenkt. Hvis der er problemer, skal disse rettes for
flyvning pabegyndes.

Flyv aldrig med senderen i RANGE CHECK indstilling. Senderens effekt er kraftigt deempet
og har ikke en sikker raekkevidde til flyvning.

Bergr ikke senderen med andet udstyr, som f.eks. en anden sender, biltelefoner eller
tradlgse netveerk.

Peg ikke direkte mod modelflyet med spidsen af antennen. Antennen udstraler mindst effekt
i spidsens retning.

Flyv ikke i regnvejr. Vand kan give anledning til fejlfunktioner i elektronik.

Sluk aldrig for senderen under flyvning eller med motoren i drift. Opstart efter sluk af
senderen kan betyde motoren ikke kontrolleres indtil senderen er oppe igen.

Start ikke motoren selv hvis du baerer senderen i en halsrem. Denne rem kan komme i
kambolage med propellen eller rotorbladene pa en helikoptermodel.

Flyv ikke hvis du feler dig utilpas. Det kan skabe ungdige sikkerhedsbrister.

Flyv ikke falgende steder:

Neer en anden modelflyveplads. Deltag i stedet flyvningen pa denne plads.
Teet pa tilskuere.

Neer bebyggede og beboede omrader eller forsamlinger af mennesker.
Neer hgjspaendingsinstallationer, sendermaster og radarinstallationer.

Hvis senderen placeres pa jorden under forberedelse til flyvning, ma den ikke sta lodret.
Senderen kan veelte forover og pavirke styrepinde og eventuelt starte motoren med skader
til falge.

Bergar ikke motor eller motorstyring (ESC) lige efter drift pa grund af meget varme overflader.
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Flyv kun inden for synsvidde.
Flyvning bag bygninger og tilsvarende forhindringer kan forringe reekkevidden og du kan
miste kontrollen med modelflyet.

Fra et sikkerhedsmaessigt synspunkt indstil da altid Fail Safe funktionen. Motoren seettes il
tomgang ved breendstofmotorer og sluk ved EL motorer. Pa helikoptere indstilles Fail Safe til
at blive i HOVER ved fejl i radioforbindelsen.

Ved flyvning skal senderens SETUP menuer returnere til HOME displayet.
Indstillinger under flyvning kan skabe uro i flyvningen og kan skabe problemer med styringen
og derved styrt.

Hold altid gje med batteriet’s rest kapacitet pa savel modtageren som senderen. Ved lav
batterispaending kan der opsta fejl i styringen.

Kontroller altid hver styreflade's funktion under RANGE CHECK. Ogsa ved lzerer/elev
funktioner er det vigtigt. Enhver afvigelse fra det forventede kan medfere styrt.

For senderen taendes skal motorgas saettes i nul eller tomgang ved braendstofmotorer.
Farst teendes senderen og nar den er klar teendes modtageren.

Nar senderen skal slukkes skal motoren vaere slukket og ma ikke kunne springe i gang igen.
1. Sa slukkes modtageren.

2. Sa slukkes senderen.

Hvis modtageren slukkes og motoren springer i gang pa grund af ESC styrer modsat ved
slukning af servo signal er det vigtigt at have afbrudt motoren’s driftbatteri ogsa. Vaer
opmeerksom pa dette ved indstilling af Fail Safe og afmonter propellen for at undga skade
ved fejl indstilling og test af Fail Safe.

Ved indstillinger pa sender og model undga motorkontrol, hvis den ikke er ngdvendig for
indstillingen af styrefunktionen. Hvis motoren skal anvendes under indstilling skal modellen
sikres ved fastggrelse til jorden under indstillingen, sa den ikke flyver vaek ved fejl eller
beskadiger omgivelserne ved flyvning pa jorden.

ndtering af batteri og oplader

Oplad ikke pa et batteri der er beskadiget, laekker vaeske eller er vadt.
Brug kun opladeren til det den opgave den er beregnet til.

Batteri og oplader ma ikke blive vade.
Benyt ikke opladeren i fugtige omrader.
Betjen ikke opladeren hvis dine haender er vade eller blot fugtige.

Kortslut aldrig batteriet.

Modificer aldrig batteriet og aben ikke opladeren.
Smid ikke batteriet i ovn eller bal.

Benyt ikke batterier i naerheden af ild.

Opbevar eller oplad ikke batterier i direkte sollys.
Oplad ikke pa et batteri der er overdeekket.

Benyt ikke batterier i et eksplosionsfarlige omrader.
En gnist fra batteri eller oplader kan anteende luftblandingen og starte en eksplosion.

Futaba® T16SZ Introduktion



0 Oplad altid batterierne inden flyvedagen pabegyndes.
Hvis batterier laber tar under flyvning vil det indebzere et styrt.

0 Oplad altid batterier med en passende oplader til batteritypen.
Senderen oplades med den medfglgende oplader.
Overopladning af batterier kan medfare brand, eksplosion, beskadigelse i form af kapacitets
forringelse eller laekager. Benyt ikke hurtig opladning med mere end 1C.
Oplad ikke pa senderen under karsel i bil. Rystelser kan give upalidelig opladning.

o Indseet stikket til opladning korrekt og fast. Benyt den medfglgende oplader.
o Benyt altid en oplader med korrekt speending / stramkapacitet.

o Hvis du far veeske fra batteriet i gjnene ma du ikke gnide med fingrene, men skylde med
rigeligt vand eller sgge laegehjeelp (skadestue). Ubehandlet kan vaesken medfere blindhed.

/> Advarsler generelt

® Bergar ikke batteri og oplader under opladning. Der er risiko for skade pa fingre.
® Benyt ikke en beskadiget oplader eller et beskadiget batteri.

® Ved unormal funktion eller lugt fra oplader eller batteri afbrydes opladningen og batteriet
udtages af senderen. Hvis opladningen ikke standses, kan der ske mere omfattende skader.

® Udseet ikke batteriet for mekaniske pavirkninger.
® Opbevar og benyt oplader og batterier uden for bgrns raekkevidde.

Hvis et batteri laekker vaeske eller lugter skal det bortskaffes via et genbrugs batteri
indsamling.

® Hvis du far veeske fra batteriet i gjnene eller pa huden, skyldes det vaek med rigeligt vand
eller sgge laegehjeelp (skadestue).

® Nar den forventede opladetid er overskredet skal opladningen standses.

® Ved bortskaffelse skal batteriets poler isoleres sa der ikke kan opsta kortslutning.

/A Udvis forsigtighed

® Benyt kun det medfelgende batteri til senderen.
® Placer ikke tunge ting oven pa batteri og oplader ved opbevaring.
® Opbevar batterier og oplader i et forsvarligt stav og fugtfri omgivelse.

® Hvis senderen har veeret anvendt i lang tid (uden pause) kan batteriet blive varm og skal
udtages af senderen, hvis det konstateres varmt og skal afkales.

® Op og aflad ikke pa batteri ved ekstreme temperaturer. Under 10° C. eller over 30° C.
® Afbryd opladeren nar den ikke anvendes.
Overbelast ikke forsyningsledninger (230 V~ og / eller 6 - 12 V =) med traek, bukninger eller

tungt materiel, der kan give kortslutninger.
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Handtering af SD hukommelseskort (SD Card)
(O Adskil eller modificer ikke SD kortet

® Bgij, tab, skrab eller placer ikke tunge objekter pa SD kortet
Hvis SD kortet ryger eller lugter unormalt slukkes for senderen.

Benyt ikke SD kortet hvis det er eller har veeret udsat for vand, olie eller andre kemikalier.

Udvis forsigtighed

Undga at udsaette SD kortet for statisk elektricitet.
Statisk elektricitet kan ggre kortet ustabilt.

Benyt ikke SD kortet i naerheden af udstyr der udsender elektrisk stgj. Det kan veere TV,
radioer, motorer og lignende.

Opbevar ikke SD kortet i fugtige omgivelser. Ej heller hvis temperaturer er ekstreme,
rystelser, i stavfyldte lokaler eller nzer hgijttalere og magnetiske enheder.

Indsaet ikke fremmedelementer i senderens SD kortholder.

Udsaet ikke SD kortet for rystelser udtage ikke kortet nar det anvendes af senderen. Hvis det
ikke fglges kan der opsta tab af data!

@ Q0 0 O &P VO

Futaba patager sig ikke, at genskabe data fra SD kortet!

Forholdsregler ved lagring og bortskaffelse

/D Advarsler generelt

® Hold tradlgs udstyr, batterier, oplader, modelfly med mere vaek fra barn.

/D Udvis forsigtighed

® Opbevar ikke senderen og andet tradlgst udstyr i fugtige omgivelser. Ej heller hvis
temperaturer er ekstreme, det vil sige over 40° C eller under 10° C, i stovfyldte lokaler eller
neer hgjttalere og magnetiske enheder. Ej heller i hvor udstyret kan blive udsat for damp eller
varme.

o Nar senderen skal opbevares i lang tid udtages batteriet fra senderen, modelflyet og
batterierne opbevares pa et tart sted med en temperatur mellem 0° C og 30° C.
Hvis de opbevares i udstyret kan udstyret blive beskadiget, hvis batterierne laekker vaeske.

Andre forholdsregler

® Udseaet ikke plastikdele for kemikalier, som for eksempel olie/braendstof og
udstadningsgasser. Plastik kan beskadiges under disse pavirkninger. Metaldele kan
korrodere under de samme pavirkninger.

o Bliv medlem af Modelflyvning Danmark. De ansvarsforsikrer din flyvning pa lovlige omrader
for modelflyvning. MDK oplyser om lovgivning og myndigheder, der varetager modelflyvning.

Anvend altid Futaba produkter, hvor det kan lade sig gare. Futaba har intet ansvar for
produkter fra 3. part. Benyt produkter der anvises af Futaba eller af en forhandler af Futaba.
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FOR OPSTART

Funktioner
FASSTest system
T16SZ senderen har indbygget duplex kommunikation baseret pa FASSTest protokollen.

Data fra modtagerne, der er med datatransmission, kan afleeses pa senderen. Protokollen
giver mulighed for op til 18 kanaler i 2,4 GHz frekvensbandet.

Bergringsfelsom LCD farvedisplay

T16SZ har et HVGA 4,3” baggrundsbelyst og bergringsaktivt LCD display. Displayet er
transparent reflektiv sa det kan afleeses under sveere lysforhold (udendears).

S.BUS2 system

Ved at benytte S.BUS2 system kan flere servoer, gyro'er og telemetrisensorer installeres
med et minimum af installationskabler.

Modeltyper

7 typer af fastvingede grundmodeller kan veelges. 3 typer af haleplaner/ror. 8 typer af swash
styringer pa helikoptere kan veelges og multirotor type.

NiMH batteri

T16SZ er leveret med et 6,0 Volt NiMH batteri med 1800 mA kapacitet.

SD Kort holder der laeser/skriver data (kgbes seerskilt)
Modellers opseetning ag data kan gemmes/hentes pa denne hukommelses plads. Kort som

SD er fra 2 Mbyte til 32 Mbyte og SDHC er fra 4 Gbyte til 32 Gbyte. Softwaren i T16SZ kan
opdateres via dette SD kortholder.

Redigerings knap (Edit)
To redigerings knapper sgrger for adgang til programmering og retur tiif HOME displaymenu

ved styring af modelfly. Displayets bergringsfelter fungerer i kombination med disse to
mekaniske knapper.

Vibrator (rumle) funktion

En funktion, der tilfgjer rumlen ved alarm med signalgiveren (buzzer).

Tale funktion

En funktion der kan give talemeddelelser fra telemetrisystemet. Den kan kombineres med
gre/hovedtelefon.
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Indhold o9 tekniske SpECifikationer (kan a&ndres uden varsel af Futaba®)

Din T16SZ leveres med:
e Senderen T16SZ
R7008SB modtager
HT5F1800B NiMH batteri og oplader
Kontakt med ledninger og stik
Mini skruetraekker
Senderdata T16SZ:
2 Joystick’s, 18 kanaler med FASSTest 2,4 GHz system
2,4 GHz frekvensband
6,0 Volt batteri driftsspaending
Effekt EIRP 100 mW

Modtagerdata R7008SB

e FASSTest 2,4 GHz dobbelt antenne for polariserings (diversering)
Spaending fra 3,7 Volt til 7,4 Volt batteri eller BEC forsyning
S.BUS og S.BUS2 system
Veaegt: 10,9 Gram
Frekvensband: 2,4 GHz
Effekt fra telemetri EIRP: 25 mW

BEMAERK: Nar du modtager T16SZ senderen er batteriet ikke tilsluttet.
Tilslut batteriet og oplad dette far du begynder at anvende senderen.

Multirotor og robot advarsel for 2ndringer i motorgas (gas kanalens styring)

Riflet eller glidende type Selvcentrerende type
Normalt mode 2 Multirotor eller robot

/\ ADVARSEL

Du ma ikke benytte selvcentrerende motorgas pa RC modelfly i almindelighed og heller
ikke pa visse multirotor typer. Returnering af motorgas til center pa styrepinden (Joystick)
er meget farligt. Hvis du benytter T16SZ til RC pa fastvingede eller helikopter modeller,
skal motorgas veere af typen med rillet eller glat med modstand og derfor blive hvor styre-
pinden slippes.
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Ekstra tilbehﬁr, Der kan kebes hos din forhandler af Futaba® Referer til kataloger fra Futaba® hjemmesider

° HT5F1800B batteri til udskiftning i senderen. En ekstra pakke pa 1800 mA kan levere stram
til lange sessioner af flyvning og er let at skifte pa pladsen.

e  FUTMA4405 |zrer / elev kabel. Kablet gar det muligt at forbinde to sendere sa man kan laere
en elev at flyve uden at risikere at miste kontrollen over modelflyet. Kablet kan forbindes til
andre Futaba® sendere end T16SZ. T16SZ anvender én af stikkene pa kablet. Se under
afsnittet Laerer / Elev funktion.

e  Servoer - Der er mange forskellige servoer. Veelg helst Futaba® servoer der passer i dit
modelfly. Hvis du veelger at benytte S.BUS eller S.BUS2 skal du veelge S.BUS servoer.
Analoge servoer kan ikke anvendes i FASSTest12CH indstilling.

e  Sensorer til telemetri.
Kab sensorer der passer til det du gnsker sendt retur fra modelflyet.

SBS-01T/TE: Temperatur malere

SBS-01/02A: Hgjdemalere

SBS-01RM:  Omdrejningsteeller af magnet type

SBS-01RO: Omdrejningsteeller af optisk type

SBS-01RB: Omdrejningsteeller til barstelase motorer (EL motor med ESC)
SBS-01/02G: GPS placerings maler

SBS-01V: Spaendingsmaler i Volt
SBS-01S: Servo informationsmaler
SBS-01C: Strem maler

e  Halsrem der kan ggre det lettere at handtere senderens vaegt da haenderne ikke skal beere
vaegten og kun styre senderen’s kontroller.

e Y kabler, servo forleengerkabler. Saerlig kraftige kabler findes til stgrre modelfly
(stormodeller), der kraever mere strgm osv.

e  GYRO’er til forskellige formal i helikoptere og fastvingede modelfly.

e GOVERNOR til motorstyring (omdrejningskontrol) pa helikoptere. Governor kontrollerer
motoren og kompenserer med motorgas efter belastningen fra for eksempel hovedrotoren’s
&ndringer (pitch).

° Modtagere - Der er flere typer og med forskellig antal kanaler. FASSTest, FASST, T-FHSS,
S-FHSS typer er tilgeengelige.

e SBD-2, S.BUS decoder, der omsaetter S.BUS og S.BUS2 signaler til almindeligt anvendte
servotyper. Modtageren’s bus kan omseettes til 8 kanaler og servoerne forsynes fra egen
energikilde EXT (batteri eller BEC). Kanal seettet kan veelges med en drejeomskifter ud fra
9 grupper.
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T16SZ styrekontroller’s placering

T 16eS

LED indikator

D

ﬁ Antenne

Drejeknapper LD og RD baerehandtag og stotte

Kontakterne A, B, Eog F Kontakterne C, D, G og H

Glider venstre . .
Glider hgjre

Ry ——mmTl = ,

J2

11
>

<}:|@|:{> J

¢

Digitale trim Tand / Sluk
T1 til T4 /
¥ \ J/\Halsrem krog
HOME/EXIT knap U.MENU/MON knap

. Bergringsfalsom
Batterideeksel farve LCD display

Display, der vises i denne manual, kan afvige fra dine visninger. De vil
afvige pa grund af dine modellers specifikke indstillinger. Visningen kan
ogsa afvige pa grund af softwareopdateringer.
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Brug af T16SZ antenne

Med al fjernstyring vil man have en sa god forbindelse som muligt. Signalstyrken er kraftigst pa
siden af antennen. Som felge deraf ma antennespidsen ikke pege direkte pa modelflyet. Hvis din
handtering af senderen peger direkte mod modelflyet, kan antennen drejes, sa det ikke sker.

Lav udstraling

Hgj
udstraling

Hgj

iy

Flyv aldrig med
antennen direkte mod
modelflyet

Hvis du flyver sadan,
sa drej antennen 90
grader som vist her.

Drej antennen

Antennen kan drejes 180 grader og
vinkles 90 grader. Drejning ud over
dette vil beskadige antennen!
Antennen er ikke aftagelig

Futaba® T16SZ Far opstart

FORSIGTIG

Det vil reducere raekkevidden betydeligt.

Beaer ikke senderen i antennen. Det kan
@deleegge antennen’s trad og dermed ggre

senderen ubrugelig.

Treek ikke i antennen. Det kan gdelaegge
antennen’s trad og dermed gere senderen

ubrugelig.

0 Grib ikke omkring antennen under flyvning.
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Placering af kontakterne A til H

16

-
F: 2 position skiftekontakt H: 2 position momentkontakt
med lang vippearm med lang vippearm
/ \
E: 3 position skiftekontakt G: 3 position skiftekontakt
med kort vippearm med kort vippearm

N
/ 7 \

i

Z AN
A: 3 position skiftekontakt D: 3 position skiftekontakt
med kort vippearm med kort vippearm
kt

B: 3 position skiftekonta C: 3 position skiftekontakt
med lang vippearm med lang vippearm

"\ ...

2 positions omskifter 3 position omskifter Alternativ skift Momentkontakt

2 position skiftekontakt 3 position skiftekontakt 2 position skiftekontakt 2 position skiftekontakt
med kort vippearm med kort eller lang med kort eller lang med lang vippearm, der
vippearm vippearm returnerer til udgangs-

punktet nar den slippes
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Hgjre og venstre drejeknap (volumenkontrol)

W W

|vD | | HD |

Venstre og hgjre drejeknap er analoge med
en centerposition stilling.

e T16SZ bipper ved centerstillingen

e Du kan bruge knapperne i mikser
funktioner og volumenkontrol til lyd.

Hajre og venstre glidere (potentiometre)

De linezere VG og HG er potentiometre til analoge indstillinger.

e T16SZ bipper ved centerstillingen.

e Du kan indstille hver glider til styreretning i opsaetningen af miksere.

Futaba® T16SZ Far opstart
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Digitale trim T1 til T4

T16SZ er forsynet med 4 digitale trimknapper.
Hver gang de pavirkes i en retning, flytter
centeret sig et trin i retningen. Hvis du holder
knappen vil trinskiftet fortseette hurtigere. Nar
centeret passeres skifter biptonen frekvens.
Du kan altid se trimpositionen i LCD displayet.

e Du kan aendre trim (antal step) i HOME T1
til T4 opsaetning i tilhgrende menu.

e Trimpositionerne gemmes hukommelsen
og vil blive der til de sendres igen.

Digitale trim i funktion som eksempel (mode 2)

<"
D CIO
Hvis modelflyet stiger med hgjderor i neutral skal Hvis modelflyet dykker med hgjderor i
der trimmes ned. neutral skal der trimmes op.
a ) e )

/" _'Trim ror NED Trim ror OP
_ - /

Styrepind neutral

¥

Hojderor op

-

Styrepind neutral

¥

Hojderor ned

Juster til modelflyet holder flyvehgjden
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Senderen’s batteri HT5F1800B

Installering og udtagning af batteripakken HT5F1800B

Forbind stikket. @

Bemaerk polariseringen

Skub batterideekslet
til side og lgft det af

@ Laeg deekslet pa og skub
det ind pa plads

Udtagning af batteriet foregar
i modsat raekkefalge.

Laeg batteriet ind pa plads

e HT5F1800B
2 polet stik til senderen NiMH batteri
\'4
| Futaba |
HTSF1800B
o
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Opladning af senderen’s batteri HT5F1800B

230 V ~

Oplader

1. Indseaet opladerens stik i senderen

2. Seet opladeren i en stikkontakt
med 230 V ~ .

3. Kontroller at LED for opladning, lyser.

4. | Opladningen af batteriet tager, fra afladt
til fuld opladet, op til 15 timer.

5. Udtag stikket fra senderen.
6. Udtag opladeren fra stikkontakten.

/> Advarsler generelt
@ Tab ikke batteriet

e Opladning af batteriet vil ikke stoppe
automatisk. Nar tiden er gaet fjernes
stikket til opladeren samt at opladeren
udtages fra stikkontakten.

e Det anbefales at give batteriet et par
afladning/opladning hvis det ikke har veeret
brugt i leengere tid.

e | tilfeelde af darlig ydelse. NiMH og NiCd
batterier opbevares fuldt opladet. Oplad
batteriet fgr hver brug af senderen.

® Afbryd aldrig batteriet fra T16SZ far den er helt slukket og displayet ikke lyser mere.

@O b

20

e Indholdet af senderen’s hukommelse kan blive beskadiget.

e Hyvis senderen giver meddelelsen Backup Error, skal senderen til reparation og ma ikke
benyttes for dette er udfgrt af en autoriseret reparatgr af Futaba® produkter.

Tilslut aldrig opladeren til andet end 230 V ~ pa grund af risiko for skader.

Tilslut aldrig opladeren med fugtige eller direkte vade haender. Risiko for stad.

Overoplad aldrig batteriet (bliver varmt) eller aflad ikke batteriet til 0 da kapaciteten forringes
eller kan laekke korroderende materiale (vaeske).

Udvis forsigtighed

Nar opladeren ikke er i brug afbrydes den fra lysnettet (230 V ~ )

Kontroller temperaturen pa batteriet. Hvis det er "lunt” optager batteriet ikke mere stram,
men omsaetter det til varme. Opladningen afbrydes ved at tage opladerens stik ud af
senderen og opladeren afbrydes fra lysnettet (230 V ~).
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Taend og sluk af T16SZ

T16SZ begynder at sende nar den har kontrolleret, at der er frit hvor den skal transmittere sine
signaler. Status vises pa LED saettet, gverst pa forsiden af senderen.

Hvis motorgas ikke er i 0 (nul) vil der komme en advarsel. En anden advarsel gives, hvis opladeren
er tilsluttet. Hvis senderen er typen MULTICOPTER (Multirotor) gives der ingen alarm for
motorgassen stilling!

Taend for T16SZ Sluk for T16SZ
' B

Motorgas OK Tryk langt pa hgjre Tryk pa hajre og yenstre eller Tryk langt pa hajre
eller venstre knap knap samtidigt eller venstre knap

Model1 5

Condit1 @i 6.8V
Model1
Condit1

18ch
Py
OGS T IS =

18ch
G5 T IS =

Sluk for HF (RF) og alarm ved

at trykke pa displayknappen
RF OFF.

Kun displayet’s knap er aktiv!

Motorgas ikke OK

-
Hvis der teendes i omvendt reekkefglge af de viste, kan modelflyet foretage ukontrollerede handlinger, der

kan veere farlige! Falg derfor anvisningen.
RAKKEFJLGE FOR SLUK

1. Sluk for motor og sluk derefter for modtager
2. Sluk for senderen

=13;

1. Teend for senderen
2. Teend for modtageren og tilslut evt. EL batteri

Futaba® T16SZ Far opstart

21



Det trykfelsomme farvedisplay pa din T16SZ

[ \

Tryk pa displayet med en finger nar data
skal redigeres.

. . L N o0 —'1 DD‘U
e En film beskytter displayet.

Veer forsigtig og benyt ikke
metalgenstande pa displayet. Tryk
ikke pa displayet med ungdig kraft.

Hvis der trykkes leenge, vil punktet
blive sat til standard veerdien

Veerdien vises i toppen af

e Selvom der forekommer bobler (luft) .
displayet

under filmen aendrer det ikke pa
betjeningen.

v

e Farve LCD har mange pixels
(prikker). Under displayet’s levetid vil
nogle lyse eller slukke. Det er ikke
unormalt for et farvedisplay.

Store spring || Sma spring || Store spring
ned op / ned op

HOME / EXIT og U.MENU / MON pa T16SZ

HOME/EXIT \

Retur til foregaende
Tryk visning

Tryk og hold Retur til HOME visning

Tryk fra HOME . .
ry di';) jay Til TELEMETRI visning

Tryk og hold Las og las op for
fra HOME display| displayet’s visning

= - (menomon]

HOME / EXIT U.MENU/MON. Tryk Til bruger menu visning
knap knap

Tryk og hold Til servo monitor visning
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Las det trykfelsomme farvedisplay pa din T16SZ

Nar displayet lases, er det ikke muligt at fejlbetjene senderen’s opsaetning under flyvning.

Sadan lases for displayet’s trykfelsomhed.
1. Nar HOME displayet vises.
2. Tryk pa HOME/EXIT knappen ca. et sekund. Et ngglemaerke vises i hgjre side af displayet.

Model1
Condit1

9'8”
TIEeEsS » "o
&

00:00.0 __00:004

System menu

Linkage menu

Display |éStJ Model select

29:49:17

HOME / EXIT tryk og hold

Sadan lases op for displayet’s trykfelsomhed.
1. Tryk pa HOME/EXIT knappen ca. et sekund. Nagglemaerket, i hgjre side af displayet, slukkes.

/1\ FORSIGTIG!

o T16SZ displayet er meget fglsom for
= tryk. For ikke at aktivere en funktion
O under flyvning, ber du lase displayet

= Display inden du flyver. Alt som bergrer
folsomt J displayet kan aendre indstilling utilsigtet.

7 | Brug displaylasen som ekstra sikkerhed!
HOME / EXIT tryk og hold

Sluk for HF pa din T16SZ

Hvis RF (HF) slukkes styres modellens modtager ikke, men du kan indstille senderens funktioner
og med et mindre stremforbrug fra batteriet.

)

New
Normal
Condition 6.2V

P Teender for RF
- | og styring gen-
' . optages.

Modellen styres
ikke, men SETUP
kan redigeres.

+0
HELICOPTER

g U.MENU/MON.
~ Tryk og hold

del select  +0 <0 . EASSTes} 18CH
BEEFE PN, RF off |
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LED monitor pa din T16SZ

Senderens status vises pa overste LED

<  BLA FASSTest
< GRON FASST
— < GUL-GRON T-FHSS / S-FHSS
< VIOLET RF off
< R@D OPSTART
< LYSEBLA ELEV sender
< Langsom blink RANGE CHECK
< Hurtig blink BIND/LINK

JOYSTICK (styrepinde) pa din T16SZ i mode 2

Venstre styrepind:  Motorgas  J3
Sideror J4

Hgjre styrepind: Hgjderor J2
Kreengror J1

Hgjderor
Elevator

Krangror .
Aileron T —
S
Motorgas /'/ Q Sideror
Thottle | Rudder

EL motor ESC

eller
Brandstofmotor

Servo
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Styrepindenes kontrol i mode 2 pa et fastvinget modelfly

Kraengror J1 O

Kraeng mod hgjre

Hajre kreengror
gar op

Vestre

kraengror gar ned Kraengror styrepind
>

Helt til hajre

Vandret flyvning

Kraengror styrepind

Kraeng mod venstre NSl

Venstre kraengror

gar op ‘

Hgjre

kraengror

garned  Kraengror styrepind
€«

Helt til venstre

Hgjderor J2

Nazesen haves

4
Hgjderor gar op

Vandret flyvning

Heojderor gar ned

J
N\
Sideror J4 O
Naesen svinges
til hojre
>
/ Helt til hgjre
Sideror
slar ud til hgjre
Nasen lige frem I
« Sideror styrepind
Sideror_ slar ud Neutral
til vestre
Nazesen svinges,
til venstre Sideror styrepind
€«
Helt til venstre
\ J
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H
Naesen sankes
.

Hajderorftyrepind

Helt ned mod bund

9 4
’
« ; Hojderor styrepind

Neutral

gjderor styrepind

Helt i top

Motorgas J3 O

Motoren har fuld gas

%_’

o\

‘0

Motoren har halv gas

—eee e

Motoren gar tomgang

Hojderor styrepind

Hojderor styrepind

Motorgas styrepind
Vv

Helt i top

Neutral

Helt ned mod bund
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Styrepindenes kontrol i mode 2 pa en helikopter

R e R
Kraengror J1 Hejderor J2
Roll Nick
Krang mod hgjre
’ rul mod hgjre Nasen haves

Hajderorjtyrepind

Krangror styrepind Helt ned mod bund
Helt til hajre Baglaens flyvning

Vandret flyvning

Vandret flyvning

[=Y
« OP, HOVER og NED Heijderor styrepind
Kraengror styrepind B

Neutral

Neutral

Kraeng mod venstre Forlaens flyvning

rul mod venstre

Kraengror styrepind Hgjderor styrepind
€«

Helt til venstre NMecem Gl es Helt i top
\ J L J
e N e N\
~ ccPmMJz D
Naesen
svinger
hgjre om i i
! Slderor_s)tyreplnd STIGER — Motorgas styrepind
Helt til hajre ~ )
Helt i top
Vinkel stiger og mere motorgas
HOVER
Sideror styrepind Vinkel og motorgas Motorgas styrepind
* tilpasses hover R
Neutral Neutral
FALDER
Vinkel falder og mindre motorgas
Naesen = —
svinger
venstre om
Sideror styrepind
€ Motorgas styrepind
Helt til venstre ¥
Helti 0 bund
\ J \. J
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Styrepindenes kontrol i mode 2 pa en multirotor

Krangror J1 D Hgjderor J2

Naese op ’
jderorjtyrepind
Helt ned mod bund
Bagud

Hover

Holder hgjde
Hover

Kraengror styrepind Hajderor styrepind

Neutral

X 4
Mod venstre
Kraengror styrepind
€«

Helt til venstre

Neutral

Hojderor styrepind
Helt i top

SiderorJ4 O

Nazese drej
mod hgjre

Stiger

Holder hgjde
Hover

Holder hgjde Motorgas styrepind

Hover . . |
Sideror s.tyreplnd Neutral
Neutral
I 4 Falder
B <
= (=3 a ‘

Sideror styrepind el
Nase drej €«
mod venstre Helt til venstre
\ J \ J
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Justering af styrepindenes laengde

Du kan justere styrepindenes laengde efter gnske.
Det anbefales, at du justerer dem til at passe med
linien i dine haender.

1.  Hold pa fingerstykket A og drej det mod uret.
Det er nu frigjort.

2. Hold pa speendestykket B og drej fingerstykket
A mod uret indtil en passende laengde er
opnaet. Spaend B op til fingerstykket A sa det
lases fast igen.

28

Fingerstykke Spaendestykke
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Justering af styrepindenes fjederkraft

| I 2L D

Fjedrene bestemmer hvor hurtigt

styrepinden returnerer til center
nar styrepinden slippes.

Fjern batterideekslet. Tag batteriets stik fra
og tag batteriet ud af senderen.

Pa mode 2 sendere er du nad til at aftage
gummisidedaekselet, der daekker for
justeringsskruerne. (Brug kun fingrene)

Laft gummihandtagene af (brug kun
fingrene). Begynd som anvist til hgjre.

VN
N

Fjedrene spaendes ved at dreje med uret
(hgjre om).

Brug en 1,5 mm. unbraconggle
til at justere fjederstyrken.

Nar alle justeringer er foretaget, monteres
deekslerne og greb igen.

De er svere at afinstallere fra center!
Gor det derfor fra ydersiden!

Afinstallation
starter herfra

Futaba® T16SZ Far opstart

Sidedasksel

Drej mod uret
slaekker fjederen.

Drej med uret
e strammer fjederen.

Fjederstyrken til
styrepind J1

-
k\_ Fjederstyrken til
styrepind J4

o
Fjederstyrken til
styrepind J2 V| Fjederstyrken til
@/ k styrepind J3

FORSIGTIG:
Sleek ikke for meget pa
fiedrene, da det pavirker
senderens interne

Q)
O
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Handtering af SD Kort laeser/skriver

SD kortet er ikke med ved leverancen, men skal kgbes seerskilt. T16SZ kan gemme modellernes
opsaetninger (data) pa SD/SDHC kortet. Det kan ogsa anvendes ved opdateringer af senderes
software. T16SZ kan anvende SD kort fra 2 Mbyte til 2 Gbyte og SDHC fra 4 Gbyte til 32 Gbyte.

Uitra PLUS
JBONEY e,

"32_ ne
__SanDisk |

/V_J Tryk forsigtigt
l til kortet sidder
pa sin plads eller

Q igen, hvis skal det
skal tages ud

SD Kort
Bemaerk
polariseringen

| LOG
, MODEL

. FUTABA

-
Q SD Kortholder

SD kort holderen (sokkel) er placeret under batteridaekslet. P4 SD kortet kan du gemme
opseetningsfiler fra Futaba® SD kort skriver/laesere findes pa mange beerbare PC’er og nogle 3 i 1
Inkjet printere. SD kortet kan ogsa gemme pa dine egne konfigurationer.

Nar et SD kort indszettes i SD kortholderen dannes et bibliotek (mappe) FUTABA. | dette bibliotek
(mappe) dannes LOG og MODEL. | MODEL gemmes dine modellers opsaetning. Data fra
telemetrien gemmes i LOG biblioteket (mappen). En konverter til filerne kan hentes (DOWNLOAD)
fra Futaba® hjemmeside. Konverteren danner *.CSV filer til regneark. Nar logfiler skal flyttes til
PC’en, skal bade *.FLI og *.FLD overfgres.

0 HUSK: Nar SD kortet isaettes eller tages ud, skal T16SZ veere slukket helt!
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Stikforbindelser

Mini Jack tilslutning af lyd.

Med en stereo hovedtelefon, eller et saet
grepropper, kan taleinformation fra telemetrien
aflyttes.

Stik til oplader.
Nar den medfglgende oplader er tilsluttet stikket

og 230 V~ oplades det interne batteri HT5F1800B.

Brug aldrig andre opladere end opladere til
NiMH og er teknisk identisk med den
medfglgende oplader.

S.BUS stik.

Nar man anvender en servo eller telemetrimodul
med S.BUS kan de forbindes her for opsaetning
og til test.

Nar leerer/elevfunktionen anvendes, skal et
egnet kabel forbindes mellem dette stik og en
tilsvarende sender.

Treenerfunktionen startes og indstilles i
SYSTEM MENU.

Futaba® T16SZ Far opstart

o)

)

Grepropper

¢ 7 Hovedtelefon

L 4
4 \tj Minijackstik

uuuuu

Stik til oplader
Opladning af
batteriet isat.

E—

4--

\

S I/F

Gummidaeksel

|

|

AN\
\N
Lzerer / Elev S.BUS (S.I/F)
tilslutning tilslutning
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Forstaelse af R7008SB modtagerens stikforbindelser

Laes og forsta forholdsregler ved de forskellige modtagere der kan anvendes sammen med T16SZ.

R7008SB modtageren
Forbindelser

1 -6 Stikkene nummereret fra 1 til 6 er kanalerne for ét
til seks og er til almindelig anvendte servoer.

7/B Udgang for kanal 7 og er samtidigt modtagerens
spaendingsforsyning (Batteri).

8/SB Udgang for kanal 8 eller S.BUS port. En S.BUS
servo eller en S.BUS Gyro kan tilsluttes her. Du
skal her saette CH MODE til mode B eller mode D.

S.BUS2 Udgang til S.BUS2 udstyr. Det kan veere

O
i ]

S.BUS2 servo eller S.BUS2 Gyro Telemetri
faler.

Tilslut aldrig S.BUS udstyr til S.BUS2, men kun
pa S.BUS stikket (Kanal 8/SB).

Hvis du har brug for en kanal 9 eller flere, kan
du linke/binde 2 stk R7008SB modtagere
samtidigt eller bruge S.BUS funktionen.

En CGY750 S.BUS Gyro ma ikke forbindes til
S.BUS2 porten pa nogen modtager!

Indsaet servostikkene med polariseringtappen
mod numrene, fast og sikkert.

S.BUS2 tilslutningen er drejet 90° i forhold til de
andre stik.

LED indikator

Denne indikator viser CH MODE indstillingen.

Link/Mode kontakt

Kontakten skal betjenes med den plastskrue-
treekker, der falger med modtageren.
Kontakten stiller ogsa CH MODE.

Ekstra tilslutning for sensor

32

Sensoren maler jaevnspaending
fra 0 op til 70 Volt.

Du skal kgbe et kabel CA-RVIN-700

FUTM 5551, der passer i stikket.

Der efter kan du udvide kablet til at male to (2)
spaendinger, der returneres via telemetrien.

Forbind ikke maling af driftsspaending for
modtageren er teendt og afbryd
driftspaendingens maling fgr der slukkes.

Forbind aldrig en kontakt
eller batteri pa denne
made!

Link/Mode
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Forstaelse af R7008SB modtagerens CH MODE

R7008SB er en meget alsidig modtager. Den har udgange til 8 standard pulsbredde servoer. Der
er i/o forbindelser som S.BUS og S.BUS2. Udover de 8 kanaler kan de tildeles 1 til 8 eller 9 til 16.
Hvis du kun skal anvende 8 kanaler uden S.BUS, kan modtageren anvendes lige ud af boksen.

T16SZ kan linke/binde til 2 stk. R7008SB modtagere samtidigt og derved opna styring af 16
standard pulsbredde styrede servoer. Den ene skal handtere kanalerne fra 1 til 8 og den anden
handtere 9 til 16. Vejledning falger pa denne side.

Sadan a&ndres CH MODE:
1. Tryk og hold Link/Mode mikrokontakten nede pa R7008SB modtageren

2. Teend for modtageren med mikrokontakten nedtrykket. Nar LED blinker skiftende mellem red
og gren, slippes mikrokontakten.

Nu skal LED blinke i en af mgnsteret i skemaet nederst.
Et tryk pa mikrokontakten Link/Mode skift én MODE frem.
Nar du er pa den MODE du gnsker at anvende, holdes mikrokontakten nede i over 2 sekunder.

Nar MODE er last skifter LED til fast lys.

N o o bk~ ©

Sluk for modtageren og teend igen efter aendringen.

C Kontroller + og - tilslutningerne. Pas pa statisk elektricitet!
Rar ikke ledninger og modtager, hvis der er risiko for dette.

Opsetning af Kanal antal og S.BUS

Modtager i
stik nummer ! MODE A ' MODE B MODE_C MODE_D
 kanal1til8 , kanal 1til7 kanal 9 til 16 kanal 9 til 15
1 i 1 i 1 9 9
2 i 2 i 2 10 10
3 i 3 i 3 11 11
4 i 4 i 4 12 12
5 i 5 i 5 13 13
6 i 6 i 6 14 14
7/B i 7 i 7 15 15
8/SB i 8 i S.BUS 16 S.BUS
Blinker R@D LEDE 1 gang i 2 gange 3 gange 4 gange
E STANDARD E
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Antenne installation pa modtageren R7008SB

R7008SB har to antenner. For at optimere signalstyrken har modtageren 2 antenner. Senderen
skal have samme polarisering som modtageren. Lodret eller vandret er ligegyldig, men nar et
modelfly bevaeger sig skifter antennerne vinkel i forhold til senderen. Ved at placere en antenne
lodret og en vandret vil risikoen for mistet signal vaere minimeret. Sender og modtageren’s
antenne skal teoretisk vaere parallelle eller sa teet pa dette som muligt.

’7 Antennen skal vaere sa lige som muligt

Antenne
| ]

|
g e
ig &
0w
i e
im

i
N\
) )

1. De to antenner skal veaere sa lige som muligt.

2. Hold 90° vinkel mellem antennerne. Det er ikke
sa kritisk, men hold antennerne fri af elektrisk
ledende materialer og med en rimelig afstand
fra hinanden.

3. Pa store modelfly kan der vaere metaldele, der
vil skaerme for signalet. Undga ogsa kulfiber.
Hvis krop/vinger er lavet af kulfiber skal
antennerne uden for for disse dele. Det er kun
selve antennen der folger disse regler. Den gra
del (kablet) kan fores taet over metal og kulfiber
ud i det fri. Kablet fores i blade buer frem til
antennen’s placering.

4. Hold antenner sa langt veek som muligt fra
motorer, motorstyringer (ESC) eller andet, der
kan frembringe elektronisk stg;j.

Et par eksempler pa antenneplaceringer vises her
til venstre.

Forste eksempel er placering i et fly med tree og
foliebeklaedning. Det kunne ogsa vaere et modelfly
i skum.

— Antenner

Det andet eksempel er pa en helikopter.
Antennerne fglger her isolerende plastic dele og de
skal fri af eventuelle kulfiber dele.

Modtageren placeres pa vibrationsdeempende
materiale (gummi/skum) og antennerne i det fri.
Undga placeringer hvor hgje temperaturer opstar.
Undga at vand, fugt eller breendstof kommer i
bergring med modtageren.

Ly Enhver negativ indflydelse pa modtageren kan
‘ medfgre styrt pa grund af manglende styring af
modelflyet.
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Montering af servoer til R7008SB

Montering af servoer

Servoerne monteres sa ledningerne ikke bliver
gdelagt af treek og rystelser under flyvningen. Derfor
skal der veere et lille slup fra servoen og til ledningen
feestnes pa krop og i vinger. Kontroller ofte hvordan
kablerne sidder.

Montering af kontakt til modtager

Kontakten monteres i en udskaering der er lidt starre
end kontaktens vandring sa den kan teende/slukke
(ON/OFF) uden at binde mekanisk.

Undga at montere kontakten, hvor den kan blive
pavirket af breendstof. Placer heller ikke kontakten i
naerheden af varme omrader som for eksempel
lydpotter og udstgdningsrar fra motorer.

~
I

ﬁ? % Traeskrue med D:D 2,3 il 2,6 mm metrik

: Gummitylle
og messing

il indsats

- 9

Fastvinget modelfly

%%Servo udskaering ———

- 9@ ©=

\ = Sskive
Gummitylle
& Messing indsats

m Servo udskaering

% 2,3 til 2,6 mm skrue

Helikopter

Medleveret skrue >‘F

T

Under 5 mm tyk

W‘\ H } | monteringsflade
—— g \
Kontakt

Fastger ledningen med lidt slup

Fastger
uden at

ledningen fer modtageren,
strammel/traekke pa stikket

L

/4y Forholdsregler ved montering antenner, stik og servoer til R7008SB

@ Nér stikket sattes i, skal stikket helt | bund.

Beskyt modtageren mod rystelser og fugt. Monter den pa/i skumpuder beregnet til fastgarelse
af modtagere. Hvis der er risiko for fugt/braendstof skal modtageren pakkes ind i en taet
plastpose og stikkene sikres mod gennemlgb af vaeske.

® Antennerne

Afkort ikke antennekablerne og for dem ikke sammen med kablerne til servoerne eller
motorstyringen (ESC). Placer ikke antennerne inde i eller op ad en kulfiber (carbon) krop.

Antennerne skal placeres sa langt veek som muligt fra metal og kulfiber dele. Forkert eller

darlig placering reducerer raekkevidden.

Servomontering

Brug vibrationsdeempende gummibgsninger (tyller) Spaend ikke hardere end at gummiet kan
deempe rystelser. Hvis servoen’s kasse bergrer chassis vil rystelser forplante sig direkte ind i
servoen og i veerste fald beskadige eller forkorte servoen’s levetid.

Futaba® T16SZ Far opstart
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Montering af S.BUS og S.BUS2 servoer pa R7008SB

S.BUS og S.BUS2 gor trad/kabelfgring simplere. Selv pa en model med mange servoer vil
kabelfgringen blive enklere. Aftagelige vinger bliver nemmere at handtere med faerre kabler der

skal forbindes.

e Nar S.BUS og S.BUS2 anvendes skal der ikke benyttes specielle opseetninger.
e S.BUS og S.BUS2 servoer husker selv kanalen de styres af. Det saettes i T16SZ.
e S.BUS og S.BUS2 kan blandes med styring af konventionelle servoer i CH MODE.

S.BUS eksempel anvendt pa et svaeve modelfly.

| Modtager R7008SB |

0 I'

S.BUS eksempel anvendt pa
en kunstflyvermodel med motor.

" [ Servo S3174SV x 9 stk. |

| servo: BLS173sV

" [ Batteri: FR2F1800

. | Kontakt

" .-| Modtager R7008SB

| Servoer: BLS174SV 2 stk..

36

.
.

,

[ servo: BLs175sv

" [ Servo: BLS173SV 2 stk.
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S.BUS eksempel pa forbindelse af servoer pa R7008SB

Nar det veelges, at anvende S.BUS pa modtageren R7008SB skal den szettes i MODE B eller
MODE D. Se tabellen pa side 33.

Modtager

\H\—'_I
V=18 |

F——al-i

Terminalboks TB16PP HUB med stromtilslutning
med 6 terminaltilslutninger. Stikket er ORANGE

eqeny

Batteri S.BUS kabel

S.BUS port | !é
" Kontakt

S.BUS kabel Terminal boks

S.BUS HUB m.
ekstra stream

HUB uden stremtilslutning

Kontakt Stikket er GR@N

Futaba
FR2F1800 X

Batteri

o Nar der er mange servoer eller hvis stremforbruget er
hgjt pa de tilsluttede servoer, skal der anvendes en
HUB med strgmtilslutning. HUB’'n kendes pa det
ORANGE stik pa ledningen.

S.BUS servoer S.BUS servoer

e S.BUS servoen gemmer sit kanalnummer internt i servoen. Servoen kan derfor tilsluttes pa et af stikkene. Hvis SBD-1 eller SBD-2
(kanaldekodere) anvendes, kan almindelige servoer anvendes pa S.BUS. SBD-1 S.BUS kanaldekoder kan ikke anvendes pa S.BUS2.

& Veer sikker pa at batteriet kan levere strem i forhold til forbruget servoerne optager. Overkapacitet er godt, men det vejer i modelflyet.
Alkaliske batterier kan ikke anvendes.

S.BUS GYRO CGY750

eksempel pa tilslutning Kanal 1

Kraengror - Aileron

Kontakt

R7008SB skal den seettes i
MODE B eller MODE D.
Se tabellen pa side 33.

Batteri Kanal 3

Motorgas - Throttle

Kanal 4
Sideror - Rudder

LS
éééDDLH
egeynd

S.BUS Port
8/SB

Futaba
Kanal 2
* Nar det veelges, at anvende Hgjderor - Elevator
S.BUS pa modtageren i

Modtager 1 J CGY750

Kanal 6
Pitch - Pitch

GYRO CGY750 ma ikke
tilsluttes pa S.BUS2
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S.BUS2 system pa R7008SB

Ved at anvende S.BUS2 porten er der mulighed for at tilslutte en reekke sensorer til telemetri.

S.BUS2 tilslutninger

S.BUS Servo S.BUS2 Servo Telemetri
LIRS EL? [E2 S.BUS Gyro S.BUS2 Gyro sensor
S.BUS Ja Ja Nej
S.BUS2 Nej * Ja Ja

* Forbind ikke en S.BUS servo eller S.BUS Gyro til S.BUS2 porten.

S.BUS Servoer, S.BUS Gyro og S.BUS2 Servoer, S.BUS2 Gyro skal seettes i de korrekte
porte. Laes om det, i de medfelgende manualer til henholdsvis servo’er og gyro’er.

e &

HUB uden stremtilslutning HUB med stremtilslutning
Stikket er GRONT Stikket er ORANGE

as8004d
eqeyni

CH MODE skal sattes til B eller D

S.BUS Port
8/SB

HUB

SBS-01G
Futabs

S.BUS servoer

S.BUS2 Servoer
kan tilsluttes

Telemetri
sensorer

S.BUS2 GYRO
kan tilsluttes I

lkke Telemetrisensorer [
Forbindelse ikke mulig! I
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Opsatning af enheder til S.BUS og S.BUS2

S.BUS og S.BUS2 enheder kan tilsluttes direkte til din T16SZ. Kanalindstillinger og andre data
kan indstilles og gemmes i S.BUS og S.BUS2 enhederne.

1. Forbind en HUB med stremtilslutning eller et Y
kabel og et modtagerbatteri, som vist til hgjre.

2. Teend for T16SZ.

3. Start SETUP

Skift til Servo: SYSTEM MENU — S.BUS servo

eller

Skift til Sensor: LINKAGE MENU — Sensor.

HUB med stromtilslutning

4. Udfgr opsaetninger ved at fglge anvisningerne HUB med stromtile|

pa displayet.

5. Dette opseetter kanal og de andre data enheden
skal bruge for at fungere pa BUS’'n som servo

3 HUB
eller

eller telemetrisensor. rana| Y kabel
LY
S.BUS / S.BUS2 Modtager
enhed batteri
Servoer
Telemetri

/1\ ADVARSEL:

Sluk ikke for senderen, nar en S.BUS/S.BUS2 servo
eller en S.BUS2 telemetrisensor bliver programmeret.

® Hovis data til S.BUS/S.BUS2 tabes, vil enheden svigte!
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HOME DISPLAY og GENEREL OPSZATNING

Udgangspunktet for betjening af din T16SZ er HOME menuen i displayet. Brug en finger til trykke
pa displayet og veelg med fingeren hvad der skal indstilles osv.

Batteri spandinger Flyvestilen’s navn Batteri indikator
e FASSTest/T-FHSS her vises e Navnet pa konditionen s-¢| o Nar batterispaendingen er faldet til

modtageren’s og det eksterne vises her - 5,8 Volt begynder alarmen at
batteri’'s spaending (telemetri) (FLIGHT MODE) : bippe. Land modelflyet omgaende

utaba Corp. o Model1 . E

R e Condit1 ceseees |— (Menu)

..... X 508 6.7V
Ext TIESZ e Model

00:00.0 00:00.0 = tgly;kyzilder Model Menu i

System menu

+0 E ! +0 : y System mode

Linkage menu MULTICOPTER

e Viser systemet, der anvendes. Her

0 0 55Tes B o XENEREEEY .
I o W O oir k) FASSTest 18CH (op til 18 kanaler)
01:06:05

Malt feltstyrke |

Modtagelsen af signal fra telemetrien
vises her i displayet.

e Manglende signal pavirker ikke flyvningen Modellens navn

e Navnet pa modellen
Brugerens navn vises her i displayet.

Timer 1 og Timer 2

e Timer 1 og 2 vises her.
Et kort tryk pa feltet starter timeren.

Futaba Corp. Model1

Et lzengere tryk > 1 sekund nulstiller . Condit1 I
timeren til standardveerdien. Triss
: ecocoe [ [
00:00.0 00:00.0
— (Menu) é.". System menu :
e System SYSTEM menu : : +0 ! +0
. Linkage Bind/Link modtager ..... E Linkage menu MULTICOPTER
e Model select Veelg model Model select +0 +0 FASSTest 18CH

..... BN B Onair
Et tryk pa feltet kalder menuen for feltet. 08 0

System timer TRIM indikation (T1 til T4)

e Viser akkumuleret tid hvor modellerne har

veoret teendt i T16SZ. e Aktuelle trim’s stillinger

vises i de fire blokke.

Vises i: Timer:Minutter:Sekunder

ADVARSEL

o Veer sikker pa at have bekraeftet modellen’s navn fer flyvning.

Kontroller ofte batterispaendingen og oplad batteriet tidligere end at alarmen udlgses.
Hvis alarmen alligevel udlgses er det tid til at lande omgaende.

* LCD displayet’s kontrast kan indstilles under Display setting i System menu
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LINK/BIND modtager og sender T16SZ og R7008SB

Hver sender har sin egen unikke ID kode. For at modtageren skal fungere med din T16SZ skal de
linke’s eller parres. Nar LINK er gennemfgrt husker modtageren, at den skal afkode styringen fra
din sender. Det er ikke ngdvendigt at gentage proceduren for modtageren har veeret brugt til en
anden sender. Hvis du kgber en ekstra R7008SB skal den linke’s, fgr den kan anvendes.

T16SZ kan linke’s til to (2) R7008SB modtagere samtidigt for at fa 16 kanaler.

1. Placer sender og modtager taet pa hinanden. Model1

Condit1

System type

W 6.7V

Afstand skal veere
mindre end 50 cm.

Teend for senderen

Skift til System type ved Linkage menu.
Veelg modtagertype ved at trykke pa displayet.

Hvis du anvender to (2) modtagere pa samme
modelfly skal du skifte fra Single til Dual.
Modtager Rx1 linke’s farst og derefter
modtager Rx2. ID skal fremkomme i displayet.

Fail Safe for modtagerens spaending kan
eendres fra 3,8 Volt til en vaerdi der passer til
batteriet, efter kemitype og antal celler.

* Kun i FASSTest og T-FHSS teknik.

Ved tryk pa Link feltet starter senderen link
proceduren.

Nar senderen begynder at "bimle” teendes

modtageren. Modtageren skal linke inden for et

sekund. Modtageren ID vises i displayet. Nar
link er gennemfart slukkes for modtageren.

Hvis link fejler vil der fremkomme en
fejlmeddelelse. Placer senderen taettere pa
modtageren og gentag proceduren fra trin 2.

T16SZ i Link mode

Taend modtager

Futaba® T16SZ Generel opsaetning

System

FASSTest 18CH

FASSTest 12CH

FASST MULTI

FASST 7CH

S-FHSS

T-FHSS

ID for modtager 1

kanal 1 til 8

Systerh type

: FASSTegt 18CH
FASSTest 12CH
FASST MULTI
FASST 7CH
S-FHSS

T-FHSS

System type
System

FASSTest 18CH
FASSTest 12CH
FASST MULTI
FASST 7CH
S-FHSS

T-FHSS

System type
System

Receiver

Receiver ID

Telemetry
D/L interval

B.F/S voltage

Model1
Condit1

Receiver

Receiver ID

Telemetry
D/L interval

B.F/S voltage

Model1
Condit1

Receiver

Receiver ID
°
°
°
.

Telemetry

D/L interval

B.F/S voltage

Model1
Condit1

Receiver

Linking

Single

ID for modtager 2

kanal 9 til 16

ann 6.7V
Single
Rx1
ccccoe
Link ¢
000000

ACT
1.0sec.

ER-1Y

F @8]k Turn on the receiver power.

D/L interval

FASST 7CH

S-FHSS

T-FHSS

B.F/S voltage

1.0sec.

3.8V
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LINK/BIND modtager og sender T16SZ og R7008SB med telemetri

10.

42

fortsat fra side 41

Tryk pa ACT feltet, sa det viser ACT hvis
telemetri skal anvendes. Tryk INH, hvis det
ikke skal anvendes.

Nar telemetri er aktiv (ACT) skal
udleesningens interval angives. Hvis D/L gges
vil der blive la&engere mellem udlaesningerne
pa displayet, men udleesningen bliver
tydeligere.

Veerdi for D/L er 1.0 sekund og kan justeres
fra 0,1 sekund til 2 sekunder.

Hvis der er mange teendte sendere med
FASSTest eller T-FHSS i naerheden, kan det
veere sveert at linke din sender og modtager. |
dette tilfeelde og hvis modtageren’s LED
alligevel viser OK, sa kan modtageren have
linket til en forkert sender! Det er farligt, hvis
du ikke er opmaerksom pa risikoen for denne
fejltiilstand. Det kan steerkt anbefales at
kontrollere om situationen er opstaet inden
flyvning. Kontroller at dine styreudslag
overfagres til servoer osv.

Udfer aldrig linkproceduren med ESC
motorstyring tilsluttet eller med kerende
motor.

Nar du anvender to (2) modtagere pa samme
modelfly, skal du indstille Reciever feltet til
Dual.

Telemetri kan ikke overfgres via modtageren
Rx2 — FASSTest18CH.

Telemetri kan ikke overfgres fra
Dual — T-FHSS eller FASSTest12CH.

Du skal linke én modtager af gangen. Hvis du
teender for 2 modtagere vil senderen modtage
fejl pa signalerne.

Du kan ikke linke 3 eller flere modtagere!
Fornyet link er ngdvendig ved skift af protokol.

Link er ngdvendig efter oprettelse af en ny
model!

Model1
Condit1

System type

FASSTestdBcH | Receiver
Rx1
FASSTest 12CH Receiver ID

FASST MULTI Link
0000000

[ ]

T BACTHY o

0000000
1.0sec.

Telemetry

FASST 7CH

S-FHSS D/L interval

T-FHSS 3.8v

B.F/S voltage

System type \AJ v

ystem

FASSTest 18CH

Receiver

FASSTest 12CH Receiver ID

FASST MULTI

FASST 7CH Telemetry

D/L interval : 1.0sec. :

000000060000
B.F/5 voltage 3.8v

S-FHSS

Nar du er feerdig, sa tryk pa HOME/EXIT knappen

/1\ ADVARSEL

0 Nar linkproceduren er gennemfgrt, skal
du kontrollere link er OK, ved at slukke
for modtageren. Teend for den igen og
kontroller, at alle styrefunktioner er
rigtige.

Y

Udfer ikke linkproceduren med en
ESC motorstyring forbundet. Styringen er
uforudsigelig under linkproceduren.

Futaba® T16SZ Generel opsaetning



Manglende visning pa T16SZ af R7008SB’s batterispanding med telemetri

e Nar en modtager har senderens ID gemt kan en normal link etableres og anvendes normalt.

e Nar en senderen har modtagerens ID gemt pa modelnummeret, kan en normal link etableres og

telemetrisystemet fungerer normailt.

T16SZ gemmer modtagerens ID pa modellen’s unikke opseetning internt og er forskellig for hver
model der veelges i T16SZ. Hvis senderen ikke har modtagerens ID eller en anden modtagers
ID gemt, vil telemetrifunktionerne ikke kunne anvendes. Hvis modtageren har senderens ID
gemt, vil den fungere normalt, men uden telemetri.

Link pa model nr. 1

Tx ID: xxxxx 2
Gemt i model Nr.

Model 1: Receiver ID: 00000¢1
Model 2: Receiver ID; --—---—--

Model 3: Receiver ID; --—--—--

Telemetri OK

Receiver ID: xxxxxx1
Gemt i model Nr. 1

Model nr. 1 — Model nr. 2

( Model 1: Receiver ID: xxxxxx1
Model 2: Receiver ID: ---------
Model 3: Receiver ID; —-—-—-

Telemetrifunktionerne kan ikke
anvendes da senderen ikke har
modtagerens ID indsat i Model 2
hukommelsen.

Valges Model 2 etableres LINK

Model 1: Receiver ID: 00000¢1
Model 2: Receiver I1D: 00000¢1
Model 3: Receiver ID; ---—-—-

Telemetri ikke anvendelig

Hvis modtageren har senderens
ID i hukommelsen er
modtageren operativ.

TxID: 0000002
Gemt i modtageren

Rx ID: xxxxxx1

Fordi modtagerens ID gemmes
for hver model pa senderen skal
link ikke gentages for modellen
nar den valges. Sa kan man ikke
uforvarende styre modellen uden
advarsel om manglende telemetri.

Telemetri vises

Rx ID: xxxxxx1

Nar en ny model er opsat, skal modtageren
linke's far modellen kan anvende senderens
opseetning til styring af servoer osv.

Futaba® T16SZ Generel opsaetning

43



RANGE CHECK mellem T16SZ og R7008SB

Det er seerdeles vigtigt, at reekkeviddeteste sender og modtager siddende i modelflyet. Det ggres
for at sikre, at forbindelsen er bedst muligt og der ikke er risiko for at signalet fejler under
flyvningen. T16SZ har en funktion, der reducerer sendestyrken med Range check muligheden.
Kan alt styres problemfrit i Range check kan flyvning gennemfares uden signalforstyrrelser. o

1. Tryk og hold p4 U.MENU/MON knappen. ¢ %

2. For styrepinden til motorgas i nul (0). U.MENU/MON % @ é

3. Tryk pa teendknappen ON/OFF. Slip ( Taend for T16SZ
U.MENU/MON knappen.

4. Fra System menu valges nu Range check. Systemmenu  cocell, _— 111

5. Tryk pa Start feltet og T16SZ skifter til Display Sound volume System timer
Range check mode on displayet. H/W setting Battery E"E;n.g;.c;e.c;.s

S5.Bus servo Information :
Range check proceduren seecccsccccs

1. Med senderen i Range check bevaeger man
sig vaek fra modellen. En hjeelper bgr holde
modelflyet. Du skal kunne ga 30 til 50 skridt
veek og stadig have fuld kontrol med

modelﬂyet Transmitter outputs a weaker signal.
Perform a range check?

Model1

Range check  condit1 6.7V

2. Nar styringen er OK i test uden motor. Sa
startes motoren og testen gennemfgres igen.
Veer sikker pa at motoren er i nul gas ved seccccccccccces
opstart af motoren. Kontroller ved alle . Start .
hastigheder pa motoren. Hvis der er iy
problemer med servoer, ledninger osv. skal T
det afhjaelpes inden flyvning. Kontroller Range check | Cqngit1 Il 6.7V
ledningsnettet, antenneplacering og at
servoer kan bevaege sig frit uden mislyde
osv. Kontroller ogsa at batterierne er fuldt Range check mode on
opladede. Sa er man klar til flyvning.

&

30 til 50 skridt
ca. 30 til 35 meter

/1\ ADVARSEL

0 Flyv aldrig i Range check mode
Da raekkevidden er steerkt begraenset, er
der ikke langt til, at modellen er uden for
reekkevidde og modellen kan ga tabt i et
styrt. Ulykker er nemmere at udga nar
du har fuld kontrol over modelflyet!
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GRUNDLAGGENDE INDSTILLINGER FOR FASTVINGEDE MODELLER 1/2

Model select P‘E::iit 1

@ké@ y 2 5500 Model1

New
1. Model oprettelse og skift af model New
Indledende anvendes Model1 i T16SZ. Model
select menuen kan veelge (Select) en
bestdende model eller slette (Delete) en model
eller tilfgje (New) en ny model. Op til 30

Internal

Select Delete

1 AILERON
modeller’s opsaetninger kan gemmes internt i
T16SZ. Data kan ogsa gemmes pa SD kortet, Qmﬂ;
som er ekstra tilbehor. Bekreeft altid 2 AIL + 2 FLP 2 AL + 4 FLP
modelnavnet.
e | T
2. Model type valg 1/2 YY"
Veelg en modeltype der passer med vinger og
hale. Der er 13 vingetyper og 3 haletyper for N i Pibg Fb2 Alle
fastvingede modelfly. - oo
Function Condit1 L]
3. Styreflader’s forbindelser 1/2/3 h tunction Control

Aileron a1

Function p. Elevator J3
Funktioner til kanalerne indstilles i forhold til Throttle 12
kanalernes fordeling pa dit modelfly.

Se skemaet for servoforbindelser side 47 til 50.

Rudder J4

Gear SG

NB: Kanalernes tildeling kan veere forskellig fra Aileron2
din opseetning. Modeller med samme
hovedvinge kan have forskellig halesystem. !

! . . . N Ch Function Ch Function
Kontrol af tildeling kan udfgres i Function pa P B 7 riteron2 Sovinhi
Linkage menu.

New
Servo reverse Condit1 T

Elevator Normal 8 Ailerond Normal
Servo reverse 3 Throttle Reverse 9 Flap Normal
Hvis en servo kgrer i en forkert retning kan 4 Rudder Normal 10 Flap2 Normal
retningen vendes i Servo reverse, 1/2. Skift S Normatl 11 Flap3 e

mellem Normal og Reverse. . _
Aileron2 Normal 12 Flap4 Normal

Sub-trim New

Condit1
Sub'trim ( Function ik Ch Function
Juster center pa servoerne i menuen Sub-trim. AN I 7 Aileron2
Juster farst mekanisk og finjuster derefter i Elevator +0 8 Ailerond

denne menu. Throttle +0 9 Flap
4 Rudder +0 10 Flap2

5 Gear +0 11 Flap3

End point
Justeringer bestemmer hvor meget en servo

ma kare i en retning. Det regulerer hvor meget Endpoint  New_ 173
op/ned eller hgjre/venstre udslagene ma blive. B eTion SRk STV .
Det kontrolleres pa alle kanaler. Pa visse Aileron 135 100 100 135
kanaler kan servoen’s hastighed ogsa
kontrolleres.

6 Aileron2 +0 12 Flap4

Elevator 135 100 100 135

Throttle 135 100 100 135

Rudder 135 100 100 135

Gear 135 100 100 135

Futaba® T16SZ Grundlaeggende opsaetning af modeller 45



GRUNDLAGGENDE INDSTILLINGER FOR FASTVINGEDE MODELLER 2/2

o

4.

46

A0

Thottle Cut, Stop motor

Funktionen kan saettes til at blive udfart blot ved
at aktivere en kontakt. Det kan aktiveres ved at
tildele funktionen en kontakt. Juster pa sgjlen,
hvor karburatoren lukker helt for motoren. For
en sikkerhed fungerer det kun under 1/3
motorgas.

Alternativt kan det anvendes til Idle Down.

AFR

Funktionen justerer kurven for treekket af
servoen under forskellige flyvekonditioner
(Condit1, Flyvestil eller Flight Mode)
Styrepinden’s udslag bliver zendret pa
servokanalen. Dette indstilles efter endepunkter
er indstillet i End point.

Dual rate

Angives for at have forskellige udslag i forhold
til styrepinden’s udslag. D/R anvendes sammen
med AFR og Condit1. Hvis der er oprettet flere
flyvekonditioner indstilles de hver for sig.

Air brake
Funktionen benyttes hvis modelflyet kraever det
under start og landing eller som dykbremse.

De forudindstillede vinkler pa camber flap's,
flap's, eventuelt kreengror og luftboremse skifter
til deres stillinger med aktivering af en kontakt
og retur nar kontakten deaktivere's.

Hvor meget hver styreflade skal give af udslag
afhaenger af modelflyet’s konstruktion.
Modelflyet's hastighed pavirker hvor meget
udslag der skal veere. En forsinkelse for
udslaget kan indseettes sa funktionen ikke bare
"hopper” til udslaget.

Condition select, veelg flyvestil

Normalt er Condit1 aktiv, men hvis der er
oprettet flere, kan de aktiveres pa en kontakt
med flere stillinger.

Alle indstillinger gemmes pa model nr. xx

Throttle cut

New
Condit1

ACT/INH ON
Cut position

Switch

AFR(Aileron)

New
Condit1 6.7V

Pos. +0 Rate +0

+150
EXP 1
+100

Offset
0.0

+50

+0

Rate A
+100.0

Rate B
+100.0

-50

400 EXP A

-150 0.0

EXP B
0.0

New
Condit1
Function

Dual rate
Status
ON

6.7V
Switch

D/R1 Aileron SD

D/R 2 Elevator SA

D/R 3 Rudder SB

D/R 4 Aileron

D/R 5 Aileron

D/R6 Aileron

Air brake

Status

Aileron
Switch

Flap
Mode Manual

Elevator

Auto switch

Air brake

Dela
Y Fine tuning
(Contml

Cut switch

e New
Condition select Condit1

Condit1

Rename

Copy

Delay
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KANALER til SERVO FOR FASTVINGEDE MODELLER

&t o Lo

NORMAL eller V-HALE

1 kraengror 2 kraengror 2 krangror 2 krangror 2 krangror 4 krangror CRAENC[CJMM F (S |F | F
1 A"? 2AIE 1 flaps 1 flaps 4 flaps 2 flaps 4 flaps Al-|A|A
Kanal 2AIL + 1FLAP  2AIL + 1FLAP  2AIL + 4FLAP 4AIL + 2FLAP 4AIL + 4FLAP BRI
nr: Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- ? g ? ?
fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly slele
7 s|s
1 AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL t|t
K
A 1
2 ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE |N 2|8
A
L K| K
3 THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | E AlA
R N (N
AlA
4 RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | AIL2 | RUD | AIL2 | RUD | AIL2 L|L
E|E
R|R
5 GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | AIL2 | AIL2 | GEAR| FLP | GEAR | AIL3 | GEAR| AIL3
&
6 BRK BRK AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 FLP FLP AIL2 | FLP2 | AIL2 AlL4 AlL2 AlL4 F
A
S
7 AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | FLP FLP | FLP2 | FLP2 | FLP | FLP3 | AIL3 FLP | AIL3 FLP s
T
8 AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX5 | AUX5 | GEAR | AUX6 | FLP2 | FLP4 | AIL4 | FLP2 | AIL4 | FLP2 M
U
9 AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX4 | AUX4 | AUX5 | AUX5 | FLP3 | MTR | FLP MTR | FLP | FLP3 -Il'-
|
10 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX4 | AUX4 | FLP4 | AUX6 | FLP2 | AUX6 | FLP2 | FLP4 a
11 AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | FLP MTR T
F
12 | AUX1 | AUX1 | AUX1T | AUX1 | AUX1 | AUX1T | AUX2 | AUX2 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | FLP4 | AUX6 :
S
13 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5
14 | AUX1 | AUX1 [ AUX1T | AUX1 | AUX1 | AUX1T | AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX4 | AUX4
15 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF
16 | AUX1 | AUX1 | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR
DG1 SwW SW SW SW SW SW SW SW SW SW Sw Sw sSw Sw
DG2 SW SW SW SW SW SW SW SW SW sSw sw sSw sSw sw

T16SZ allokerer ovenstaende kanaler, nar vingetypen veelges. Kanalerne kan kontrolleres i Function, Linkage menu’en

AIL til AIL4 -------- Kreaengror 1 til 4

ELE ----------------—- Hgjderor

THR - - Motorgas

RUD -----------mo-- Sideror

AUX1 til 6 ---------- Ekstra 1 til 6 Q

FLP til FLP4 ------- Flap’s 1 til 4 Normal

BRK -----------m--- Luftbremse Hojderor og sideror 1 servo

] 1 Butterfly V-Hale

CBR - Camber, aendring af vingeprofil Kombineret hgjde og sideror

SW (DG1 DG2) -- Digital ON/OFF kanal
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KANALER til SERVO FOR FASTVINGEDE MODELLER

&t o Lo

1 kreengror

2 kraengror 2 krangror

Kanal 1AIL 2AIL

nr.

2 krangror
1 flaps 1 flaps
2AIL + 1FLAP  2AIL + 1FLAP

2 krangror
4 flaps
2AIL + 4FLAP

4 krangror
2 flaps
4AIL + 2FLAP

4 kraengror
4 flaps
4AIL + 4FLAP

MED TO (2) SERVOER PA HGJDEROR

Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae-
fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly
1 AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL
2 ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE
3 THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR
4 RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | AIL2 | RUD | AIL2 | RUD | AIL2
5 GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2
6 BRK BRK | AIL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2 AlL2
7 ELE2 | ELE2 | ELE2 | ELE2 | FLP FLP FLP FLP FLP FLP | AIL3 | AIL3 | AIL3 | AIL3
8 AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | GEAR | AUX6 | FLP2 | FLP2 | FLP2 | FLP2 | AIL4 | AIL4 | AIL4 | AIL4
9 AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX5 | AUX5 | GEAR | AUX6 | FLP3 | FLP3 | FLP FLP FLP FLP
10 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX4 | AUX4 | AUX5 | AUX5 | FLP4 | FLP4 | FLP2 | FLP2 | FLP2 | FLP2
11 AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX4 | AUX4 | GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | FLP3 | FLP3
12 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | FLP4 | FLP4
13 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | GEAR | AUX6
14 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5
15 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX2 | BLF | AUX2 | BLF | AUX4 | BLF
16 | AUX1 | AUX1 | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR
DG1 sw sw sw swW sSw sSw sSw sSwW sSwW swW sw sw sw sw
DG2 SwW sSw sSw sSw sw SW SW SW SW SW swW sw sw sw

~ - nnrm

amrr»zZ» X

(7]

OwmIm

N= ~00—-0OOD>T

AmMrr>»zZ» X
o aAmMmrr»zZ>» X

T16SZ allokerer ovenstaende kanaler, nar vingetypen vaelges. Kanalerne kan kontrolleres i Function, Linkage menu’en

AIL til AlL4 -------- Kraengror 1 til 4

ELE & ELE2 ------ Hgjderor 1 og 2

THR - Motorgas

RUD -----------m---- Sideror

AUX1 til 6 ---------- Ekstra 1 til 6

FLP til FLP4 ------- Flap’s 1 til 4

BRK ----------mmeee- Luftbremse

BLF -------—--mmme- Butterfly

CBR - Camber, aendring af vingeprofil

SW (DG1 DG2) -- Digital ON/OFF kanal

Futaba® T16SZ Grundlaeggende opsaetning af modeller
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- @ —-——rc=s - nnrm
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KANALER til SERVO FOR FASTVINGEDE MODELLER
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49

DELTAVINGER, HALELGSE MODELFLY

AN 2 kraengror 2 kraengror 2 kraengror 4 kraengror 4 krangror F|S|F|F

2AII? 1 flaps 1 flaps 4 flaps 2 flaps 4 flaps Al-|A|A

Kanal 2AIL + 1FLAP  2AIL + 1FLAP  2AIL + 4FLAP 4AIL + 2FLAP 4AIL + 4FLAP EAREEIE

nr: Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svee- ? g $ ?

fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly slele

7 s|s

1 AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AL t|t

K
A 111
2 AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AIL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 |N 2|8
A

L K| K

3 THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR |E AlA

R N|N

AlA

4 RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD L|L

E|E

R|R
5 GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | AIL2 | AIL2 FLP FLP | AIL3 | AIL3 | AIL3 | AIL3

&

6 AlL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 FLP FLP | FLP2 | FLP2 | AIL4 | AIL4 | AIL4 | AIL4 F

A

S

7 ELE2 | ELE2 | FLP FLP | FLP2 | FLP2 | FLP3 | FLP3 | FLP FLP FLP FLP S

T

8 AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | GEAR | AUX6 | FLP4 | FLP4 | FLP2 | FLP2 | FLP2 | FLP2 M

U

9 AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | AUX4 | FLP3 | FLP3 -II'-

|

10 AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | FLP4 | FLP4 Py

11 AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX4 | AUX4 T

F

12 AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | GEAR | AUX6 :

S
13 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1T | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX5 | AUX5
14 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX3 | BLF | AUX3 | BLF | AUX5 | BLF
15 CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR
16 ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE
DG1 Sw sSw SW SW SW SW SW SW SwW SwW SwW SwW
DG2 SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW

T16SZ allokerer ovenstaende kanaler, nar vingetypen veelges. Kanalerne kan kontrolleres i Function, Linkage menu’en

AIL til AlL4 -------- Kraengror 1 til 4
ELE & ELE2 ------ Hgjderor 1 og 2
THR - Motorgas
RUD / RUD2 ------ Sideror 1 og 2
AUX1 til 6 ---------- Ekstra 1 til 6
FLP til FLP4 ---—--- Flap’s 1 til 4
BeR T pultbremse Flyvende vinge, Deltavinge  ar or anvendes 2
. . . servoer kan der vaere
CBR ------ooooooooe- Camber, &ndring af vingeprofil vingetyper der ikke er egnet.
SW (DG1 DG2) -- Digital ON/OFF kanal De kan indstilles individuelt.
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KANALER til SERVO FOR FASTVINGEDE MODELLER

&t o Lo

DELTAVINGER MED SIDEROR

AN 2 kraengror 2 kraengror 2 kraengror 4 kraengror 4 krangror F|S|F|F

2AII? 1 flaps 1 flaps 4 flaps 2 flaps 4 flaps Al-|A|A

Kanal 2AIL + 1FLAP  2AIL + 1FLAP  2AIL + 4FLAP 4AIL + 2FLAP 4AIL + 4FLAP EAREEIE

nr: Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svae- | Motor | Svee- ? g $ ?

fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly fly vefly slele

7 s|s

1 AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AIL AL t|t

K
A 111
2 RUD2 | RUD2 | RUD2 | RUD2 | RUD2 | RUD2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 |N 2|8
A

L K| K

3 THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR | THR | MTR |E AlA

R N|N

AlA

4 RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD | RUD L|L

E|E

R|R
5 GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | AIL2 | AIL2 FLP FLP | AIL3 | AIL3 | AIL3 | AIL3

&

6 AlL2 | AIL2 | AIL2 | AIL2 FLP FLP | FLP2 | FLP2 | AIL4 | AIL4 | AIL4 | AIL4 F

A

S

7 AUX5 | AUX5 | FLP FLP | FLP2 | FLP2 | FLP3 | FLP3 | FLP FLP FLP FLP S

T

8 AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | GEAR | AUX6 | FLP4 | FLP4 | FLP2 | FLP2 | FLP2 | FLP2 M

U

9 AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | AUX5 | AUX5 | RUD2 | RUD2 | RUD2 | RUD2 | FLP3 | FLP3 -II'-

|

10 AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX3 | AUX3 | GEAR | AUX6 | GEAR | AUX6 | FLP4 | FLP4 Py

11 AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUX5 | RUD2 | RUD2 T

F

12 AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX5 | AUX5 :

S
13 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | AUX1T | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX5 | AUX5
14 | AUX1 | AUX1 | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX1 | BLF | AUX3 | BLF
15 CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR | CBR
16 ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE ELE
DG1 Sw sSw SW SW SW SW SW SW SwW SwW SwW SwW
DG2 SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW

T16SZ allokerer ovenstaende kanaler, nar vingetypen veelges. Kanalerne kan kontrolleres i Function, Linkage menu’en

AIL til AlL4 -------- Kraengror 1 til 4

ELE & ELE2 ------ Hgjderor 1 og 2

THR - Motorgas

RUD / RUD2 ------ Sideror 1 og 2

AUX1 til 6 ---------- Ekstra 1 til 6

FLP til FLP4 ---—---- Flap’s 1 til 4

BRK ----------mmeeee- Luftbremse

=] ] Butterfly Nar der anvendes fa

CBR - Camber, aendring af vingeprofil 35%:@;';?%2? irk\lifreer egnet.
SW (DG1 DG2) -- Digital ON/OFF kanal De kan indstilles individuelt.
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GRUNDLAGGENDE INDSTILLINGER FOR HELIKOPTERMODELLER 1/3

New
%@ Model select | Ne" mmesy

Model1
N Internal
1. Model select -
Model oprettelse og skift af model. Indledende New
anvendes Model1 i T16SZ. Model select

menuen kan vaelge (Select) en bestaende Select  Delete
model eller slette (Delete) en bestdende model
eller tilfaje (New) en ny model. Op til 30
modeller’s opsaetninger kan gemmes internt i
T16SZ. Data kan ogsa gemmes pa SD kortet,
som er ekstra tilbehgr. Bekreeft altid
modelnavnet.

New
2. MOdel type Mad.:“::'::‘ti?: S Normal
Hvis en swashplade ikke er af samme type mum
som du anvender, skiftes til en type der passer.
Servoforbindelserne skal passe med dit valg. HELICOPTER m

Model type Swash
Valget i Model type viser kanalernes udgange

og veelger de mest logiske forbindelser.
Der er 8 swashpladetyper er tilgaengelige.

Fa en mere detaljeret gennemgang i Now
MOdel type function Norma

3. Condition select

T16SZ har 5 konditioner (flyvestil, Flight mode)
til grundlag for helikoptere.

o Swash type
* Normal OFF positionen pa kontakt E selection

* Idleup1 Kontakt E i midterstilling iR
* Idleup2 Kontakt E i modsat stilling (3)
* |dleup3 Kontakt F (anvendes maske)
* Hold Kontakt G (prioteres hgjest) o ion selaer

New
Idleupl (10N 6.3V

Normal

ldleup1 SE
ldleup2 SE
ldleup3 SF
Hold SG

NB: Alloker ikke kontakter til konditioner du
ikke vil anvende. Sa kan du ikke vaelge dem
ved en fejl og styrte ned pa det grundlag.

Priority

Normal indstillingen er altid aktiv, indtil en Rename
kontakt skifter konditionen. | eksemplet til hagjre
er kontakterne E, F og G anvendt. Her er E og

F er aktiverende for kunstflyvning.

Copy

W ~N onm W N =

Delay

4. Function
Linkforbindelser til servokanaler og styrepinde.
Alle forbindelser skal veere i overensstemmelse
med modelhelikopteren’s producent’s Function Rub
angive|ser_ Ch Function Control
Aileron J1
NB: Kanalerne tildeling afviger fra andre
Futaba® sendere. Funktionerne kan
kontrolleres i Function menu. Throttle J2

Elevator J3

Rudder J4
Gyro

Pitch
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52

R

Hvis en servo karer i forkert retning eendres det
i Linkage menu, Servo reverse.

Swash AFR kan anvendes.
Undtaget er dog H-1 mode.

Juster retning pa GYRO i Gyro menu’en

Ved braendstofmotorer forbindes og indstilles
link til motorgasservo, sa den kgrer i hele
karburatorens omrade fra 0 (nul) til fuld gas.

Sub-trim

Nar alle mekaniske link’s er justeret til center
kan Sub-trim menuen anvendes til finjustering
af center pa servoerne.

End point

For ikke at kare ud over servoerne’s
muligheder pa grund af den mekaniske
opbygning af helikopteren er det en god idé at
begraense servoerne til det maksimale udslag
for ikke at beskadige servoer og mekanik.
Limit er det maksimale og Travel er den
normale maksimum.

Bemaerk: Ved FBL enheder overtager denne
styreenhed alt vedrgrende servoer, inklusive
GYRO sideror i sin egen opsaetning.

Swash

Korrektion af styringer, med undtagelse af H-1
mode, for servoer til lodret op/ned af
swashpladen, kan korrigeres elektronisk.

H-1 mode anvendes ved de fleste FBL
enheder.

AFR(Throttle)

Motorgas og pitch (vinkel pa rotorbladene)
kombineres for at styre motorgassen, nar
rotorbladene belaster motoren mere eller
mindre. Kurven for motorgas er forskellig for
Normal, Idleup1, Idleup2, Idleup3 og endelig
Hold, hvor motoren saettes i tomgang og ikke
traekker rotorbladene.

Pitch kurve Normal

| Normal saettes pitch til 5° til 6° grader medens
styrepinden for motorgas er i center og helikop-
teren hover. Motoren’s kurve justeres
efterfelgende sa helikopteren holder motorens
hastighed kontant ved stig og fald. (Hgjre og
lavere pitch). Justeringen ggres nemmere med
motorknappen, der er aktiv ved center (hover).
Almindelig flyvning foregar i Normal.

Servo reverse 1/2

New
Idleup1

6.3V
Ch Function

7 Governor

Function

Aileron Normal Normal

Elevator Normal 8 Governor2 Normal

Throttle Reverse 9 Gyro2 Normal

Rudder Normal 10 Gyro3 Normal

Gyro Normal |11 Needle Normal

Pitch Normal | 12 Auxiliary5 Normal

New

Idleup1 (10000 6.3V

Swash AFR

Aileron
Neutral point

= 50 Enter

Elevator

Pitch

Sub-trim

Function

New
Condit1 172
Ch Function

1 Aileron +0 7 Aileron2 +0

Elevator +0 8 Ailerond +0

Throttle +0 9 Flap +0

Rudder +0 | 10 Flap2 +0

Gear +0 | 11 Flap3 +0

Aileron2 +0 | 12 Flap4 +0

New

Condit1

Limit
135

G s
Limit
135

End point 6.7V

Travel
100

Travel
100

Function
1 Aileron

Elevator 135 100 100 135

Throttle 135 100 100 135

Rudder 455 100 100 135

Gear 135 100 100 135

6 Aileron2 135 100 100 135

New
Idleup1

-100 Rate -10

AFR(Throttle) 1/3

(I 6.3V

+150 POS:
Point Separ.

+100

Offset
0.0

Point
9

Add / Remove

Futaba® T16SZ Grundleeggende opsaetning af modeller



GRUNDLAGGENDE INDSTILLINGER FOR HELIKOPTERMODELLER 3/3

R

Pitch kurve Idleup1

Stillingen anvendes ved akrobatisk flyvning.
Motorgassen tilpasses pitch, der kan ga fra -7°
til +12° vinkel.

Pitch kurve Idleup2

Stillingen anvendes til heftig flyvning (3D)
Bladenes vinkel er ofte -10° til -12° negative og
10° til 12° positive vinkler. Center er i 0°.

Pitch kurve Hold

Kurven anvendes pa motor i tomgang (traekker
ikke) Kurven saette til maksimum udslag i
begge vinkler, men oftest til -7° og +12° eller
angivelserne fra producenten af
modelhelikopteren.

7. Dual rate
Funktionen skifter falsomhed pa styringen. Det
kan styres pa kraengror (Aileron), hgjderor
(Elevator) og sideror (Rudder). De kan
aktiveres med samme kontakt eller med hver
sin kontakt. Indstillingerne udferes oftest efter
at End point er indstillet, sa man kan skifte
mellem fulde udslag og eventuelt halve udslag
med et kurveforlgb, der passer modelpiloten.

8. Gyro

Gyroen'’s fglsomhed kan indstilles for 3 gyro’er.

De kan indstilles for de konditioner man
anvender. Condit1 er til hover og almindelig
flyvning. Gyroen indstilles her til bedste styrke.
Idleup1, Idleup2 saettes lavere og i Hold til
laveste selvom, gyro’en ikke har meget at lave
uden motorkraft.

9. Throttle hold
Laes om funktionen i Throttle hold function.

10. Throttle cut
Sluk motoren er en variant der i stedet for
tomgang, slukker motoren, hvis det er indstillet
til at aktiveres af en kontakt.

11. Swash mixing
Funktionen korrigerer stig og fald ved kraeng
ved flyvning i forskellige retninger.

12. Throttle mixing
Korrigerer med motorgas ved flyvning i
forskellige retninger.

13. Andre miksere
Styring af breendstofblanding (needle mixing)
og governor kan indstilles i 3 hastigheder.
(motorstyring til faste omdrejninger).

Futaba® T16SZ Grundlaeggende opsaetning af modeller

. New
AFR(Aileron) Idleup? {0 6.3V 1/2
Pos. +0 Rate +0

+150

EXP 1 Separ.

+100

Offset
0.0

+50

0
’ Rate A Rate B
-50 +100.0 +100.0
~100 EXP A EXPB
0.0 0.0

New
Dual rate Condit1

Status Function
D/R1 ON Aileron

D/R 2 Elevator
D/R 3 Rudder
D/R 4 Aileron
D/R5 Aileron

D/R 6 Aileron

New
Gyro Idieup1 {01 6.2V
Gyro(RUD) Gyro2(AlL) Gyro3(ELE)

AVCS 50 AVCS 50 AVCS 50
ON 50 ON 50 ON 50

Rate 1

50 50 50
50 50 50

50 50 50
50 50 50

New
Throttle cut Condit1
ACT/INH ON

Cut position

Switch

e New
Swash mixing Idleup (IIIEN 6.2V

Mixing Status  Switch Trim
Aileron - Elevator INH = OFF |Bh

Elevator - Aileron S OFF B

Pitch = Aileron

Pitch = Elevator
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KANALER til SERVO FOR HELIKOPTER MODELLER

54

=R

Kanaler pa modtagertype

o FASSTest 18 kanaler / FASST MULTI / FASST 7 kanaler / S-FHSS

Kanal H-4 & H-4X

Alle andre

- nnrxrm

N

] Swashplade Swashplader
1 Kraengror AlL Kraengror AlL
2 Hojderor ELE Hojderor ELE
3 Motorgas THR Motorgas THR
4 Sideror RUD Sideror RUD
5 GYRO GYRO
6 Pitch PTS Pitch PTS
7 Governor GOV Governor GOV
8 Hojderor 2 ELE2 Governor 2 GOV2
9 GYRO2 GYRO2
10 GYRO3 GYRO3
1 Governor 2 GOV2 Naleskrue NED
12 Naleskrue NED AUX5
13 AUX4 AUX4
14 AUX3 AUX3
15 AUX2 AUX2
16 AUX1 AUX1
DG1 SW SW
DG2 SW SW
e FASSTest 12 kanaler
Kanal H-4 & H-4X Alle andre
nr. Swashplade Swashplader
Kraengror AlL Kraengror AlL
2 Hojderor ELE Hojderor ELE
3 Motorgas THR Motorgas THR
4 Hgjderor 2 ELE2 Sideror RUD
5 Pitch PTS Pitch PTS
6 GYRO GYRO
7 Governor GOV Governor GOV
8 Sideror RUD Governor 2 GOV2
9 GYRO2 GYRO2
10 GYRO3 GYRO3
DG1 SW SwW
DG2 SwW SwW
AIL - Kraengror
ELE & ELE2 --------- Hojderor 1 & 2
THR - Motorgas
RUD -----------mmmmmme Sideror
Pitch ---------------—-—- Rotorbladene’s vinkel
GYRO 1 til 3 --------- Gyro’er til stabilisering af helikopteren
AUX1 til 4 ----------—-- Ekstra kanaler 1 til 4
Governor 1 & 2----- 2 x kanaler til motor regulering af hastighed
SW (DG1 DG2) ----- Digital ON/OFF kanal

Futaba® T16SZ Grundleeggende opsaetning af modeller
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KANALER til SERVO FOR MULTIROTOR MODELLER

-4

MULTIROTOR

1 Kraengror AlL

2 Hojderor ELE

3 Motorgas THR

4 Sideror RUD

5 GYRO

6 GYRO 2

7 GYRO 3

8 Kamera bevaegelse op/ned

9 Kamera panorering hgjre/venstre

10 Kamera optagelse

11 Mode

12 AUX5

13 AUX4

14 AUX3

15 AUX2

16 AUX1

DG1 SW
DG2 SW

AIL - Kreengror, sving hgjre/venstre
] I —— Hgijderor, tip frem/tilbage
THR - Motorgas, stig og fald
{1 o [ —— Sideror, roter om egen akse
GYRO 1 til 3 --------- Gyro’er til stabilisering af multirotoren
AUX1 til § ------mme- Ekstra kanaler 1 til 5
TILT - Kamera op/ned
PAN -------mememeee e Kamera panorering hgjre/venstre
REC ----------—---m——- Kamera optager fra / til

----- Digital ON/OFF kanal

Futaba® T16SZ Grundlaeggende opsaetning af modeller
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SYSTEM MENU

S A o ZF

Systemmenuen viderestiller til funktioner pa T16SZ
og de er ikke til modelindstillinger.

Fra HOME displayet trykkes pa feltet
System menu, der skifter til System menu.

Funktioner i System menu . e
T Rx = Normal
e Display: Justering af display Ext o e e o B

e Sound volume: Lydstyrke 00 . 00.0 00 . 00.0

------- -
XXX 1 System menu 1

R e 0 ! +0

Linkage menu : = HELICOPTER

e System timer: Nulstiller timer

e H/W setting: Mode skift (Mode 2)

Model select +0 +0 FASSTest 18CH
B B Onair

e Battery: Alarmer og inaktiv
25:31:05

e Range check: Aktiver reekkeviddetest

e S.BUS servo:  Opsaetning af servoer

e Information: Opseetning og visning af Model1
. . System menu 1/1
informationer om bruger navn, ¥ Condit1 6.5V
sprog i display, enheds. Display Sound volume System timer
Program_versmn o9 SD kort H/W setting Battery Range check
informationer.

S.Bus servo Information

Nar feltet til System menu bergres, vil System
menu blive kaldt frem. Bergr feltet du vil indstille i
denne menu.
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DISPLAY

S A o ZF

Efter et tryk Display fra System menu ;
vil et tryk pa Display her, returnere til p— Backlight max. brightness 10
System menu.

) Display ik

Backlight min. brightness 1

. . Backlight decrease time 10
| Display kan farve LCD’et justeres.

Touch calibration

e Baggrundsbelysningen ved maksimum
e Baggrundsbelysningen ved minimum

e Justering af tiden for maksimum til skift til Touch calibration

minimum belysning. Justeringen endrer pa displayets

e Kalibrering af displayet’s beraringsfglsomhed. positionering af trykket. En kalibrering’s
menu vis blive vist pa displayet. Man
skal trykke pa displayets sigtepunkter
efter tur. Fortseet til alle punkter er
gennemgaet. Nar sigtepunkterne er
gennemgaet (5) vil punkterne forsvinde
og kalibreringen er afsluttet.

1. Baggrundsbelysningen’s maksimum justeres
med pil op og ned. En hgj veaerdi giver mere lys
og ned mindre lys.

2. Baggrundsbelysningen’s minimum justeres med
pil op og ned. En hgj veerdi giver mere lys og
ned mindre lys. Den kan ikke stilles hgjere end
maksimum!

e Hyvis displayet’s fglsomhed fungerer
normalt, er der ingen grund til at
kalibrere. Kun hvis du fgler at
displayet ikke fungerer korrekt, er der
grund til at kalibrere det, inden et
eventuelt defekt display udskiftes.
Efter lang tids brug, kan det maske
veere ngdvendig!

3. Baggrundsbelysningen’s visning i maksimum og
skift til minimum kan indstilles med pil op ned.
Tiden beregnes fra sidste bergring af displayet.

Baggrundsbelysningen bruger mere strgm ved
kraftig belysning. Derfor anbefales det at
nedsaette lysstyrken til 1 eller 0 = OFF for at
nedsaette forbruget pa batteriet.
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SOUND VOLUME

S A o gF

Retur

Sound volume System mens
., = Model
e Other sound Andre lyde Y™ Vo Condit1
_ /
e Warning Advarselslyde (Alarmer) .~/ Cthar saiind
e Voice Lydstyrke pa tale

Warning

Indstilling af lydstyrke Voice

1. Beror feltet der skal redigeres. 5

2. Bergring affelterne AA A VV V¥
&ndrer veerdierne op og ned. .

3. Berer feltet Sound volume og du kommer Lydsty:'ke for
tilbage til System menu. hver opgave

SYSTEM TIMER

System timer .
System menu

System timer vises i HOME displayet. el
 }System timer Condit.1

Timeren viser tiden siden sidste nulstiling -
(Reset). /

1. Beror feltet Total / Model og veelg
hvilken timer der skal nulstilles.

2. Tryk pa System timer knappen.

3. Ved spgrgsmalet, tryk pa Yes feltet og System timer
timeren bliver nulstillet.

Total & Model

Et tryk her
nulstiller den viste

Et tryk pa feltet skifter mellem
Total og Model timerne.

Total viser T16SZ tendte tid.
Model viser modellen’s tid.
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H/W SETTING

2 Z &% H/AW setting | cocoi

Calibration

Denne menu er normalt ikke ngdvendig at indstille!

Mode 2 er standard i Danmark. Stick mode
( )
RUD<¢-> 4—1—>AIL RUD<¢-> <-I->AIL
ELE THR THR ELE

: . Model1
Calibration Condit1 6.7V

MODE1 MODE2
] ]
Bl Bl
AlL 4-1-> 4-1->RUD AlL 4'1" 4'1'>RUD Left stick Right stick

ELE—THR THRELE

MODE3 MODE4

—— Model1
\_ Calibration Condit1 6.7V

Kalibrering af styrepinde

Berar feltet Calibration.

2. Veelg styrepind med bergring af
feltet Left stick eller Right stick.

3. Saet styrepinden i center (neutral) Set neutral
og tryk pa feltet
Set neutral.

4. Seet og hold styrepinden helt Calibration | ooy 6.7V

nederst til hgjre og tryk pa feltet
Set endpoint.

* OK vises ved at Tapped vises. Set endpoint Tapped

*  Styrepinden holdes ikke
overdreven fast, men som man
ville ggre under styring af Calibration Model |

modelflyet! ’fj Condit1 vT
1| |||

Set endpoint Tapped

5. Seaet og hold styrepinden helt
gverst til venstre og tryk pa Set
endpoint.

N
| | m

* Kontroller at 0 (nul) vitterlig er
center pa styrepinden og at
endepunkter er 100% i alle X/Y
retninger.
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BATTERI

S A o ZF

Veelg Battery type efter det monterede batteri.
T16SZ leveres med HT5F1800B NiMH batteri.

Battery

Battery type

Vibrator

XXX XXX) Auto power off

Auto power off

Automatisk sluk ved inaktiv styring. Juster
veerdien, med felterne AA A VYV VW
op og ned.

* Nar senderen har veeret inaktiv i tiden der
er angivet vil senderen slukke. Tiden kan
indstilles i intervaller af 10 minutter op til 1
time. INH er Auto power off = ikke aktiv!

* En alarm gives med lyd 3 minutter for

senderen slukker. Hvis senderen betjenes,

vil alarmen standse og tiden begynder
forfra.

New
Normal

Hvis manual setting
er valgt visses ikonet ikke

il 6.3V Battery type: LiFe 2 celler
standard NiMH 5 celler
LiFe (2cells) — Manual setting
-------- Ved manual setting

angives antal

Det er farligt at satte
A antallet af celler i lav
spzanding for alarm.

Der er ikke noget ikon
til kontrol!

Rumle / Vibrator type

Type1 el >~
Type2 {gHl —> —>
Type3 g —> — — —=

RANGE CHECK 60 sekunder

Range Check

Senderens sendeeffekt reduceres vaesentligt
for at kunne kontrollere raekkevidden pa
jorden.

Timeren i Range check er pa i 60 sekunder
med mindre funktionen afbrydes far. Nar
blokken viser 60 sekunder gges
sendestyrken til normal.

SE side 44

60

A

30 til 50 skridt
ca. 30 til 35 meter

/1 ADVARSEL

Flyv aldrig i Range check mode

Da raekkevidden er steerkt begraenset, er
der ikke langt til, at modellen er uden for
reekkevidde og modellen kan ga tabt i et
styrt. Ulykker er nemmere at udga nar
du har fuld kontrol over modelflyet!
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S.BUS & S.BUS2 SERVO

S A o ZF

En S.BUS og en S.BUS2 servo kan programmeres
til at huske, hvilken kanal der styrer den.
Indstillingen kan udfgres pa T16SZ ved at tilslutte
servoen via et Y-Kabel eller en HUB med
batteritilslutning, der visses her til hgjre.

HUB med stremtilslutning
Stikket er ORANGE

Batteri

HUB
eller et
Y-Kabel

* Pa nogle servoer er der funktioner, der ikke kan
indstilles. Hvis en funktion ikke kan indstilles vil
feltet ikke skifte. Kun funktioner servoen kan
anvende vises som mulighed.

* Servoen kan indleeses med Read og kan . S.BUS eller S.BUS2 servo
’ H etur
derefter kontrolleres med kanalen’s styrepind System menu
eller kontakt. PN o S Bus servo | Model

Condit1
S [ =

1 Speed

1. System Menu — S.BUS servo

2. Tilslut servoen som vist her til hgjre.
Normal Soft start

3. Tryk Read og ID og andre relevante
informationer, om servoen, indlaeses og vises i
menuen. Right

0.00 Stop mode

4. Nar flere servoer er tilsluttet, skal feltet til hgjre
for ID eendres fra INH til ACT. Den af servoerne
der skal programmeres, skal indtastes med den 5.Bus servo ek
ID der er pa selve servoen.

5. Indseet veerdier for hver del i servoen. Se de
naeste to sider for beskrivelser.

6. Tryk pa Write og de nye data overfares til

servoen.
Cancel

Servo ID nummer

Nar flere servoer er tilsluttet kan der programmeres
inden for gruppen og én servo af gangen. ID skal
indtastes for hver servo. Ellers er det én servo
tilsluttet som gverst til hgjre.

eller et
Y-Kabel
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ID
ID’en kan ikke a&endres, men anvendes til identificering servoen’s data fra Futaba®.

Channel
Kanalen pa S.BUS som den er tildelt. Tildel servoen en kanal, fer den anvendes.

Reverse
Retningen servoen karer i og i forhold til Normal.

Soft Start
Begraenser servoen’s bevaegelse ved tilslutning til batteriet. Indstillingen kan bestemme hvor
servoen stiller sig til langsomt, efter at batteriet tilsluttes.

Stop Mode

Hvis servoen mister input (styring) skal den ga til denne tilstand. Hold mode holder servoen i
den stilling hvor styringen blev mistet. Hvis der anvendes AM eller FM system, holdes
servoen fast i den’s position servoen havde ved tabet af styringen.

Smoother
Indstillingen slgver servoen's hastighed. Indstillingen anvendes kun ved normal flyvning.
Ved 3D og akrobatisk flyvning veelges OFF.

Neutral Offset
Offset kan indstilles, sa servoen kun kgrer til den ene side. En hgj veerdi vil begreense
servoen’s kgreretning. En lille veerdi justerer center pa servoen (finjustering).

Speed Control

Servoerne’s hastighed kan justeres til at vaere ens. Hvis flere servoer skal treekke pa samme
hammel (styreflade), kan det vaere nadvendigt at de synkroniseres og det ggres med denne
funktion. Iseer hvis de skal kgre i forskellig laangde og na endepunkterne samtidigt.
Bemeerk: Funktionen kan ikke haeve en servo’s hastighed ud over den’s data.

Dead Band
Omrade hvor servoen ikke reagerer pa styring.

En lille veerdi — Servoen reagerer hurtigt pa aendringer pa styrepinden.
En hgj veerdi — Servoen reager efter en stgrre sendring pa styrepinden.

NB: Hvis veerdien er for lille, vil servoen konstant traekke stram og stgje ungdigt. Servoen
kan i veerste fald blive slidt hurtigere end normait.

Travel Adjust
Hajre og venstredrejning pa servoen kan saettes forskelligt ved at justere servoen’s vandring.

Boost

Nar minimum af strem tilferes servoen’s motor. Hvis en lille styring ikke bevaeger servoen vil
det fgles som om Dead Band er udvidet. Ved at justere vaerdierne kan accelerationen gges i
denne funktion. Forholdet mellem vaerdi og servoen’s opstart og drift.

En lille veerdi — Motoren reagerer bladt

En hgj veerdi — Initieret reaktion vil forbedres og treekstyrken gges.
Dog hvis veerdien bliver for hgj vil det fgles hardt og uroligt.

Futaba® T16SZ System menu
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° Boost ON/OFF
OFF: Huvis boost er ON standses funktionen. Servoen vender tilbage til normal funktion.

ON: Sat boost ON hvis du haber pa en bedre funktion af servoen.

° Damper
Karakteristika for servoen’s bremseevne kan aendres.

Hvis en mindre vaerdi under standard veelges vil servoer "skyde over” og kere lidt laengere
end den maske burde. Hvis veerdien er starre end standard vil servoen bremse far stop
punktet.

Specielt ved stgrre og tunge styreflader vil bremsen pa grund af inertien blive pavirket og
maske veere arsag til urolige bevaegelser. Servoen gar i selvsving, selv med et tungt Dead
Band.

En lille veerdi — Hvis du vil have overlgb for bremsen, saet en veerdi der ikke frembringe uro.

En hgj veerdi — Hvis du ikke vil pafgre bremseeffekt sa kan det virke som om servoen er
slgv!

NB: Hovis servoen gar i selvsving med styrefladen, vil servoen slides hurtigere.

° Stretcher
Servoen’s holdeeffekt kan indstilles. Et forsgg pa at dreje servoen kan give et stort
stremforbrug. Hvis servoen skal slippe, kan den justeres til at gore det. Det anvendes til at
stoppe selvsving i servo og styreflade.

En lille veerdi — Servoen’s hold af position gegres svagere.
En hgj veerdi — Servoen’s hold af position gares kraftigere.
NB: Strgmforbruget @gges nar/hvis servoen skal holde positionen ved harde belastninger.

° Buzzer
Hvis servoen ikke har styresignal nar batteriet tilsluttes vil en buzzer i servoen aktiveres.
Dette er ikke usaedvanligt. Buzzeren standser nar signalet kommer eller vender tilbage.
Hvis senderen slukkes far modtageren vil det ske!
Afbryd ikke en servo, hvis modtageren er teendt (ON)! Buzzeren aktiveres forkert.

Buzzerlyden frembringes af motoren i servoen!

/1\ ADVARSEL

(O Nar T16SZ skriver data til servoen ma
speendingen til servoen forst afbrydes
na skrivningen er gennemfert. Data pa
S.BUS’'n beskadiges og bryder sammen.
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T16SZ kan vise brugeren’s navn. Sprog kan
&ndres og telemetri vises i Metrisk eller SAE
veerdier.

Indtastning af User’s name.

1.
2.

Taend for for senderen.

Tryk pa User name og et virtuel tastatur vises i
displayet.

Tryk felterne i tastaturet og skriv navnet du vil
anvende. Det kan veere op til 15 karakterer

langt.

Information
User name
Language
Unit system
Version
Memory card size

Card free size

2/3 : WEB Manual QR kode
3/3 : Producent Information

Model1

Normal 6.7V

Futaba Corp

English
Metric
0.2.443)
122MB

121MB

Cursor hgjre / venstre for indtastning

GEM og vend tilbage
til information menu

64

Indtastning’s
felt

User name

Model1
Normal

Cursor slet baglaens BS

1/3

1 til 4 sider

Naeste karakterer saet

Slet indtastning (reset)

Telemetri Unit system

Metric

Distance ---------
Altitude ----------
Speed -------------
Variometer ------
Temperatur -----

SAE, Yard

Distance ---------
Altitude ----------
Speed -------------
Variometer ------
Temperatur -----

m, afstand i meter

m, hgjde i meter

km/h, Kilometer pr. Time
m/s, meter pr. Sekund
°C, grader Celsius

yard, afstand i yard
feet, hgjde i fod

mph, miles pr. Time
fpm, fod pr. Minut

°F, grader Fahrenheit

Anvendt sprog (Language)

i display HOME og undermenu’er.

Engelsk er standard

e o | anguage

English
Japanese
German
Dutch
French

Spanish

Model1
Condit.1

6.2V
Czech
Italian

Korean

<

Traditional Chinese

Simplified Chinese

Futaba® T16SZ System menu
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LINKAGE MENU
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Linkage menu er hovedmenu 1 og 2 for =
modellernes opsaetninger. Undermenuerne
kaldes enkeltvis ved et tryk pa feltet's navn. ——

Retur
HOME menu

jinkage menu

Servo monitor
Servo reverse
Sub-trim
System type
Idle down

Function name

Linkage menu funktioner:

Menu 1/2
Servo monitor: ................
Model select: ..................

New
Condit.1

Model select
End point
Function

Trim setting

Stick alarm

Sensor

Viser servoernes stilling og beveegelser.
Model oprettelse, kopier, skift, rediger og navngiv.

Tryk
nzste menu

{Im 6.3V 1/2

Model type
Servo speed
Fail safe
Throttle cut

Timer

Telemetry

Model type: ..................... Valg af vingetype, haletype og swash type for helikoptere.
Servo reverse. ................ Skift af servoernes kareretning.

End point: ....................... Servoernes basisjusteringer.

Servo speed: ................... Nedseaettelse af servoernes hastighed.

Sub-trim: ......................... Justering af servoer’s center.

Function: ........................ Kanal tildeling for udgang til servo osv.

Fail safe: .......................... Opseetning af fejlsikkerhed.

System type: ..................
Trim setting: ...................
Throttle cut: ....................

Trim’s step (trin) pr. klik.
Motor stop, slukning af motor.

System protokol, link mellem modtager og T16SZ og telemetri.

Idle down: ....................... Motorgas til tomgang.

Swashring: ........cccc...... Begraenser servoerne udsving pa swashpladen.
Swash: ................c Swash servoernes fysiske placering og forbindelser.
Stick alarm: ..................... Kan seettes til en position, hvor styrepinden er naet til.
Timer: ..o, Timere op/ned osv. Integration timer.

Function name: .............. Et genkendeligt navn til en funktion.

Sensor: .........ccceeeeeeeeeiennis Forskellige sensor Reload, Register og Change slot indstillinger.
Telemetry: ....................... Viser informationer sendt fra modtageren i modelflyet.
Menu 2/2

Tele. setting: ................... Indstil intervaller for tale og logning.

Trainer: ............cooovvvnnnnnnnn. Opstart og indstilling af leerer/elev funktion.

Warning setting: .............
User menu setting: .........
Datareset: .......................

Indeks ..., Indeks side 2 og Indeks side 3

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

Miksere og motorgas nulstilling m.m.
Egen opsat menu til kald af ofte anvendte menuer for indstillinger.
Sletning af modellen’s opseaetning fra hukommelsen.
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SERVO MONITOR
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Servo monitor |
Denne funktion anvendes til at teste/vise
servoerne’s bevaegelse grafisk. De tre (3) -
menufunktioner er til hver sin opgave. -

Retur
HOME menu eller
Linkage menu

New
Normal
2 3 4 5 6 7 8

Servo monitor

OFF: Servoernes positioner vises kun grafisk.

Moving mode: Bevaeger servokanalerne
mellem deres maksimale udslag, sa du ikke
skal bevaege eller betjene styrepinde osv.
Benyttes til f.eks at observere styreflader’s fri

AlL ELE THR RU

Skift til Test mode:
OFF — Neutral — Moving

6.7V OFF
9 10 11 12 13 14 15 16

bevaegelighed uden mislyde.

OFF: Enhver af de 16 kanaler’s bevagelse kan aflaeses i monitor

Neutral: Placerer servoerne i centerstillingen

og er god til at justere servohorn og link til Qs
mekanisk center (neutral). N

ves I o |
Som sikkerhed er testfunktioner ikke aktive, hvis

for et eksempel Throttle cut er pa (ON) eller i L
helikopter Throttle Hold er pa (ON). -
Normal
3 4 5 6 7 8

Servo monitor
1 2

Et langt tryk pa U.MENU/MON starter 4
Servo monitor menuen eller i
Linkage menu et tryk pa Servo monitor.

New

Condit.1 1/2

Linkage menu

(IHIEE] 6.3V

6.7V Neutral

9 10 11 12 13 14 15 16

NDL AUS AU4 AU
o o0 0 0 0 O

AU2 A1

Servo monitor Model select Model type

Neutral: Laser servoer i centerstilling

Servo reverse End point Servo speed

Sub-trim Function Fail safe

System type Throttle cut

Trim setting

New
Normal
4 5 6 7 8

Servo monitor
1 2 3

Idle down Stick alarm Timer

Function name Sensor Telemetry

/I\ ADVARSEL

TEST funktion, bevaegelse af servoer

6.7V Moving Pae
9 10 11 12 13 14 15 16
D1

Skift aldrig til Servo test funktion nar

Moving mode: Gentager bevagelse af hver servo der er tilsluttet

motoren er tilsluttet (ESC) et batteri.

Hvis motoren starter under testen, vil det
kunne fgre til alvorlige skader!

66

Valg OFF eller tryk pa
HOME/EXIT knappen —
Stopper test funktionen
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MODEL SELECT side 1 af 3

@%& % %,@ % Nar en model har data pa et SD Kort vises
ikonet her i HOME display.

Model select P

M iver adgang til at hent L == =
enuen giver adgang til at hente og gemme en . .

model’s opsaetninger ind i T16SZ hukommelse. 00 5 00 N 0 00 . 00 N 0

Hvis der er isat et SD Kort, kan det anvendes til at
gemme modeller pa. Husk at der i T16SZ kan
gemmes 30 modeller’s data. Linkage menu . & AIRFPLANE

+0 FASSTest 18CH

System menu
= ! +0

Modeller kan veelges (Select), oprettes (New),~
kopieres (Copy), navngives (Rename) R o522
og slettes (Delete). -

Save to:
Internal: Gemmes i senderen
SD Card: Gemmes pa kortet

Skift mellem intern (Internal) og SD Card. e
SD Kort fra 32 Mbyte til 2 Gbyte kan anvendes. HOME mon ol

SDHC Koort fra 2 Gbyte til 32 Gbyte B Model select | Model'
kan ogsa anvendes. %

T

Model1

. i Internal
Det viste modelnavn kan gendres og -

navnet kan indeholde op til 15 karakterer. Det kap iU s
veere vigtigt at kende modellerne fra hinanden en@es med i GRONT
bare et nummer.

New

Rename Copy

Tryk pa feltet Model select abner menu’en

Model select.

Model 1
Model select : 1/1
New Normal 6.7V
Model 1
Internal
Et tryk pa New vil oprette en ny model i EEmsmmmnm
raekkefglgen. Nar spargsmalet kommer, om du er 4 B

sikker (Sure ?) Trykkes Yes og modellen kommer
ind i reekkefalgen.

R C
Nar modellen er oprettet, skal der efterfglgende Sname opy

udfgres en Link/Bind procedure sa T16SZ kender
modtageren’s type og data.

Nar der er mere end en model, vises et Select felt
ogsa.

Model 1
Model select Normal 6.7V Uk
Model 1

Internal
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Model call, Select, Indlzesning af model

1. Tryk pa feltet Internal / SD Card og veelg —
hvor modellen’s data er placeret.

2. Tryk pa feltet, der viser modellen du vil
anvende.

3. Tryk pa feltet Select.

4. Til spgrgsmalet Sure ? svares ja med tryk
pa Yes feltet. Hvis du fortryder trykkes nej
pa No feltet. Svarer du Yes, sa indlaeses
modellen data i T16SZ’s hukommelse.

Delete model, sletning af model

1. Tryk pa feltet der vises navnet pa modellen,
der skal slettes (Delete).

2. Tryk pa feltet Delete.

3. Til spgrgsmalet Sure ? svares ja med tryk
pa Yes feltet. Hvis du fortryder trykkes nej
pa No feltet. Svarer du Yes, sa slettes
modellen og pladsen frigives.

4. Det bla felt forsvinder og modellen er fijernet
fra T16SZ’s interne hukommelse eller fra
SD Kortet.

Normal 6.2V

Maodel1 EEEEEEEEEEERN

E Internal o
EEEEEEEEEEERER

Model select

New

New

Select Delete

68

Maodel1

Model select Normal 6.2V

Model1

ul aw
FEFFF TR EEEEEEERER

Internal

New

EEEEEEN
= Select 3 Delete
EEEEEEN

Model1

Model select Normal 6.2V

Model1

Internal
New

lew

slect Delete

Model1
Model select Normal 6.2V

Model1

Internal
New

New

Select 3 Delete]
EEEEER

Den med blat markerede
model, vil blive slettet!

Model select Normal 6.2V

Model1

Internal
New

lew

blect Delete

Model select Normal 6.7V

Model 1
Internal

EEEEEEEEEEANENEEEEEEER MNew

Den tidligere, med blat
markerede, model er
blevet slettet!

Rename Copy
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New
1 2 Z ) % Model select Rrmal 6.2V

Model1

Internal
New B

Rename, skift modellen’s navn

New

1. Navnet pa den aktive model kan aendres til
noget du som bruger let kan genkende. Tryk _ CamEmEEE
pa feltet der skal veere den aktive model. el mccarer BLA. " |Rename | Copy

2. Nar Rename bergres vil et virtuel tastatur
blive vist i displayet.

O,
Model2
Model select Normal 6.2V

Model1 O
Model2

New
Normal

Model name

Internal

New

Det fulde og faerdigskrevne
navn pa op til 15 tegn. Rename Copy

3. Indtast det nye navn modellen skal have. Model select | NoTo3 {0 6.2V
Op til 15 bogstaver, tegn og tal kan indtastes. aModell e mmmEmwEEn S
Bergr modelnavnet, nar du er faerdig og 2 Model2 =
modellen har faet det nye navn. mEmRREEEAEEEEEEEE New

Copy, kopier model

. . . Akti del er GRON
1. Den aktive model kan kopieres til en anden Valgte model er BLA Rename

placering.

2. Tryk pa Copy og en menu til at vaelge
placering i vises i displayet. Vaelg mellem Model select | Model2

Normal
Internal, SD Card eller Close (luk). s
Choose a storage to store the data.

3. Nar Internal eller SD Card er valgt, udfgres L L
kopieringen. Modellen far samme navn plus = "‘a .-
kopi nr. Navnet kan rettes senere osv.
Dato for kopieringen registreres ogsa. S0 card
Close
/Y ADVARSEL
Valg aldrig Model select, hvis motoren Model select | Model2 ]
® er tilsluttet (ESC) pa modtageren. Hot vl HINI'6-2v
Model1
. Internal
Hvis motoren starter under testen, kan det s .,
kunne fare til alvorlige skader! =Model2-1 = | New

E EEEEEEE '\EEEEEEEER

o Kontroller modellens funktioner pertentligt. Select  Delete

En model der ikke passer 100% til
opseetningen, er ikke forsvarlig at flyve med.

. Tryk og den nye kopi
Kontroller alt far flyvning! placeres her

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser
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Model type

Senderen skal tilpasses din model. Der kan
veelges mellem fastvingede motorfly, svaevefly,
helikopter og multirotor.

Pa motorfly er der mulighed for 7 typer af
hovedvinger, 6 typer af deltavinger og 3 typer af
halekonstruktioner.

Pa sveevefly (glider) er der mulighed for 7
hovedvinger og 3 halekonstruktioner.

Pa helikoptere er der mulighed for at veelge
mellem 8 swash typer.

NB: T16SZ allokerer kanalerne til modellen’s type.

Nar modeltypen veelges, slettes alle opsaetninger i
den aktive model, der overskrives med
grundtypen du veelger!

Model type valg

1. | Model type menu, bergres feltet med
hovedfunktionen. | eksemplet her, er valgt et
fastvinget motorfly.

New-1

Model type Condit1

6.7V
Model type selection

- L]
AIRPLANE HELICOPTER % GSGULIDER l

Airplane Helicopter Glider

MULTICOPTER

i.\.ﬁul-‘.c.i.copfer

New-1

Model type Condit1

6.7V
Model type selection

1 AILERON NORMAL E;
AIRPLANE ‘g‘m—; ELE L EIE

Model type Wing Tail

Retur

Linkage menu

2. Tryk pa Enter feltet. N

3. Tryk pa Yes feltet for at bekreefte valget.
Hvis du fortryder, sa er det nu, at No feltet skal
bergres!

Ved Yes fortseettes til valg af hovedvinge /
deltavinge og halekonstruktion osv.

Et tryk pa Model type feltet, bringer dig tilbage til
Linkage menu.

70

New-1

&) Model type Condit1

Model type selection

OK tryk pa feltet Yes

1. tryk pa feltet Enter
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MODEL TYPE 2 af 2

S<t 2 Jo ZF Model ype 1 £

Model type selection

f

RIRPLANE HELICOPTER g’ SUIDER

Model type

0©000000000000000000000000000000000
°

Veelg blandt standard

; E E Airplane + Helicopter Glider
konstruktionerne : : 5
i T16SZ : . Vzlg grundtype, ved at
E E : berore feltet, der passer
. H MULTICOPTER | X
H e R |- pa modellen
5 e Multicopter :
Fastvinget motorfly og svaevefly valges I helikopter vaelges en swashplade
hovedvingen’s og halen’s grundkontruktion der svarer til en grundkontruktion
blandt valgmulighederne i T16SZ. blandt valgmulighederne i T16SZ.

Model type ggr‘:\é—il*l

Model type selection

1 AILERON NORMAL E;
AIRFPLANE @; ELE

rup ELE

Model type

HN3(120%) F*ELE
-~

PIT

Swash type
selection

poccce

New-1
Condit1

New-1
Condit1

NORMAL E; V—TMLW AILVATOR C;
ELE
ELE ELE RUD ELE2

RUD ELE RUD

1 AILERON 2 AIL + 1 FLP

e 5t ]

4 AIL + 2 FLP

2 AIL + 4 FLP
ﬁl. ELP ’ FLPIl-é AIL2 .-;" Ail. FLP2 {ﬁm
FLP3 FLP2 AIL3 FLP AIL2

4AIL+4F
ﬁm P Wing type selection

AIL FLP3 FLP2 AIL4

2 AIL + 2 FLP

AIL FLp FLP2 AIL2

Tail type selection

New-1

St 2/2 Condit1

Condit1

Flying Wing Normal Rudder

2AIL+1FLP

AIL FLF AIL2

Flying Win: Flying Wing Flying Wing
e = 2AIL+4FLP 4AIL+2FLP

AIL AIL2

Winglet (zaur,-? ;
RUD

RUD2

a3 FLPYFLP2 4fi4

Flying Wing
4AIL+4FLP

ans " AJT Wing type selection

Tail type selection

AIL FLP3 FLP4 Ay g
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SERVO REVERSE
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Servo reverse, skift kgreretning pa servo.

Funktionen skifter servoen’s kareretning, hvis
den ikke fglger styrepinden eller kontakten.

Ved CCPM pa helikoptere skal du neerlaese
sektionen om AFR, fgr du aendrer servoen’s
kareretning. Med CCPM skal alle servoer pa
swashpladen kgre op og ned samtidigt og det
skal veere indstillet for alle andre indstillinger
foretages. Hvis man konfigurerer et fastvinget fly
med flere servoer kan det vaere vanskeligt at fa
servoer til at traekke i samme retning. Ved
specielle funktioner kontrolleres det, at de falges
ad i de rigtige retninger. Kontroller altid, far hver
flyvning, at servoerne traekker i de rigtige

retninger.
Retur
. . Linkage menu
Reverse, procedure for skift af kareretning. . 3
P ervo reverse

A :
Nar en ny model er oprettet, skal du ;‘,‘l"“'on
. Heron
igennem alle menuer. Kontroller med
alle styrepinde, kontakter og hvad der ellers Elevator
styrer en servokanal. Find ud af om servoerne Throttle

sidder i de rigtige kanaler og karer i de rigtige
retninger. Biddor

Gear

Hvis de ikke gor det, sa fortseet i : e

Servo reverse.
1. Tryk pa feltet for kanalen

2. Veelg Yes, nar spgrgsmalet Sure ?, kan
besvares med ja, for at vende kanalen’s nye
kareretning. Ellers trykkes No.

New-1
Condit1

Normal

Normal

Reverse

Normal

Normal

Normal

Ch Function
7 Auxiliarys

8 Auxiliary4
9 Auxiliary3
10 Auxiliary2
11 Auxiliary1

12 Auxiliary1

Tryk pa kanalen
du vil vende om

3. Gentag for de servoer, der ikke kgrer i den Tryk pa Yes —
og kanalen vender

mellem Normal og
Reverse

rigtige retning.

4. Na du er feerdig trykkes Servo reverse gverst

til venstre i displayet og du kommer tilbage til
Linkage menu.

Linkage menu
Servo monitor
Servo reverse

Sub-trim

System type

Idle down

Function name

72

New
Condit.1

6.7V 1/2

Normal
Normal
Normal
Normal
Normal

Normal

Madel select

End point

Function

Trim setting

Stick alarm

Sensor

Model type
Servo speed
Fail safe
Throttle cut
Timer

Telemetry
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SERVO END POINT
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End point

End point indstiller servoen’s arbejdsomrade.
Funktionen kan f.eks justere for fejl i link’s og
rorhorn’s placering.

Travel rate, servoen’s vandring kan justeres fra
30% til 140% i hver retning og pa alle 16 kanaler.

Travel og Limit i forening stiller servoen’s
maksimale bevaegelse, uanset om en mikser kan
kgre fra 0% til 155%.

Travel (udslag) justering

1. Tryk pa Travel feltet
Justerved bergringaf AA A VV V¥
der eendrer veerdierne op og ned.

2. Startveerdi er 100%

Naeste kanal st

I Indikation af
styrepinden’s retning

Justering er fra 30% til 140% i hver retning. LR
; New}~

3. Gentag for for hver kanal, der skal Yy - End Bot : 6.7V L
'usteres / h Function Limit Travel Limit
J ' e Aileron 135 i 100 135

|
Elevator 135 1 100 135
Limit (begraens) justering Throttle 135 Nl
1. Tryk pa Limit feltet. Rudder 135 I 100 135

|
2. Justerved bergringaf AA A VV V¥V Seat S 1 ies
der eendrer veaerdierne op og ned. Air brake 135 1 135

1

1

3. Startveerdi er 100% Venstre/ Top Hgjre / Bund
Justering er fra 30% til 140% i hver retning. <o oo >
4. Gentag for for hver kanal, der skal justeres. Beror vardien og indstil med

AA A VYV V

Menuen og tekster varierer efter Model type.
Det der vises her er blot et eksempel.
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SERVO SPEED
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Servo speed

Linkage menu

Servo monitor

Servo reverse

Sub-trim

New

Condit.1
Model select

End point

Function

6.3V 1/2
Model type
Servo speed

Fail safe

Funktionen szenker (forsinker) hastigheden pa en
servo’s skift af position. Alle 16 kanaler kan
kontrolleres, men udga at gere det pa kanalerne
til styrefladerne, der kan blive treege at kontrollere. e down SEck st alinet
Pa motorkanalen (throttle) kan det afhjeelpe, hvis
motoren kvaeles ved hurtige skift pa karburatoren.
0 er standard og 27 er det langsomste.

System type Trim setting Throttle cut

Function name Sensor Telemetry

Servo speed indstilling

0 = Normal til 27 =langsom [{ e e e e e e e e e e

Retur °

1. Tryk pa Servo speed feltet i Linkage Linkage menu w— .
- ) ew-

menu. - : Condit1 .

G Function Function °

2. Tryk pa feltet for servokanalen, der skal Aileron 0 7 Auxiliary5 .

: . .

indstilles. Elevator 0 Auxiliary4 °

°

3. Justerved bergringaf AA A VV V¥ Throttle Auxiliary3 .

L]

der endrer veerdien op og ned. Rudder 10 Auxiliary2

4. Gentag for de kanaler, der skal seenkes i Gear 11 Auxiliary1
hastighed og afslut ved at trykke pa feltet

Servo speed igen.

6 Air brake 12 Auxiliary1

SUB TRIM

Sub-trim

Sub-trim justerer center pa servoen. Efter den
mekaniske centrering pa rorhorn og link’s, kan
der finjusteres i Sub-trim menuen.

Retur

For du justerer mekanisk skal du sikre at ——— N—
Sub-trim star i 0 (normal). SUPEn Condit1 6.7V
7 Function Ch Function

Sub-trim |ndst||||ng /_____»_,' Aileron +0 7 Auxiliary5
Elevator +0 8 Auxiliary4

1. Tryk pa feltet ved den kanal der skal

centreres. Throttle +0 9 Auxiliary3

2. Justerved bergringaf AA A VV VW BUter +0 | 10 Auxiliary2

der aendrer veerdien op og ned. Gear +0 11 Auxiliary1

5 Air brake +0 12 Auxiliary1

Standardveerdi er 0

Justeringsomrade er fra -240 til +240
servotrin.

3. Gentag for hver kanal, der skal centreres.
Afslut med tryk pa Sub-trim feltet.
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FUNCTION side 1 af 2

1 2 Z A% Linkage menu ggﬁiﬂm

Servo monitor Model select Model type

Function Servo reverse End point Servo speed
F—m—m— =

Function er kanalernes tildeling for styrepinde, Sub-trim | Function E Fail safe
gll_dere og kontakter. Nar du har vaIg’F Model type, System type Trim setting Throttle cut
Wing type eller Swash type ved helikoptere, vil
den generelle tildeling veere oprettet automatisk. e down SEck st alinet
Men er de ikke efter din smag, kan det hele O TS T Telemetry

&ndres i Function menuen.

Du kan tildele samme styring af flere servoer fra
en enkelt styringsfunktion, som eksempelvis Retur

Linkage menu

hgjderor til kanal 2 og kanal 3’s servoer.

ey \ : New-1
P ) Function Condit1

DG1 0og DG2 # Ch Function Control
' Aileron J1

[ ]
-

Disse to (2) kanaler er ON / OFF kanaler.

Du kan frit vaelge input til teend / sluk funktionen. S =
Throttle J2
Kanalerne begraenses af modtagerne i System type.
Rudder J4
FASSTest 18CH, 16 analoge kanaler og 2 ON/OFF
FASSTest 12CH, 10 analoge kanaler og 2 ON/OFF
FASST MULTI, 16 analoge kanaler 2 ON/OFF
FASST 7CH, 7 analoge kanaler

S-FHSS, 8 analoge kanaler

T-FHSS, 16 analoge kanaler og 2 ON/OFF

Gear SG

Air brake RS

: New-1
Function select - .. 4 6.7V Yz

Function change

0000000000000000000000000000000 0-

Aileron Aileron2 Fuel mix

1. Tryk pa feltet til funktionen, der skal aendres.
2. Tryk pa Function select (vaelg) Elevator Alleron2 Gyro
Throttle Ailerond Gyro2

3. Tryk pa Hardware select for input valg. = — -
u er evator yro

Gear Flap2 Throttle2

Control change Flap Air brake Throttle3

1. Tryk pa Control feltet ved funktionen der skal eeeeseesesesssssssssmsssns
andres input pa. .

2. Hardware select menu vises og du veelger ved

° s 7 New-1
at trykke pa feltet der gnskes anvendt. Hardware select | ~SW.3,

NB: Samme Control kan anvendes til flere kanaler.
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FUNCTION side 2 af 2

New-1

Retur
Linkage menu

P Function Condit1
. -’ Control
Trim Change /_,.---——-' g Aileron J1
Trim change kan flytte kanalens trim til en Elevator J3
anden knap, der passer dig bedre. Throttle 12
1. Tryk pa feltet Trim ved den kanal, der skal Rudder J4
flyttes, trimknap, pa. Car G
2. Hardware select menuen fremkommer i Air brake RS
displayet.
) New-1
Der kan veelges f.eks en kontakt, der udfarer Hardware select | o/ itq
klik funktionen i stedet for T1 til T4 I
Rate -
J3
Mode
Ja
Normal= Lineaer funktion. RD
ATL = Fungerer ved endepunkt.
Kan reverseres (vendes) 30 | [Normal LD
Center = Fungerer omkring center

AEndrer sig ikke ved endepunkter

: New-1 L
Function Condit1
H/W reverse menu ICh Function Control
13 Auxiliary1

Hardware reverse vender f.eks en styrepind’s
retning i forhold til servoen’s kgreretning. Det
kan ogsa vaere kontakter man gnsker vendt 15 Auxiliary1
funktionen af.

14 Auxiliary1

Auxiliary1

NB: Funktionen aendrer retningen pa servo
Indikatorerne i displayet fglger udslaget
som normailt.

I Brug de normale indstillinger og du skal
kun andre til reverse i meget specielle H/W reverse | New-1

X Condit1
model konstruktioner. sl
Normal SC Normal Normal
Far H/W skifter til Reverse, skal du bekraefte at s : -
. ormal SD = Normal Normal
du vil have det aendret!
Normal SE Normal Normal Normal
Tryk pa Yes bekraefter skiftet og No annullerer!
Normal SF Normal > Normal Normal
Normal SG  Normal Normal
Motor funktionen ON/OFF anvendes mest .
pa svaevefly med motor, for stigning til
termikken’s hgjde er naet. For de fleste EL Tryk pa kanalen @’
motordrevne modelfly, kan motorgassen der skal vendes [ ®e,
styre normalt fra O (nul) til fuld motorgas. ° b
TrykYesfor | qooeeeo| EEH N
omvendt funktion

76 Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser



FAIL SAFE
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Fail safe

Fail safe indtraeder, hvis styresignaler fra din
T16SZ forhindres i at na frem til modtageren i

modelflyet eller hvis (B.Fis ON) batterispaendingen

falder til et kritisk niveau pa modtageren.

Fail safe indstiller, hvor servoerne skal kare til,

hvis signalet udebliver. Der er to (2) muligheder

Linkage menu

Servo monitor
Servo reverse
Sub-trim
System type
Idle down

Function name

New
Condit.1

Model select
End point
Function

Trim setting

Stick alarm

Sensor

{IIIH 6.3V e
Model type

Servo speed

Throttle cut

Timer

Telemetry

for hver kanal. Hold, hvor servoen bliver i sidste
OK modtagne signal’s position eller den karer til
en forud defineret position. Retur

Linkage menu

New-1
Condit1 6.7V 1/3
Mode  B.F/S F/S-POS

Release
Hold OFF +0 battery F/S

T16SZ giver ogsa mulighed for telemetri, Fail safe

der kan holde gje med modtageren’s ;
batteri og advare i tide for risici foroundet "
hermed. Hvis der er risiko for lav
batterispaending, sendes informationen

videre til senderen. Hvis alarmen ignoreres
veelges Fail safe aktiveringen og servoerne gar
til de indstillede positioner.

Land modelflyet for det sker!

Under Fail safe har du ingen kontrol med
modelflyet. Sgrg for at holde batterierne
opladede.

Function
Aileron

Elevator Hold OFF +0 ==

Throttle Hold OFF +0
Rudder Hold OFF +0
Gear Hold OFF +0

Hold OFF +0

6 Air brake

Fail safe release (ophaev) funktion

Fail safe indstilling Denne funktion friger Fail safe funktionen, der

1. Bergr feltet ved den kanal Fail safe skal er aktiveret af, for lav batterispaending.

indstilles for (Mode - F/S) 1.
Feltet skifter pr. Tryk.

Tryk pa feltet under Release battery F/S.
Herefter kan du afgere om Throttle
(motorgas) eller en anden styrekontrol skal
annullere "batteri fejl” sikkerheden, hvis
den er blevet aktiveret af for lav
batterispaending.

2. Hold styrepind, kontakt eller glider i den
stilling servoen, hvor skal kgre til.
Tryk pa F/S-POS feltet, der gemmer

positionen.
/1\ ADVARSEL
Fail safe for batteri indstilling
Indstil for sa vidt muligt Fail safe
1. Tryk pa feltet B.F/S ud for kanalen, det drejer funktionen.

sig om, for aktivering (ON). -

Slukkes med et tryk igen til (OFF). Specielt hvis motoren kgrer ukontrolleret er
det vigtigt at fa den slukket eller bragt til
tomgang ved en fejl i styringen. Pa en
helikoptere kan en hover position maske
veere mere passende. Et ukontrolleret
modelfly kan veere meget farligt.

2. Hold styrepind, kontakt eller glider i den
stilling hvor servoen skal kgre til.
Tryk pa F/S-POS feltet gemmer positionen.

Hvis Fail safe funktionen frigeres af
motorgas, kan det forveksles med en motor
fejl. Land omgaende modelflyet, hvis der er
den mindste tvivl.
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SYSTEM TYPE side 1 af 2
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System type selection

T16SZ leveres kun til 2,4 GHz. Protokollen, der

anvendes, kan skiftes mellem 6 Futaba®
protokoller og modtager typer.

FASSTest 18CH, FASSTest 12CH, FASST
MULTI, FASST 7CH, T-FHSS, S-FHSS.

Modtageren R7008SB har mulighed for
FASSTest 18CH og FASSTest 12CH.
Maden vises pa side 79.

* Hvis du skifter System type slettes
modellens data ikke.

* Efter enhver aendring, husk at kontrollere alt

pa modellen.

* Analoge servoer kan ikke anvendes i
FASSTest 12 CH.

Retur
Linkage menu

| System type

TEITRTEL =

FASST 7CH
1l

S-FHSS
I L

<

New-1
Condit1

Receiver

Receiver ID

I 2 Telemetr y

L P
] § D/L interval

1/2

Linkage menu

New
Condit.1

(IR 6.3V

Servo monitor Model select Model type

Servo reverse End point Servo speed

Sub-trim Function Fail safe

Trim setting Throttle cut

Idle down Stick alarm Timer

Function name Sensor Telemetry

Dual, to (2) modtagere i FASSTest 18CH

To (2) modtagere skal linke’s samtidigt for at
opna 16 analoge og to (2) ON/OFF kanaler.
De to modtagere genkendes med hver sin ID.
Den farste handterer kanalerne 1 til 8 og
naeste, kanalerne 9 til 16. Fail safe kan
saettes for hver kanal i begge modtagere.
Telemetri kan kun benyttes fra den farste
modtager. 4

6.7V

0. 6 06 0 0 0 0 0 0 0

o Single o EEERELLYL Single / Dual

[ 3 BN BN BN B BN B BN BN I )

Rx1

114300031

rLink-:

-.-.-.-.-.---l-.-l-l-.l

ACT / INH
1

T-FHSS

Modtager linking

En modtageren ma kun styres af én sender. Det

| !_a.r,-'s

styres af link metoden. Nar der anvendes en ny eller
anden modtager, skal den linke's til din T16SZ for at
kunne anvendes. Se link metode pa side 41 i denne

manual.

Link skal udferes nar:

[ J
pa den medfglgende R7008SB til din T16SZ da
du kgbte den.

Nar protokollen skiftes mellem
FASSTest 12CH og FASSTest 18CH.

Nar en ny model oprettes i Model selection.

78

Nar en modtager skiftes fra den indstilling, der var

VO
-

-
-
L
L
e [
age =
-

v

Telemetri funktion i FASSTest og T-FHSS
Down Link Interval (D/L) ved ACT.

Nar telemetri sendes fra modtageren kan
hyppigheden (intervallet) kan aendres her.

Hvis et lavt D/L interval vil data fremkomme
langsommere, men styringerne bliver hurtigere.

Battery Fail safe. Ved en spaending, der er for
lav, kan fejlmelding kun anvendes i
FASSTest og T-FHSS.

Veerdien kan saettes til, hvor modtageren skal
huske veerdien. (3,5 til 8,4 Volt). Veerdien
overfgres ved link proceduren.

Siden forbruget varierer pa batteriet efter antal af
servoer og andet streamforbrugende udstyr skal
du selv vurdere, hvad minimum skal veere
indstillet til, for aktivering af Fail safe.
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SYSTEM TYPE side 2 af 2
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System type og valg af modtager til modelfly

°| / Futaba
°| | R6208 s

\\ ——
P AR —1

FASSTest 18CH FASSTest 12CH

Hvis du har brug
styringernes hastighed
frem for antal kanaler og
lidt telemetri for
modtageren’s batteri.

Hvis du har brug for
mange kanaler og

telemetri funktioner. ingen telemetri

FASST MULTI

Hvis du har en modtager
med denne teknologi og

FASST 7CH

Hvis du har brug for en
miniature modtager til
indendgrs modelflyvning

Modtagere til T16SZ angivet af Futaba® Marts 2017

T-FHSS

Hvis du har en T-FHSS
modtager og hvis du har
mange telemetri
sensorer.

R7008SB R7008SB R608FS R617FS
R7003SB R7003SB R6008HS R6004FF
R7014SB R7014SB R6108SB R616FFM
R7018SB R7018SB R6208SB R6106HF
R7006SB R7006SB R6014HS R6106HFC
R6014FS R6203SB
R6203SB R6203SBE
R6203SBE R6202SBW
R6202SBW R6303SB
NB: Analoge servoer kan ikke anvendes i R6303SB R6303SBE
FASSTest 12CH pa modtageren R6303SBE R7006SB
R7008SB Opdateril"lgs hastigheden til R7014SB
servoerne er for hgj. R7018SB
R7006SB

R3006SB
R3008SB
R3001SB
*R3106GF

* 6 kanaler og ingen
telemetri funktioner

+ I
.
it

S-FHSS

Hvis du har en S-FHSS
modtager.

m FASSTest 18CH

m FASSTest 12CH

m FASST MULTI
m FASST 7CH

m T-FHSS

m S-FHSS

System type, kort beskrevet

Op til 16 lineaere kanaler og 2 ON/OFF kanaler
Telemetri med ekstra modul.

Op til 10 linezere kanaler og 2 ON/OFF kanaler
Telemetri af modtageren’s batterispaending.
Ingen @vrig telemetri, men hurtigere respons
end i 18CH mode.

Op til 16 lineaere kanaler og 2 ON/OFF kanaler
Op til 7 linezere kanaler.
Op til 16 linezere kanaler og 2 ON/OFF kanaler

Op til 8 lineaere kanaler.
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TRIM SETTING
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Trim setting

Trim setting indstiller hvor mange trin (step)

servoen skal kgre nar der trykkes pa trim feltet.

Indstilling af step:
1. Tryk pa feltet Trim setting
2. Tryk pa feltet der skal justeres

3. Justerved bergringaf AA A VV V¥
der eendrer veerdierne op og ned.

Startveerdi er 4
Justeringsomrade er fra 1 til 200

En lav veerdi = sma trin
En hgj veerdi = store trin

* Hvis feltet bergres en gang mere, saettes

feltet til 4, som er en standardvaerdi.

Faelles eller separat indstilling

Comb. Kombinerer trim pa alle Flight
mode, flyve konditioner (Condit.x)

Separ. Trim kan veere forskellig for hver
kondition (Flight mode) Condit.x.

80
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-
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L]
-
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L}
-
Retur
Linkage menu

) Trim setting ggﬁdiﬂ

Linkage menu ggrﬁiit.‘f

Servo monitor Model select Model type

Servo reverse End point Servo speed
Sub-trim Function Fail safe
=== -

System type Trim setting 1 Throttle cut
a

Idle down Timer

Function name Telemetry

Step Mode
Comb.

Comb.

Comb.
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THROTTLE CUT
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Throttle cut ON - Sluk motor
Throttle cut eller motor stop, allokerer en »

kontakt til at stoppe motoren. Alternativt kan man OFF - Normal
benytte funktionen til at fa motoren til at ga i

tomgang (ldle). Kontakt og veerdier skal veelges

da standard er - - som er ikke aktiv.

1. Bergar INH feltet, der skifter til ACT Funktionen Throttle cut indstilles med

motoren i tomgang og til en veerdi, hvor
motoren standser med sikkerhed, hver gang
kontakten aktiveres (ON).

2. Veelg kontakt. Bergr feltet ved Switch og
Hardware select menu’en dukker op. Veelg
kontakt og dennes ON position.

3. Bergr feltet ved Cut position og juster Kontakten H er en kontakt med to stillinger.
veerdien til karburatoren’s lukket position. Kontakten returnere til OFF nar den slippes.

Startveerdi er 17%
Justeringsomrade er fra 0% til 50% Boraring vil oki
ergring vil skifte mellem

4. Afslut med tryk pa feltet Throttle cut. INH = OFF
ACT = ON

Retur
Linkage menu

New-1
Condit1

} Throttle cut

T ACT/INH INH

Cut position : 17

Den gule streg er cut
(afbryd) positionen
nar kontakten til (Cut)
er aktiveret ON

Et tryk her vil abne :
AA A VV V Switch
der ved bergring andrer
veerdierne op og ned.
Vealg vaerdien der slukker.

Den rade pil viser styrepinden til
motorgas’s position. Funktionen Throttle
cut vil kun veere aktiv i nedre 1/3 af
motorgas.

Et tryk her vil abne Hardware
--------- select. Valg en kontakt, der
skal styre Throttle cut.

.lllllllll}llllll

New-1
Hardware select Condit1

/1
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IDLE DOWN
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Idle down

Idle down eller motor til tomgang, allokerer en Linkage menu ggmm
kontakt til at saette motoren i tomgang. Kontakt

og veerdier skal veelges, da standard er - - som
er ikke aktiv. Servo reverse End point Servo speed

1. Tryk pa INH feltet og det skifter til ACT Sub-trim Function Fail safe

System type Trim setting Throttle cut

Servo monitor Model select Model type

2. Tryk pa feltet - - til hgjre for Switch. |
| Hardware select menuen veelges kontakt Stick alarm Timer
og ON position/retning. Se detaljer i afsnittet SRR
Switch selection bagerst i denne manual.

Function name

Sensor Telemetry

3. Offset indstilling efter bergring af feltet +0

Standardveerdi: 0%
Justeringsomrade: -100% til +100%

Bergring vil skifte mellem

: : : INH = OFF
* minus veerdier bliver Idle up ACT = ON

AA A VYV YV Rowt

Linkage menu

New-1
Condit1

J  Idle down

justerer vaerdien op og _{
Afslut med tryk pa

| ACT/INH
Idle down.

Offset
Dette er motorgas- h

sen’s tomgang’s posi-
tion. Tryk pa feltet og Switch
juster til motoren’s
sikre tomgang.

Justeringsomrade:

-100% til +100% Et tryk her abner for Denne indikator viser motorgassen’s
Hardware select menuen. styrepind’s position. Idle down vil
Et langt tryk pa feltet Valg en kontakt og retnin- kun fungere i nedre halvdel af
stiller vaerdien til +0 gen for ON / OFF motorgassen’s omrade.

Landing i
lav tomgang
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SWASH RING

R

Swash ring

Swash ring begraenser udsvinget pa

swashpladen og beskytter dermed servoer,
swashplade og deres link forbindelser. Det er (S
iseer pa FB 3D helikoptere, at det er ngdvendigt. )

Pa 3D FBL helikoptere handteres det af FBL
kontrolleren.

Swash ring opsatning

1. Tryk pa feltet Swash ring i Linkage 2
menuen og Swash ring menuen &bner.

2. Bergr ACT/INH feltet, der skifter fra INH til
ACT og ringen vises grafisk i en gul cirkel.

3. Tryk pa feltet Rate og juster veaerdien op og
nedmed AA A VV V¥V

Justeringsomrade er 50% til 200%
Swash udslaget begraenses inden for
omradet, der er valgt.

Juster til maksimum udslag uden mislyde fra
servoer, link og swashpladen selv.

Afslut med tryk pa o
feltet Swash ring. . Linkage menu

) Swash ring New-1

Normal

Bevagelsesomradet Aileron ACT/INH
viser udslaget for hgjde 0 ACT
(ELE) og krangror (AlL) f
og retningen.

Elevator Rate
-2 100
/)

Markgren viser
styrepindenes position

Nar ACT er vaigt
vises swashringen
og xxx % vardien
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SWASH side 1 af 2

R

Swash

Retur

Swash menuen er kun for helikoptere. Med Linkage menu
undtagelse af H-1 valget, der er ikke har
Swash indstillinger. o

Neutral point

Hvis servoernes horn ikke kan stilles i korrekt Neutral point
center (neutral) sa kan det justeres her. Enter
Funktionen vil kunne flytte center og tilrette den
placering i center af vandringen, der skal veere
omkring center. Indstillingen pavirker kun den
retning der indstilles.

1. Det bliver referencepunkt for de naeste
indstillinger. Juster servohorn sa teet pa 50%
som muligt. Alle andre justeringer bliver
dermed minimale.

2. Hold styringen af servoerne pa swashpladen’s
center og tryk pa feltet Enter. Reference
centeret indlaeses og gemmes til reference for
de neeste indstillinger.

3. * Neutral punktet vises nu.
Afslut med tryk pa Swash feltet.

Swash AFR

AEndrer pa udslaget af servoerne i CCPM.

Det er reducering, @gning og reversering, der kan
anvendes. Alle servoer skal kare op og ned
samtidig og hvis en servo ikke fglger de andre,
kan kgreretningen vendes her i felterne ved
Aileron, Elevator og Pitch.

Disse tal er i forhold til referencen for center pa
swashpladen’s servoer.

1. Tryk pa feltet for servoen, der skal justeres.

Justermed AA A VV V¥V veardien op
og ned.

2. Startveerdi er 50%
Justeringsomrade er -100% til +100%
+ 0g - skifter kagreretning pa servoen.

Afslut med tryk pa Swash feltet.

Tryk
Naeste menu

[

6.7V
Swash AFR

Aileron

Elevator
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SWASH side 2 af 2

R

Mixing rate

For at holde swashpladen vandret, kan servoerne -

korrigeres enkeltvis, til at fungere samtidigtopog
ned. Mulighederne er: PIT — AIL, PIT — ELE,

AIL — PIT, ELE — AIL og ELE — PIT. Benyt en
mikser, der kompenserer bedst i situationen med
servoerne. ELE = hgjderor, AlL = kraengror og

PIT = stigning (pitch / vinkel) pa rotorbladene.

Mixing rate opsatning

| eksemplet her er anvendt HR-3. Miksninger er lidt
anderledes til de andre helikopter opsaetninger, men
maden der indstilles pa er den samme.

1. Seet motorgas/pitch i centerstilling. Juster de
mekaniske link’s og rorhorn til vandret swashplade og
centreret for op og ned forlgbet.

* Lidt Sub-trim er OK
* Juster sa pitch forlgber lineart fra minimum til
maksimum udslag.

2. Juster AIL — PIT, sa nar kreengror bevaeges fra hgjre
til venstre, ikke pavirker pitch.
* Hojre og venstre pavirkning af udslag justeres
sarskilt.

3. Juster ELE — AIL og ELE — PIT sa der ikke er nogen

pavirkning af kraengror, nér hgjderor (ELE), der

her er frem / tilbage pa helikopteren, beveeges

maksimum op og til minimum ned.
* Top og bund justeres seerskilt. -

4. Juster PIT — AIL og PIT — ELE sa swashpladen er
vandret i fuld og lavest udslag pa motorgas (pitch).
* Top og bund justeres sarskilt. -

Linkage compensation

*

Funktionen stilles efter Mixing rate.
Funktionen kompenserer for uligheder center og i
endepunkterne.

*

1. Placer motorgas / pitch (THR) i laveste stilling. Beveeg
kraengror (AIL) hgjre venstre sa der er mindst mulig
pavirkning af frem/tilbage (ELE) og pitch (PIT).

*  Hgjre og venstre pavirkning af udslag justeres
seerskilt. -
Hvis pavirkningen gges sa seet feltet i minus. -

*

2. Juster hgjderor (ELE) sa det pavirker pitch og
kraengror minimalt.

3. Gentag proceduren for motorgas / pitch i hgjeste
stilling.

Tryk pa Swash lukker og skifter til Linkage menu.

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

Tryk
naste menu

Retur ‘v i
Linkage menu R &

Swash

Mixing rate

ELE - AIL

ELE-PIT

Tryk
naste menu

Retur §
Linkage menu -

New-1
Normal

Linkage compensation
Function Direction

Aileron +

Elevator +

Speed compensation

Speed compensation

Hvis servoerne / link’s har lidt forskellig vandring
kan der kompenseres for dette.

1. Seet motorgas / pitch i neutral (center).

2. Beveeg hurtig frem / tilbage (ELE) og juster til
mindste pavirkning af pitch.

Afslut med tryk pa Swash
NB: Hvis link er mekanisk for korte eller for lange
skal de tilpasses mekanisk farst. Pitch

ndrer sig ved justeringen. Nulstil pitch
vinkler, hvis en flyvning viser noget andet.
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STICK ALARM

S A o ZF

Stick alarm

Stick alarm er en alarm, der med med et enkelt
BIP kommer ved motorgassen i en bestemt
position. Funktionen kan tilknyttes en kontakt til

at sla funktionen fra eller til.

Fra Linkage menuen veelges feltet Stick alarm.

Hver gang
motorgassen nar den
angivne position, vil
alarmen give et BIP.

Retur

Linkage menu

Stick alarm
e ACT/INH

Position

Dette er alarmen’s position i
tal (her 50) angivelse. Placer
styrepinden hvor alarmen
skal aktiveres og tryk pa feltet
sa kommer placeringen ind i
feltet.

Switch

Linkage menu

Servo monitor
Servo reverse
Sub-trim
System type
Idle down

Function name

Tryk her for skift til ACT
ON og aktiveret

New-1
Normal

New
Condit.1

Model select
End point
Function

Trim setting

Stick alarm

Sensor

Model type
Servo speed
Fail safe
Throttle cut
Timer

Telemetry

Nar motorgassen nar
den gule linie vil
alarmen give et BIP.

Dette er den grafiske
visning af (THR)
motorgassen’s position

Omrade: 0 til 100

Et tryk her, for abner for Hardware selection menu.
Vaelg kontakt for retning for ON / OFF valg om
funktionen er aktiv. SG er blot et eksempel.
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TIMER 1 & 2

S A o ZF

Timer

Der er to (2) timere, der eksempelvis kan
benyttes til tid pa motoren’s drift, flyvetid eller
konkurrence malinger. Timerne gemmes pa
modellen’s opsaetninger. Det betyder, at valg af
model ogsa skifter til de indstillede
timerfunktioner for modellen.

Timerne kan trigges af kontakt eller bevaegelse
af en styrepind. Du kan selv bestemme ON og
OFF retningerne. Hver timer kan indstilles at
teelle op eller ned til 59 minutter og 59
sekunder. En buzzer alarm og BIP gives nar
den indstillede tid bliver naet.

Retur
Linkage menu

New
Normal

- - 00 : 00 . 0
00
eeo0oo0o0o oo [TENE Up
°
°
: ibrator 7 Inhibit
°

Inhibit: — skift til 1 til 4

Sidste 20 sekunder Sidste 10 sekunder

Timer slut

id: —

Fortsaetter
taelling men
med minus
- tegn foran.

1 kort BIP

Timer 1 eller 2

Forlgben tid der
starter fra 00:00.0
Tilbageveerende tid
Teeller ned fra forud
indstillede minutter

Elapsed:

Remainder:

Elapsed En buzzer (vibrator)

eller en lydfil (speech)
kan angive alarmen.

Reset switch

Start switch e00o0000o0

Stop switch

1 1 til 4 vil vibratorfunktionen
veere aktiv.

OFF: Hvis du slukker for T16SZ eller skifter model (Model select) vil timeren blive nulstillet.
ON: Den foregaende timer bliver gemt i hukommelse og vil blive genstartet hvor den standsede.

00

000

System menu

Linkage menu E

Model select +0
R Y

Timer 1

25:31:05

4...........................

Timer taeller op eller ned

Tryk pa feltet ved Mode vaelg Up / Down

2. Tryk pa timeren og indstil med felterne,
der fremkommer, AA A VV V.
timeren’s tid.

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

START og STOP — pa HOME displayet.
Et tryk pa timeren’s felt starter og stopper timeren.
Hvis feltet holdes nede vil timeren nulstille til timeren’s indstilling.

Model 1-1

Nmrnal

00:00.0

Timer 2

HELICOPTER

+0 FASSTest 18CH
B Onair

<...........................

Start, Stop og nulstilling med en kontakt

1. Tryk pa feltet ved eksempelvis Reset
switch

2. Hardware select menuen fremkommer
og veelg i den, kontakt og retning.

3. Gentag for Start switch og Stop switch.
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INTEGRATION TIMER

S A o ZF

Integration timer

Retur
Linkage menu

Funktionen pavirker timeren efter motorgas. INT tid

Hastigheden pa timeren’s telling stiger med gget 7 New

motorgas til den hgje side. Hvis motorgassen er Normel

omkring center saenkes hastigheden pa teelleren 01:50.0 THo, P
til 50%. Nar motorgassen er i den laveste ende . .

standses teelleren. . 00 Elapsed

Brug timeren som reference for stramforbruget
relativt til kapacitet, da det varierer efter batteri
eller motoren’s braendstofforbrug.

Up Reset switch

Inhibit Start switch

OFF Stop switch

INT er timeren’s tid, der er forskellig fra den reelle
maling i real tid.

INT tid i beregnet % Tryk pafeltet [IRRL .«
skifter til TH%

et Ly -
\ Nar motorgas er hgj
l oges timeren’s taeller’s
hastighed
\S—
— g
N\ Nar motorgas er
— omkring center, seenkes
— taelleren med 50%

Nar motorgas er lav,
standses tzlleren.

Lav motorgas
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FUNCTION NAME

S A o ZF

New

Function name Linkage menu | Congit.1

Servo monitor Model select Model type

Kanalerne AUX1 til AUX8 kan navngives med op
til 10 karakterer 0og 4 i den korte tekst. Servo reverse End point Servo speed

Sub-trim Function Fail safe

Skift navn pé AUX1 til AUX8 System type Trim setting Throttle cut

1. Tryk Function name i Linkage menu. Idle down Stick alarm Timer

2. Function name menuen vises i displayet. _Function name | Caiskih Jelemetty

3. Tryk pa feltet ved kanalen der skal eendres
navn pa. Feltet bliver fremhaevet blat. Retur v

Linkage menu

Function name New-1

4. Tryk Rename feltet og menuen til A Normal
indtastning af navn &bnes. il Silisry]
Indtast det nye lange eller korte - Auxiliary2
beskrivende navn og et tryk pa Function Auxiliary3 RenaTie
name, der returnerer til foregadende Function Auxiliary4
name menu. Auxiliary5

5. Hvis Reset trykkes og holde nede, vil Aysiiarye

funktionen’s navn vende tilbage til standard. ST

Auxiliary8
6. Kanalen’s navn vil blive vist i de andre
menuer med 10 eller 4 karakterer, afheengig
af hvor meget plads der er til visning af navn i
den pagaldende menu.

7. Gentag proceduren for hver kanal, der skal
have et beskrivende navn.

Retur til
Function name menu

Afslut med tryk pa Function name, __
der vender tilbage til Linkage menu. P

New-1

Function name
Normal
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TELEMETRI SYSTEM

S A o ZF

Telemetri system

Telemetridisplayet modtager informationer fra modtageren’s sender. Displayet viser og kan
indstille forskellige mader informationerne behandles pa. Eksempelvis et spaendingstab pa
modtageren’s batteri kan udlgse en alarm og du kan lande inden det bliver fatalt.

Funktionen er kun tilgeengelig ved modtagere med FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller.

FASSTest 12CH er det kun modtageren’s batteri der kan vises.

Telemetrisensorer seelges saerskilt og de kan monteres i modelflyet til visning af modelflyet’s forskellige
opgaver. Hvis kun modtageren’s batteri skal overvages, skal der ikke kabes ekstraudstyr.

Telemetrifunktioner skal skal aktiveres for hver sensor der installeres i modelflyet (ACT pr. sensor).
FASSTest 18CH: Hvis 2 modtagere anvendes, er det kun den fgrste modtager, der kan sende telemetri.

Hvis 2 modtagere med T-FHSS eller FASSTest 12CH er anvendt pa 1 sender, kan telemetri ikke anvendes.

Hvis sender og modtager er i OK link, men modtageren’s ID ikke vises i din T16SZ, er telemetri ikke
tilgaengelig.

Hvis du slukker for modtageren tabes informationerne fgr visningen i displayet.
Selv med slukket modtager er spaendingen ikke i 0 (nul).

Visning af modtageren’s
batterispaending

Opsatning er ikke ngdvendig. Nar telemetri er
aktiv vil modtageren’s batteri visses i displayet

Visning af motor
batteriet’s spaending

CA-RVIN-700 og ledningsnet er nedvendig

Visning af forskellige
ekstra sensorers vardier

Ekstra telemetrisensorer er ngdvendige
T16SZ finder selv sensorerne

Visning af sensorer
af samme type

Opsaetning af hver sensor er ngdvendig
Registrering er nagdvendig

Indstilling af alarmer
efter telemetriinformationer

33141

Opsaetning i Telemetry er nagdvendig

Modtager — til T16SZ.
Signalstyrken vises grafisk.

Signalstyrken pavirker ikke styringen!

Fut-aEa_L._oEP_ . New-1

11 aRx Condit1

Modtager spanding og

eventuel motors spaending

System menu

/\\ FORSIGTIG

Linkage menu

+0 E ! +0

Model select +0 +0

Stir ikke pa displayet under flyvning og
indstil heller ikke parametre i T16SZ

Hvis du vil aflaese data under flyvningen,

sa start med at saette T16SZ | Telemetri
visning menuen.

90

BN B Onair

34:47:22

HOME display visning
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AFLZASNING AF TELEMETRI

S A o ZF

New-1

Telemetry Condit1

Receiver

Battery

Receiver
Ext. battery

:

[M]MIV/—

|

Et kort tryk pa HOME / EXIT skifter til Telemetry og omvendt.
* Veer opmeerksom pa, at et langt tryk pa HOME / EXIT |aser displayet.

rpm sensor
Rotation

GPS
Speed

New-1

Telemetry Condit1

New-1
Condit1

. 0.0V
6.6V
6.6V
6.6V

Telemetry
Receiver

Temperature

Du kan veelge hvilke 4
sensorer der skal vises
i hver af de 4 display

dele.

Receiver
Battery

rpm sensor

Altitude

Receiver
Battery Voltage

Receiver GPS

Battery
Telemetry E:r‘fd il‘l
Battery

Ext. batte
2 L For nogle sensortyper

cesecccccccccccccc P

T16SZ Telemetri, eksempel

kan der veelges hvad
der skal vises fra dem.
Et tryk pa feltet veelger.

Telemetri

CA-RVIN-700 kabel

Maler spaending under 70 Volt Sikring

e e e e =

<)

Stikforbindelse
=k ESC motorstyring
’ .
MaksimUmIZOIVOTt Motorbatteriet's spaending vises pa T16SZ

Batteri til modtager
Spandingen males

Modtager
med telemetri

og sendes til T16SZ

{ Temperatur sensor }

[E‘ . Maling af temperatur ) Slot 1
sBuUus2 b= __J | }  HUB J/ TTTTTTTTTTTTTC
tilslutning A TTRBSensor Y gtz
1Maling af omdrejninger)
Kontakt CTTREGES S TY g5
\__ Maling af hojde )
® Terminal
boks med ("~ Voitage'sensor "} g 467
strom til { _Maling af spending ) ="~ ______________
—————————————— ‘ \
|—° sensorer J pmmmm e e R ! Andre sensorer ; Slot 16
« H GPS unit \ - YNNI
. Maling af position | Slts~-15 HUB  ~~=" "7 mmmmTT
............................. ‘ N
I < : Andre sensorer JI Slot 17 ~
N e
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SENSOR GENERELT

St o S0 BN

Retur i I
Linkage menu "

New-1

Sensor P Sensor Condit1 @ 6.7v
o’ Sensor type ID Sensor type
Denne menu registrerer sensorerne, der e | Temperature 0

benyttes med T16SZ. Nogle af typerne behgver 2 rpm sensor 0 ¢ GPS
ikke opseetning, idet de blot forbindes en gang til
S.BUS2 porten pa senderen for registrering. Hvis
der anvendes 2 eller flere af samme type skal de
registreres med ID farst.

Altitude 0

| tabellen nederst vises hvor mange slots sensoren Voltage

optager. Nar der er flere funktioner i sensoren Slot nummer Registreret sensor
kraever ogsa flere slots for visning af resultater.

Sensor ID: Ved brug af mange sensorer af

Tryk samme type, skal de anfgres med en ID.
naeste menu Et tryk pa feltet tillader manuel indtastning,
men se pa naeste side, hvordan en

CatsOr New-1 ] automatisk registrering kan foretages via
Condit1

S t D sensor registrering af ID osv.
ensor type J

Beskrivelse af slot

Servoer tildeles kanaler 1 til 16 (18)
Sensorer tildeles slots fra nr. 1 til 31

Hogjdemalere og GPS sensorer bruger
mange slots. Slot start tildeles ved
opseetning af sensoren.

Hvis 2 eller flere af samme sensortype

skal de ID registres.
Tryk pa feltet for for Slot Feltet vises saledes nar der ikke
nummeret og der vil blive vist er nogen sensor registreret pa
hvilke sensorer, der er mulig at slot nummeret. Et tryk og valg af
registrere pd nummeret. || ---------- frigiver slottet.
SENSOR Nadvendige slot pladser Nummeret der kan benyttes som START slot Markedsfering i omrade
TEMP (SBS-01T/TE) 1 slot 1 til 31
RPM (SBS01RM/RO/RB) 1 slot 1 til 31
Spanding (SBS-01V) 2 slots 1til14 & 16 til 22 & 24 til 30
Hgjdemaler (SBS-0102A) 3 slots 1til13 & 16 til 21 & 24 til 29
Stremmaler (SBS-01C) 3 slots 1til13 & 16 til 21 & 24 til 29
Servo sensor (SBS-01S) 6 slots 1,2,8,9,10, 16, 17, 18, 24, 25, 26
GPS (SBS-01/02G) 8 slots Slot 8, 16, 24
TEMP125-F1713 1 slot 1 til 31
VARIO-F1712 2 slots 1til14 & 16til 22 & 24 til 30
VARIO-F1672 2 slots 1til14 & 16til 22 & 24 til 30
CURR-F1678 3 slots 1til13 & 16 til 21 & 24 til 29
GPS-F1675 8 slots Slot 8, 16, 24
Kontronik ESC 8 slots Slot 8, 16, 24
Castle TLO 8 slots Slot 8, 16, 24
JetCat V10 14 slots 1til 18
PowerBox 16 slots Slot 8 og 16
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SENSOR RELOAD & SENSOR REGISTER

S A o ZF

Sensor reload

Nar sensorer af samme type skal anvendes,
skal de indlaeses og registres i din T16SZ.
Forbind alle sensorerne som eksemplet til hgjre.
Falg den her beskrevne procedure.
Sensorernes ID vil blive registreret i din T16SZ.
Find side 3/3 i Sensor menu afsnittet.

Indlzesning af tilsluttede sensorer

1. Tilslut alle sensorerne som vist gverst til

hgjre.

Retur

SENSOR
SENSOR
SENSOR
SENSOR

Linkage menu

Skift til menu 3/3 i Sensor menu

Tryk pa Reload feltet. P
Alle sensorerne, hvor der indleeses ID,
pa kan anvendes.

Sensor Register

Tilfojelse af ekstra sensorer

1. Tilslut sensoren til T16SZ, som tegningen til

hgjre viser.
2. Tryk pa feltet Register

3. Sensoren er nu registreret i din T16SZ

* Hvis der ikke er frie slots til sensoren vil der
komme en fejimeddelelse og sensoren vil
ikke blive registreret. Frigiv eventuelt ikke
benyttede slots og gentag Reload /
Register.

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

Sensor
Sensor type

New-1
Condit1
ID

Register

Change slot

Batteri

SENSOR

New-1
Condit1
ID

Sensor
Sensor type

Reload

assete s

Change slot
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SENSOR CHANGE SLOT
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Change slot
Skift af start slot

Denne procedure anvendes til at skifte sensoren’s
start slot pa en allerede registreret sensor.

1. Forbind sensoren som vist pa tegningen gverst
til hajre.

2. Tryk pa feltet Change slot i menu 3/3 pa
Sensor displayet.

Retur
Linkage menu

P J Sensor

o Sensor type

3. En ny menu kommer frem, der skal vise
detaljerne pa sensoren. |

4. Tryk pa feltet Read.

5. Det nuveaerende start slot vises og ved tryk pa
felterne - og + skiftes tallet start op og ned.
Start slot kan kun veelges til ikke brugte eller et
slot i reekkefglgen, der kan anvendes.

6. Afslut med tryk pa feltet Write

Sensor

Sensor type

Start slot

Slot length

/\ ADVARSEL

Sluk ikke for T16SZ mens sensorens data
gemmes/skrives til sensoren.

Hvis data ikke overfares korrekt vil sensoren
fungere med fejl eller slet ikke fungere.

94

Batteri

SENSOR

Tryk
naeste menu

New-1
Condit1
ID

Reload
Register

" E EEEEEN
e e oo 0o enChange slotn

New-1

Condit1 6.7V

1 Temperature
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TELEMETRI, VELG TIL AFLASNING

S A o ZF

Telemetri aflaesning

Denne menu udlaeses data fra sensorerne, som

du har valgt, til displayet.

Advarsler kan baseres pa disse udleesninger.
Eksempelvis udlaeses modtageren’s
batterispaending. Hvis det falder til under et
defineret niveau, vil en alarm blive udlgst pa

displayet og med lyd og vibrator.

Linkage menu

Servo monitor
Servo reverse
Sub-trim
System type
Idle down

Function name

Retur
Linkage menu

Telemetry

0 Receiver

Battery
6.5V
Ext. battery

Slot nummer 0.0v

Hver side 1/4 til 4/4 har linier fra 4
sensorer, der kan vises i detaljer ved
valg pa feltet ved sensoren.

New

Condit.1 1/2

(IR 6.3V

Model select Model type

End point Servo speed

Function Fail safe

Trim setting Throttle cut

Timer

Stick alarm
Sensor Telemetry
[ ]

P O00000000000

Tryk her for
nzeste menu saet

New-1
Condit1
1 Tempe.rature 2 rpm sensor

Rotation
22°C

Temperatm:e
Orpm

Veelg sensor til visning og tryk pa dens felt

Temperature

Temperature

Maksimum og minimum
speending siden
modtageren blev taendt

22°C/ 23°C

Display sensorer

Hvis flere sensorer skal udlaeses og de er af

samme type skal de registreres i T16SZ og
allokeres til tomme slots. De frie slots kan
anvendes til forskellige sensorer. Op til 4 sider
kan vises, hvis antallet af sensorer er stort.

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

New-1
Condit1
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TELEMETRI MODTAGERENS BATTERI

S A o ZF

Modtagerens
) . batterispaending

Telemetri fra modtagerens batteri . Rer

inkage menu

P ' Condit1

Batterispaending pa modtageren g ; ¢
| denne mene vises modtagerens Y B S
batterispaending i realtid. Desuden vises Efr- Dt aty
minimum og maksimum spaending siden 0.0v/ 0.0V
modtageren blev tilsluttet

. Maksimum og
batteriet. minimum spaending pa

. o s . modtageren’s batteri
Hvis ma_llngen fglder til ' siden den blev taendt
det angivende niveau, vil
alarmen blive udlgst.

Alarmen kan veere lydfil, buzzer, vibration eller
begge dele.

..] Pilen nedad vises,
nar alarmen er aktiv

< ----- - - TLLTRRRRTLLTII

Indstilling af alarm TR New-1_ -
Battery
1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm og veelg Alarm Vibeator Limit
mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller Inhibit N | | inhibie S e
(fra).

2. | feltet under Vibrator veelges Inhibit, hvis
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3
hvis et mgnster skal veaelges pa vibratoren.

3. Tryk pa feltet under Limit (4.0V)

4. Juster spaendingen op/ned med felterne ON abner for afspilning af
AA A VV VY lydfil il alarm

' Opsatning af terskel

+ til aktivering af alarm |

Standard er 4.0V

cecescecces. SERRRERY =

Justeringsomrade: 0.0V til 100.0V

Vibrator type

* . .
Hvis feltet holdes nede i et sekund eller Hvis en af de tre typer vaelges, vil alarmen give dette

mere, saettes feltet til standardvaerdien (4.0V) e e ST G G 6 G el
5. For at afslutte og vende tilbage til HOME Type1 o —
menu tryk paA HOME/EXIT knappen. Type 2 §§ - -
(=)

Type 3 §§§—> — —> —>

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste, der kan vises i
FASSTest 12CH protokollen.

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
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TELEMETRI MODTAGERENS EKSTERN BATTERI

S A o ZF

Retur

Modtagerens
batterispanding

Telemetri Ext. Battery

New-1

# Batter
Batterispaending pa ekstern batteri | p—

Nar du keber en CA-RVIN-700 sensor kan

i ) ) Ext. battery
det eksterne batteri’s spaending, der typisk er

P | Receiver Condit1 @ 6.7V

6.3V/ 6.3V 6 n 3 V

batteriet til motordrift, afleeses pa din T16SZ. 0-0v/ 0.0V $
oo medfglgende mOdtager R7008$B kan E Her over kan maksimum og E 1 Her over kan spaendingen E
tilsluttes sensoren CA-RVIN-700 (FUTM5551) { minimum spaending, pa det {afleeses i realtid. -

' eksterne batteri, aflaeses fra

eller SBS-01V, der kan mé|e Sp%ndinger pé ' tiden modtageren og batteriet E iAI?r_mer baseres pa denne E

! blev tilsluttet.

andre batterier end modtager’s, der er med i

modelflyet. e

Alarmer kan opseettes til at reagere pa den E

aktuelle malte spaending. _| Pilen nedad vises, e
nar alarmen er aktiv ;

Opsatning af alarm Receiver Newd

1. Tryk pa feltet under Alarm og veelg Buzzer,

Voice (lydfil) eller Inhibit (Afbrudt). - Vibrator
2. Tryk pa feltet under Vibrator og veelg Inhibit > JSELITE Inhibit

hvis du ikke vil anvende vibrator ved alarm.
Veelg 1, 2 eller 3, hvis du vil have vibratoren’s
alarm i et af de tre menstre.

3. Tryk pa feltet under Limit (4.0V)

4. Juster spaendingen op/ned med felterne
A A A V V V ON abner for afspilning af

lydfil til alarm

il

Standard er 4.0V
Justeringsomrade: 0.0V til 100.0V

* Hvis feltet holdes nede i et sekund eller

4.........................

' Opsatning af terskel

aktivering af alarm

mere, seettes feltet til standardvaerdien (4.0V) Vibrator £
. - . iprator e
5. Afslut indstillingen og tryk pa HOME/EXIT ) y_p )
knappen Hvis en af de tre typer vaelges, vil alarmen give dette
ppen. megnster som en del af advarselen.
et B -
* Telemetri kan ikke vises i Type 2 > >
FASST eller S-FHSS protokoller. g §
* Modtagerens batteri er det eneste, der kan vises i Type 3 gg —_ — — —>
FASSTest 12CH protokollen.
* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner vises.
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TELEMETRI TEMPERATUR

e - O

- 'S 1 Ret L ) ¢
Telemetri Temperaturmaling Linkage menu =
Pras® e | Temperature goer?rd_i“]n
T t 7 ! Temperature
emperatur [ TR

Temperaturer kan males, nar sensor SBS-01TE seansssonmmmsonasslanss: oz nnmeenssns o oReo s e ,
. o 1. 1 Her over kan maksimum og - 1 Her over kan temperaturen
eller SBS-01T til maling af temperaturer er : minimum temperatur afleeses : afleeses | realtid. :
monteret i modelflyet :I@Eizg modtageren blev + Alarmer baseres pa denne E

Malingerne kan vaere pa motor, ESC og batteri.
De kan vises under flyvning eller logges til visning
senere.

Malingerne kan i realtid, anvendes til at udigse
alarmer, hvis et angivet niveau er overskredet.

..] Pilen op eller nedad vises
nar alarmen er aktiv

Opsatning af alarm

1. Tryk pa feltet under Alarm og veelg Buzzer,

Voice (lydfil) eller Inhibit (Afbrudt). Tempetatite
Alarm Vibrator

Temperature ggrﬂud_iL

2. Tryk pé feltet under Vibrator og vaelg Inhibit ;" JRUNERALEE Lt

hvis du ikke vil anvende vibrator ved alarm.
Veelg 1, 2 eller 3, hvis du vil have vibratoren’s
alarm i et af de tre menstre.

J  Inhibit Inhibit

Speech
BIEE

3. Tryk pa feltet under Limit (100°C)

ON abner for afspilning af

Tryk pa feltet under Limit (0°C) lydfil til alarm

4. Juster temperaturen op/ned med felterne
AA A VV YV

<............... o000 0OO
4............... 000000000 OCS

Standard er T 100°C og | 0°C

Justeringsomrade: -20°C til 200°C Vibrator type
Hvis en af de tre typer vaelges, vil alarmen give dette

. . megnster som en del af advarselen.
* Hvis feltet holdes nede i et sekund eller

mere, saettes feltet til standardveerdien Type 1 gg >

(t 100°Cog ! 0°C)
ez T ——> ——

Type 3 §§§—> —_ — —

5. Afslut indstillingen og tryk pa HOME/EXIT
knappen.

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste, der kan vises i
FASSTest 12CH protokollen.

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
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TELEMETRI OMDREJNINGER RPM

S A o ZF

Telemetri RPM Sensor

Omdrejningtaeller RPM

Med en RPM sensor kan motoren’s
omdrejninger males og sendes til din T16SZ og
vises pa displayet.

Alarmer baseret pa omdrejningstal kan angives
som mal pa hgjeste og laveste antal
omdrejninger.

Sensor SBS-01RM, SBS-01RO eller SBS-01RB
skal installeres i modelflyet.

Opsetning af alarm

1. Tryk pa feltet under Alarm og veelg Buzzer,
Voice (lydfil) eller Inhibit (Afbrudt).

2. Tryk pa feltet under Vibrator og veelg Inhibit
hvis du ikke vil anvende vibrator ved alarm.
Veelg 1, 2 eller 3, hvis du vil have vibratoren’s
alarm i et af de tre manstre.

3. Tryk pa feltet under Limit (2000rpm)

Tryk pa feltet under Limit (0°C)

4. Juster antal omdrejninger (rpm) op/ned med
felterne AA A VV V¥V

Standard er T 2000rpm og { Orpm
Justeringsomrade: 0°rpm til 150.000rpm
@vre veerdi skal veere starre eller lige med
nedre veerdi.

* Hvis feltet holdes nede i et sekund eller mere, saettes
feltet til standardveerdien

(Tt 2000rpmog { 0°rpm)

5. Afslut indstillingen og tryk pa HOME/EXIT
knappen.

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste, der kan vises i
FASSTest 12CH protokollen.

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

.| Pilene vises nar

N 1 | Inhibit

Retur

New-1
Condit1

E Her over kan maksimumog |
' minimum omdrejninger (rpm) |
' afleeses fra tiden modtageren
! blev tilsluttet.

'
: Her over kan omdrejninger |
! afleeses i realtid. 0

'
1 Alarmer baseres pa denne :

alarmen er aktiv

New-1
Condit1

rpm sensor

Rotation

Alarm Vibrator

Inhibit ® ® 2000rpm

J  Inhibit Inhibit e Orpm
L ]

° L)
Speech Sensor type : : Gear ratio
OFF Magnet o e
[] o ©
[J [J
ON &bner for afspilning af [ : : °
lydfil til alarm hd e o hd
4 ° 4
Magnet SBS-01RM — Gear ratio 1.00 til 99.00
Optics SBS-01RO — Blade 2 til 10
Brushless SBS-01RB — Pole 2 til 30
Feltet skifter efter sensoren’s type
o o
A A 4
Vibrator type

Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette
megnster som en del af advarselen.

et {5

=)

ez {3

(=1)
Type 3 §§§—> — —> —>

>

> >
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TELEMETRI HGJDEMALER, ALTITUDE

w % {Q’@ % Sensorens
maling af

hejde i realtid

Telemetri Altitude sensor, hgjdemaler Linknge menu

- New-1
e Condit1

Maling af hgjde og skift af hajde

Altitude displayet viser hgjde og sendringer T ey
(variometer) nar en sensor eller GPS er monteret i Variometer :
modelflyet. Alarmer kan tilfgjes, hvis malingen er for 0.0m/s/ : 0.0m/s
lav eller for hgj, alt efter gnske. Lyd eller vibration : :
kan give besked om aendringer/alarm. Nar sensoren E'Her STSETE e e G
teendes (modtager osv_) Skal hgjden veere 0 (nu|) da ' minimum hgjde og variationer | 1 eendringer afleeses i realtid.
. ° ’ ! afleeses fra tiden modtageren | !
det anvendes som reference for hgjdemaleren. Selv ! blev tilsluttet (teendt). » Alarmer og feedback baseres

! pa disse malinger.

ved en hgj placering af flyvepladsen, skal sensoren
initieres ved jorden. Sensoren maler luftens tryk og
det bliver brugt som hgjden 0 (nul) og sensoren
kalkulerer herefter hgjden og variationer i hgjden.
Hav derfor forstaelse for, at det er en estimeret og
ikke en praecis maling af hgjden.

..] Pilen op eller nedad vises
nar alarmen er aktiv

GPS enheden er den mest ngjagtige maler.

Altitude New -4
. Condit1 6.7V
Opsaetning af referencen 0 (nul) Altitude

1. Modellen placeres pa jorden. Teend for sender og Alarm Vibrator Limit
efterfelgende for modtager og sensor. N 2

Inhibit ® ® ¢ 200.0m
2. Tryk pa feltet under Reference (Preset). .
Udfar det hver gang, da lufttrykket skifter med ; Inhibit Inhibit o e -50.0m
vejrliget. Aflees eventuel et barometer. . .
Speech Reference ¢ ¢ Melody
Opseatning af alarmer og Variometer OFF Preset o o Inhibit ON
o o
1. Tryk pa feltet ved Alarm og vaelg mellem Inhibit,
Buzzer eller Voice. ON abner for afspilning af ® o [Modet til Mode4 skifter hvor
lydfil til alarm : : falsom variationer giver feedback.
2. Veelg Inhibit, hvis det ikke skal anvendes ellers ® ¢ [Mode1: Tonen skifer folsomt
V%Ig en afde 3 typer. : : rSergiz;tzr;dAnnger
3. Tryk pa feltet ved Limit og indstil vaerdierne s Moded: gi’%ﬁg%ﬁ?{nﬂ?t
ngdvendige
4. Juster antal meter op/ned ;;
med felterne AA A VV V¥
Vibrator type
Startv?erd' er. '0"1 m . Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette
Justeringsomrade: -50m/s til +50m/s menster som en del af advarselen.
@vre veerdi skal veere starre eller lige med nedre —
veerdi. Type 1 g g >
5. Afslut indstillingen og tryk pa HOME/EXIT
knappen. Type 2 g § - -
ees  {ESY —> — — —
* Telemetri kan ikke vises i

FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste, der kan vises i
FASSTest 12CH protokollen.

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
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TELEMETRI HGJDEMALER SOM VARIOMETER

w % {Q’@ % Sensorens
maling af

hojde i realtid

Retur

Telemetri Vario sensor, hgjdemaler Linkaga menu

- Altitude Newed
Variometer, hastighed m/s pa skift i hgjde - [l titude
VARIO er et display der viser hastighedenop 0.0m/ 4 0.0m 0 . Om 4
og ned (stig / fald) i meter pr. sekund. En Variometer :

! pa disse malinger.

sensor SBS-01A til h@Jdemallng eller en GPS enhed 0.0m/s/ } 0.0m/s .
skal monteres i modelflyet. Variometer funktionen : : .
. sy J.4  TTTTTTTTFM™IMTETTTY™Y [ @ | crhirccmmssmsssssmmmm.. et
hjoaelper ved sveevefly, hvc_)r det er rart aot V|de3 om det T TR N -
gar op eller ned ved flyvning baseret pa termik + minimum hejde og variationer | o NEEleliE e al T D el
(opadgéende luftstremme). Din T16SZ anvender ! blew oot ooy e 19 i Alammer og foedback baseres
[ ]
[ ]

forskellig lyd for hastighed i stig og fald (melodi).
Vibratoren kan ogsa stilles forskelligt til feedback
(tiilbagemelding) om aendringer i flyvehgjde.

Opseatning af referencen 0 (nul)
.| Pilen op eller nedad vises

1. Modellen placeres pa jorden. Teend for sender og " nar alarmen er aktiv
efterfglgende for modtager og sensor.

g New
2. Tryk pa feltet under Reference (Preset). i Ait’t_Ude Normal 6.6V
Udfar det hver gang, da Iufttrykket skifter med Veiriometet
vejrliget. Aflaes eventuel et barometer. Alarm Vibrator Limit
T inhibit Inhibit
Inhibi Inhibi
Opseatning af alarmer og Variometer ‘L ARIBIE ARIBIE
1. Tryk pa feltet ved Alarm og vaelg mellem Inhibit, Speech  Reference Melody
Buzzer eller Voice. OFF Preset hhibit ON
2. Veelg Inhibit, hvis det ikke skal anvendes ellers
V%Ig en afde 3 typer. ON abner for afspilning af AKtivering af
lydfil til al Ilvering a
3. Tryk pa feltet ved Limit og indstil veerdierne. e Melody ON / OFF

4. Juster antal m/s op/ned med

felterne AA A VV VW Mode1 til Mode4 skifter hvor

fglsom variationer giver Q{ﬁ
. feedback.
Startveerdi er: +1m
Justeringsomrade: -50m/s til +50m/s Mode1: Melody skifter falsomt
Sma eendringer
Dvre veerdi skal veere starre eller lige med nedre registres

veerdi. ~

~

Mode4: Melody skifter slgvt
5. Afslut indstillingen og tryk p4 HOME/EXIT O Stame andringet |

knappen. ngdvendige

Vibrator type

Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette

Telemetri kan ikke vises i monster som en del af advarselen.

FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste, der kan vises i Type 1 gg >
FASSTest 12CH protokollen.
* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende Type 2 §§ > o

alle telemetrifunktioner. -
Type 3 §§—> — —> —>
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TELEMETRI HGJDEMALER SOM VARIOMETER MED MELODY Side 1 af 2

S A o ZF

Vario Melody opsatning

Opsetning af variosystemet’s melodier

Range

Angiver maleomradet. Nar hastighedsafvigelsen er
starre eller mindre end de 2 angivne veerdier
aktiveres melodierne ikke!

+5.0m/s
Offset veerdien til +50m/s

Standardveerdi op 7:
Justeringsomrade fra

-5.0m/s
Offset veerdien til -50m/s

Standardveerdi ned {:
Justeringsomrade fra

Offset

Dette er udgangspunkt for aendringer i stig og fald
malingerne og bestemmer om melodierne for op og
ned afspilles. Er veerdien hgjere end Offset afspilles
melodi for stigning. Er veerdien lavere afspilles
melodierne for fald.

Standardveerdi er:
Justeringsomrade:

0.0m/s
Range op til Range ned

Deadband

Dgdt omrade indstilles her. Hvis malingen er i dette
omrade, vil der ikke komme en melodi til afvigelsen i
m/s. Offset er center for malingen.

Standardveerdi op 7: 0.0m/s

Justeringsomrade:

Standardveerdi ned !:
Justeringsomrade er:

0.0m/s til +50m/s

0.0m/s
0.0m/s til -50m/s

* Huvis et felt holdes nede i et sekund eller mere, saettes
feltet til standardvaerdien

Ve

Oversigt for opsaetning af Vario melodi

Fast melodi

Variabel melodi

Dead band

Ingen reaktionsomrade (tavs)

Range 1

Deadband T

Deadband | Variabel melodi

Fast melodi

Range {

102

MNew

Altitude Normal

Variometer

(i 6.6V

Alarm Vibrator Limit

T Inhibit
J | Inhibit

Reference

Inhibit
Inhibit
Speech

OFF Preset

New

b Normal

Variometer

Range T

Dffset

+1.3m/s

+5.0m/s
0.0m/s
Dead band T 0.0m/s

Delay 0.0sec.

New
Normal

Variometer +1.3m/s

T +5.0m/s

New
Normal

+1.3m/s

New

Normal

+1.3m/s
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TELEMETRI HGJDEMALER SOM VARIOMETER MED MELODY side 2 af 2

S A o ZF

Vario Melody opsatning

New
Normal

Opsetning af variosystemet’s melodier

+1.3m/s

Delay

Melodien skifter ikke under Delay.

Forsinkelsestiden er det mindste en melodi kan blive
afspillet i.

Standardveerdi: 0.0sec.

Mulige valg: 0.0sec., 0.5sec., 1.0sec. & 1.5sec.

* Dette parameter er feelles for alle variometeropsaetninger

Delay, forsinkelse af Vario melodi

Aktuel Variometer maling.

Melodi efter Variometer maling.

Fors;r(m)kelse Forsinket lyd output.
.Us
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TELEMETRI, SENSOR FOR BATTERISPZANDING SBS-01V

S A o ZF

Telemetry Voltage (modtager)

Maling pa batteri

For at anvende denne malemetode skal —

der monteres en sensor SBS-01V i

modelflyet. Sensoren kan male pa to (2) batterier.
Speendingen fra sensoren vises i Ext. battery
feltet. Modtageren’s batteri er her forbundet til de
3 polede stik. Se detaljer om forbindelser i
manualen til SBS-01V.

* sps-@ "

Modtagerens
batterispanding

Retur
Linkage menu

New-1
Condit1

6.3V/ 6.3V A
Ext. battery :
0.0V/ 0.0V A }

E Her over kan maksimum og
! minimum spaending, pa det
! eksterne batteri, aflaeses fra
! tiden modtageren og batteriet |
! blev tilsluttet. :

Indstilling af alarm

1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm og veelg
mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller Inhibit (fra).

2. | feltet under Vibrator veelges Inhibit, hvis

vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3

hvis et mgnster skal veelges pa vibratoren.
Tryk pa feltet under Limit (4.0V)

4. Juster spaendingen op/ned med felterne
AA A VYV YV

Standard er 4.0V

Justeringsomrade: 0.0V til 100.0V

* Hvis feltet holdes nede i et sekund eller mere, saettes

feltet til standardveerdien (4.0V)

5. For at afslutte og vende tilbage til HOME
menu tryk pa HOME/EXIT knappen.

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen.

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende alle
telemetrifunktioner.

Driftbatteri 1
Ext. batteri

Til S.BUS2
port

EXT tilslutning
SBS-01V
Futaba [l
0
)

Kontakt

Normal tilslutning

Driftbatteri 2
Ext. batteri

HUB med

Batteriforsyning batteritilslutning

til servoer

Modtager
batteri

Batterispeending males pa modtager R7008SB
Driftbatteri 1 tilsluttes EXT port pa R7008SB
Driftbatteri 2 tilsluttes EXT linie pa SBS-01V
Batteriforsyningen til servoerne méales med SBS-01V

.| Pilen nedad vises,

nar alarmen er aktiv

Voltage
Battery

Alarm

J | Inhibit

Vibrator

New-1

Condit1 6.7V

Limit
Inhibit

Hvis en af de tre typer vaelges, vil alarmen give dette
monster som en del af advarselen.

et (3 -

(-

ez {3 ——

(-

Type 3 §§§—> —_ — —>

[ ]
(]
°
[ ]
O ]
T . Opsetning af terskel :
° + til aktivering af alarm
[ ]
b P EREEEREREREREE
[ ]
[ ]
[]
ON abner for afspilning af °
lydfil til alarm :
[ ]
(]
\ 4
Vibrator type

>

To driftbatterier malt med R7008SB

Driftbatteri 1
Ext. batteri

Til S.BUS2

Driftbatteri 2
Ext. batteri

Modtager
batteri

port
SBS-01V = =
Futaba [l ki
EXT tilslutning Normal
tilslutning

e Batterispaending males pa modtager R7008SB
e Driftbatteri 1 tilsluttes EXT port pa4 R7008SB
e Driftbatteri 2 tilsluttes EXT linie p4 SBS-01V
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TELEMETRI, SENSOR FOR BATTERISPZANDING SBS-01V

S A o ZF

Telemetry Voltage (Ext. battery)

Maling pa ekstra batteri

For at anvende denne malemetode skal der
monteres en sensor SBS-01V i modelflyet.
Sensoren kan male pa to (2) batterier. Spaendingen
fra sensoren vises i Ext. battery feltet. Modtageren’s
batteri er her forbundet til de 3 polede stik. Se
detaljer om forbindelser i manualen til SBS-01V.

Indstilling af alarm

1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm og veelg
mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller Inhibit (fra).

2. | feltet under Vibrator vaelges Inhibit, hvis
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3 hvis
et mgnster skal veelges pa vibratoren.

3. Tryk pa feltet under Limit (4.0V)

4. Juster spaendingen op/ned med felterne
AA A VV YV

Standard er 4.0V
Justeringsomrade: 0.0V til 100.0V

* Hovis feltet holdes nede i et sekund eller mere,
seettes feltet til standardveerdien (4.0V)

5. For at afslutte og vende tilbage tii HOME
menu tryk pa HOME/EXIT knappen.

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen.

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.

Driftbatteri 1
Ext. batteri

Til 8.BUS2

EXT tilslutning port

SBS-01V
Futaba [l

Kontakt

Normal tilslutning

Driftbatteri 2
Ext. batteri

HUB med

Batteriforsyning batteritilslutning

til servoer

Modtager
batteri

Batterispeending méles pa modtager R7008SB
Driftbatteri 1 tilsluttes EXT port pA R7008SB
Driftbatteri 2 tilsluttes EXT linie pa SBS-01V
Batteriforsyningen til servoerne méales med SBS-01V
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G attery

.S

~ sBg-g "

Modtagerens
batterispanding

Retur

Linkage menu

New-1

Voltage Condit1

(It 6.7V

6.3V

6.3V/ 6.3V
xt. battery
0.0v/ 0.0V A ¢

: Her over kan spaendingen
: afleeses i realtid.

E Her over kan maksimum og
* minimum spaending, pa det
: eksterne batteri, afleeses fra
' tiden modtageren og batteriet
! blev tilsluttet. :

' '
1 Alarmer baseres pa denne |
+ maling. i

..] Pilen nedad vises,

nar alarmen er aktiv

1

New--
Voltage Condit1

xt. battery

(I 6.7V

Alarm Vibrator Limit

J  Inhibit

Inhibit ®
[ ]

[ ]
[ ]
[ ]
° goTTToTenmmmmmoTmEREE ,
° : Opszetning af taerskel :
°  til aktivering af alarm
o .
P
[ ]
[ ]
[ ]
ON abner for afspilning af °
lydfil til alarm :
[ ]
(]
\ 4
Vibrator type

Hvis en af de tre typer vaelges, vil alarmen give dette
menster som en del af advarselen.

et 3 -

(-

o2 Y ——> ——

Type 3 §§§—> —_— — —>

To driftbatterier malt med R7008SB

Driftbatteri 1

Ext. i

xt. batteri Til S.BUS2

port
Driftbatteri 2 ’\’ - ‘. .
Ext. batteri EXT tislutning et — Normal FD [
tilslutning
Modtager
batteri

e Batterispaending males pa modtager R7008SB
e Driftbatteri 1 tilsluttes EXT port pa R7008SB
e Driftbatteri 2 tilsluttes EXT linie pa SBS-01V
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TELEMETRI, AFSTAND, GPS MODUL SBS-01G & SBS-02G

S A o ZF

Telemetri GPS Distance

Maling af afstand

S

En GPS enhed SBS-01 eller SBS-02G skal -~

installeres i modelflyet. Fra denne enhed

kan udlzeses afstand fra Reference (Preset)
punktet. Et tryk pa GPS i telemetrimenu skifter til
menuen her til hgjre. | menuen kan GPS data
afleeses og indstilles.

Opsatning af referencen 0 (nul)

1. Modellen placeres pa jorden. Teend for sender og
efterfelgende for modtager og sensor. Vent pa
GPS LED lyser gront konstant.

Nar GPS er klar, tryk pa feltet under Reference
(Preset). Udfer dette hver gang startplaceringen
gndres.

Indstilling af ”for langt vaek” alarm

1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm og veelg
mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller Inhibit (fra).

| feltet under Vibrator veelges Inhibit, hvis
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3 hvis
et mgnster skal veelges pa vibratoren.

Tryk pa feltet under Limit (1000m)

SBS-01G

Aktuel afstand

Retur
Linkage menu

New-1
Condit1

Altitude
0.0m/
Variometer

Om/s/

0.0m

Om/s

..] Pilen op eller nedad vises
nar alarmen er aktiv

GPS New-1

Condit1
Distance
Alarm Vibrator
d 1 Inhibit Inhibit

>

Speech
OFF

Inhibit Inhibit Om

[ ] o 2
e Reference Distance mode

[ )
o] Preset |

% ===

Slant

Juster afstanden op/ned med felterne

ON abner for afspilning :
af lydfil til alarm o

AA A VV YV

Standard op er 1000m
Justeringsomrade: Om til 3000m

* Hovis feltet holdes nede i et sekund eller mere, saettes
feltet til standardvaerdien (1000m)

@vre veerdi skal veere starre eller lige med nedre
veerdi.

For at afslutte og vende tilbage til HOME
menu tryk pa HOME/EXIT knappen.

Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen

FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
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Distance mode

Afstand beregnet som en lige linie
(Slant) eller beregnet pa

jorden (Surface).

1
Reference 1

> >
Afstand malt pa jorden
v \ 4
Vibrator type

Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette
megnster som en del af advarselen.

o1 {53 -
o2 Y ——> ——

Type 3 §§ —_— — — —
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TELEMETRI, AFSTAND, GPS MODUL SBS-01G & SBS-02G

&t 2 o

Opsetning af Reference (0)
GPS initieringstid

1. Modellen placeres pa jorden. Teend for sender og
efterfglgende for modtager og sensor.

2. Nar GPS er Klar, tryk pa feltet under Reference Nar enheden ’Fandes sammen med
(Preset). Udfer dette hver gang startplaceringen modtageren vil GPS modulet initiere
aendres. Hvis det er udfert fgr indstillingen af for og finde satellitterne’s data. Det kan
langt veek alarm, sa gentages det ikke. kan tage flere minutter. Flyt ikke pa

. ” ” modelflyet for GPS’ens LED lyser

Opsztning af "for tet” alarm konstant grent og GPS monitor

1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm og veelg ikon viser tre (3) barer.
mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller Inhibit (fra). Hvis du flytter pa modelflyet kan det

2. | feltet under Vibrator vaelges Inhibit, hvis tage I%ngerﬂe tid inoden GPS
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3 hvis et sensoren laser pa satellitterne, den
menster skal vaelges pa vibratoren. skal bruge til malingerne og

3. Tryk pa feltet under Limit (0m) positionsangivelser.

4. Juster afstanden op/ned med felterne
AA A VV YV

Standard ned er Om
Justeringsomrade: Om til 3000m

* Huvis feltet holdes nede i et sekund eller mere, saettes -
feltet til standardvaerdien (0m) Sy

@vre veerdi skal veere starre eller lige med nedre
veerdi.

5. For at afslutte og vende tilbage tii HOME menu
tryk pa HOME/EXIT knappen. ! GPS hastighedsmaling

Da hastigheden males som den ville
veere pa jorden, vil hastigheden ikke
kunne angive stall risiko. Hvis et fly
Hold en sikker afstand til helikopterens rotorblade! staller ved 50 km/h vil et fly med 5
km/h ryg vind vise 55 km/h. Hvis et fly
har 400 km/h som overhastighed vil
GPS med 30 km/h modvind vise 370
km/h.
GPS hastigheds alarmer skal derfor
—_— have en rimelig stor margin og kun
veere vejledende.

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
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TELEMETRI, HASTIGHED, GPS MODUL SBS-01G & SBS-02G

S A o ZF

Telemetri GPS Speed

Maling af hastighed (km/h = Km/t) -

En GPS enhed SBS-01G eller SBS-02G skal ——
installeres i modelflyet. Fra denne enhed kan
hastigheden udlzeses i forhold til jorden og ikke i
forhold til luften. Alarmer kan ikke bruges som STALL
alarm pa grund af denne malemetode. Et tryk pa GPS
i telemetrimenu skifter til menuen her til hgjre. |
menuen kan GPS data aflaeses og indstilles. Hgjeste
hastighed kan aflaeses efter flyvning.

Opsatning af referencen 0 (nul)

1. Modellen placeres pa jorden. Teend for sender og
efterfelgende for modtager og sensor. Vent pa
GPS LED lyser gront konstant.

2. Nar GPS er Klar, tryk pa feltet under Reference
(Preset). Udfar dette hver gang startplaceringen
andres.

Indstilling af hgj hastighed alarm

1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm og veelg
mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller Inhibit (fra).

2. | feltet under Vibrator vaelges Inhibit, hvis

vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3 hvis

SBS-01G

Futaba

Aktuel hastighed

Retur
Linkage menu

New-1
Condit1

Altitude
0.0m/
Variometer

Om/s/

0.0m

Om/s

..] Pilen op eller nedad vises
nar alarmen er aktiv

New-1

GPS Condit1

(BEEET) 6.7V

Alarm Vibrator Limit

g 1
y

Speech
OFF

Inhibit Inhibit 200km/h

Inhibit Inhibit Okm/h

[ )
?eference

Distance mode
q ]
o Preset 1

Slant

) 00000000 OGOS

et mgnster skal veelges pa vibratoren.

ON abner for afspilning
af lydfil til alarm

3. Tryk pa feltet under Limit (200km/h)
Tryk pa feltet under Limit (Okm/h)

4. Juster afstanden op/ned med felterne
AA A VV V

Standard op er 200km/h
Standard ned er Okm/h
Justeringsomrade: Om til 500km/h

* Hovis feltet holdes nede i et sekund eller mere, saettes
felter til standardveerdien (hhv. 200km/h og 0km/h)

@vre veerdi skal veere stgrre eller lige med nedre vaerdi.

5. For at afslutte og vende tilbage tii HOME menu
tryk pa HOME/EXIT knappen.

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
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Distance mode

Afstand beregnet som en lige linie
(Slant) eller beregnet pa

jorden (Surface).

Hajde
over 1
Reference 1

v

Hastighed relativ til jorden

L KXYy

Vibrator type

Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette
megnster som en del af advarselen.

o1 {53 -
o2 Y ——> ——

Type 3 §§ —_— — — —
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TELEMETRI, HOJDE, VARIOMETER & POSITION, GPS SBS-01G & SBS-02G

S A o ZF

Telemetri GPS

Hojde, variometer og position

En GPS sensor SBS-01G eller SBS-02G
skal veere installeret i modelflyet. | GPS
menuen kan der sa, afleeses Distance
(afstand), Speed km/h (hastighed i km/t),
Altitude (hgjde i m) og Variometer (skiftet i
hgjde i m/s).

Alarmer for Distance, afstand kan indstilles
som vist pa side 106.

Alarmer for Speed, hastighed kan indstilles
som vist pa side 108.

Alarmer for Altitude (hgjde) kan indstilles som
vist pa side 100.

Alarmer for Variometer, variation i hgjde, kan
indstilles som vist pa side 101.

Distance mode

Afstand beregnet som en lige linie
(Slant) eller beregnet pa

jorden (Surface).

Hojde I

over
Reference 1

v

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

,./"'-_ .

Tryk
naeste menu

SBS-01G

Retur | i
Linkage menu -
New-1

Condit1 6.7V

0.0m

Om/s/ Om/s

Her over kan hgjde og aendringer

Her over kan minimum og
aflaeses i realtid.

maksimum veerdier afleeses fra
tiden modtageren og GPS blev
klar efter tilsluttet spaending.

Alarmer og feedback baseres pa
disse malinger.

GPS er klar ved tre
(3) barer.

E14O 19.5826

' Her over vises koordinator for
. GPS position for den aktive model.

GPS hgjde é
1 GPS Variometer

=

GPS position
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TELEMETRI SERVO SENSOR SBS-01S Side 1 af 2

S A o ZF

Telemetri servo sensor

Tryk
naste servo

Retur [
Linkage menu

Maling af servoen’s stremforbrug PPt ) Servo sensor | dew 6.7V
o Current 1
En sensor SBS-01S skal installeres i e 0.0A/ 0.0A 0 . OA :
modelflyet Temperature 1 o
...... 10°C/ 10°C 1 0 C

Indstilling af alarm Angle 1 o
1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm i 0.0°/ 0.0° 0 . 0

og veelg mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller (Connection Alarm 1 Alarm Vibrator

Inhibit (fra). Inhibit Inhibit Inhibit

Her over kan minimum og Nar alarm er aktiveret

2. | feltet under Vibrator valges Inhibit, hvis ... maksimum veerdier aflpses fra vil status vises under
. . tiden modtageren og sensor | EEEERYYS=EY | Connection Alarm 1 &
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3 blev tilsluttet spaending. RSN | - o.cction Alarm 2

hvis et mgnster skal veelges pa vibratoren.

3. Tryk pa feltet under Limit (10.0A) eller | Bl or akty
Tryk pa feltet under Limit (0.0A) —
4. Juster op/ned med felterne Cur::_‘: SERSOET Condit1 @ 6.7V
AA A VYV V ; | N
Alarm Vibrator Limit
Standard op er 10.0A 8 1 | Inhibit Inhibit

Standard ned er 0.0A

°
=3
=
>3
+

J | Inhibit

Justeringsomrade: 0.0A til 10.0A Speech ; -
T . Opsetning af taerskler :
* Hovis feltet holdes nede i et sekund eller mere, Ciit makt've"ngafalarm
saettes felter til standardveerdien
hhv. 10.0A 0og 0.0A ON abner for afspilning af

lydfil til alarm

@vre veerdi skal veere starre eller lige med nedre
veerdi.

‘.....................

‘.................

5. For at afslutte og vende tilbage til HOME Vibrator t
menu tryk pa HOME/EXIT knappen. iorator type

Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette
monster som en del af advarselen.

* Telemetri kan ikke vises i Type 1 >
FASST eller S-FHSS protokoller. §§

* Modtagerens batteri er det eneste, Type 2 gg > >
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen -

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende Type 3 §§ —_— > > —>

alle telemetrifunktioner.
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TELEMETRI SERVO SENSOR SBS-01S Side 2 af 2

S A o ZF

Telemetri servo sensor

Maling af servoen’s temperatur og vinkel -

En servo sensor SBS-01S skal installeresi -
modelflyet. o

Indstilling af alarmer

1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm
og veelg mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller
Inhibit (fra).

2. | feltet under Vibrator veelges Inhibit, hvis
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3
hvis et manster skal veelges pa vibratoren.

3. Temperature 1 & 2
Tryk pa feltet under Limit (115C) eller
Tryk pa feltet under Limit (-10C)

Angle 1 & 2, Vinkel
Tryk pa feltet under Limit (+180.0°) eller
Tryk pa feltet under Limit (-180.0°)

4. Juster op/ned med felterne

AA A VY VY ON abner for
afspilning af
lydfil til alarm

Temperature 1 & 2
Standard op er 115C
Standard ned er -10C
Justeringsomrade: -10C til 115C

Angle, vinkel

Standard op er +180.0°

Standard ned er -180.0°
Justeringsomrade: -180.0° til +180.0°

*  Huvis feltet holdes nede i et sekund eller mere,
seettes felter til standardveerdien i temperatur
hhv. 115C og -10C

*  Huvis feltet holdes nede i et sekund
eller mere, seettes felter til standardvaerdien
i Angle, vinkel hhv. +180.0° og -180.0°

ON abner for
afspilning af
lydfil til alarm

@vre veerdi skal veere starre eller lige
med nedre veerdi.

5. For at afslutte og vende tilbage tii HOME menu
tryk pa HOME/EXIT knappen.

* Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

* Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
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) Servo sensor

Tryk
naeste servo

Retur S

New-1

Condit1 (I 6.7V

0.0A
10°C
0.0°

Vibrator
Inhibit

f Current 1
g 0.0A/ 0.0A
Temperature 1
10°C/ 10°C
Angle 1
0.0°/ 0.0°
Connection Alarm 1

Inhibit

Alarm

Inhibit

.| Pilene vises nar
alarmen er aktiv

New-1

Servo sensor Condit1

(e 6.7V

Temperature 1

Alarm Vibrator Limit

1  Inhibit Inhibit

J  Inhibit Inhibit ®

Speech
OFF

.| Pilene vises nar
alarmen er aktiv

Servo sensor New-1

Condit1 (I 6.7V
Angle 1
Alarm Vibrator Limit
2 1 | Inhibit Inhibit +180.0°
[ ]
°
,L Inhibit ® Inhibit -180.0°
o o
o o
Speech : :
o o
BEE ° o
o o
o o
P ) o o
e © o o
o o L)
vy ¥
Vibrator type

Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette
megnster som en del af advarselen.

3

=)

HE

T —> — — —

Type 1 >

Type 2

> >

Type 3
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TELEMETRI CURRENT (ST

R@M) SENSOR SBS-01

S A o ZF

Telemetri Current sensor

Maling af stremforbrug .
]
En sensor SBS-01C skal installeres i
modelflyet. Forbrug beregnes og spaending

males i samme sensor.

Indstilling af alarmer

Aktuel
stremforbrug

Retur
Linkage menu

Model1

Current Condit.1

Current

0/ OA

\Voltage

0.0/ 0.0V
Capacity
0/

1. Tryk gentaget pa feltet under Alarm ! Forbruget vises herover. Et tryk pa feltet
og veelg mellem Buzzer, Voice (lydfil) eller abner indstilling af alarm pa forbrug
Inhibit (fra).

; ihi ; Her over kan minimum og Et tryk her skifter til indstilling af

2. | feltet under Vibrator vaelges |nh|blt, hvis i maksimum veerdier afleeses fra aIar?,n for spaendingsniveauegt
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3 o og for forbruget pa batteriet.
hvis et manster skal veelges pa vibratoren.

3. Strom (Current) TR
Tryk pa feltet under Limit (100A) eller Current Condit.1 (i
Tryk pa feltet under Limit (0A) Current

Alarm Vibrator Limit

4. Juster op/ned med felterne > 1 | Inhibit Inhibit

AA A VV VY Pilene vises nar | i .
alarmen er aktiv °
J  Inhibit Inhibit, ¢
Standard op er 100A oo
Standard ned er 0A ON abner for Speech pib
Justeringsomrade: 0A til 100A afspilning af - oo
lydfil til alarm [ 3K
OFF o0
o0
[ K )
*  Huis feltet holdes nede i et sekund eller mere, [
saettes felter til standardvaerdien i temperatur pi
hhv. 100A og 0A PP
@vre veerdi skal veere starre eller lige .
med nedre veerdi. Vibrator type
Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette
5. For at afslutte og vende tilbage til HOME menu ST €I O G El e EIE B

tryk pa HOME/EXIT knappen.

Telemetri kan ikke vises i
FASST eller S-FHSS protokoller.

Modtagerens batteri er det eneste,
der kan vises i FASSTest 12CH protokollen

)
T

T —> —> — —

Type 1 >

Type 2 > >

Type 3

* FASSTest 18CH og T-FHSS protokoller kan anvende
alle telemetrifunktioner.
MOTOR
BaTTERI | =
%)
SBS-01C
112

—T] Esc

==

EL MOTOR
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TELEMETRI TELE SETTING side 1 af 2

S A o ZF

Tele. setting

Opsetning af tale og gem af data interval

Logning af data opsatning |

1. Fra Linkage 2/2 abnes Tele. setting menuen.

2. Veelg en kontakt til at starte og stoppe logning til
SD Kortet. Hardware select viser og veelger
kontakten.

3. Intervallet mellem udlzesning af data til SD kortet
kan indstilles i sekunder. 0 til 30 sekunder
mellem hver log af informationer fra telemetrien.

* Data, der skal logges, styres af intervaller i
Linkage — System type — D/L interval.

Eksempel: Hvis DI/L interval er
2 sekunder, men Logging interval er
1 sekund vil der komme overlappende data!

Data gem og udlasning
1. Seet et SD kort i holderen pa din T16SZ

2. Teend for logning med den kontakt du har valgt
til formalet. En bip lyd signalerer at optagelse af
data er begyndt.

3. Afbryd logningen efter flyvningen med
kontakten. En bip lyd indikerer, at logningen er
afsluttes.

4. Sluk for T16SZ og udtag SD kortet.

Placer SD kortet i en PC med kortlaeser eller med en
ekstern kortlaeser pa USB.

Logfiler

| biblioteket (mappen) LOG er der oprettet to (2) filer
med samme navn, men med endelserne *.FLI og
*.FLD f.eks 00001234.FLI og 00001234.FLD.

FLI filen er slot ID og FLD er selve data’ene for
logningen.

HUSK: Hav altid begge filer med ved kopiering!

Et konverteringsprogram fra Futaba’s hjemmeside kan
konvertere data til Excel *.csv format.

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

Retur
Linkage menu

EaeR e Tele. setting

Normal

Speech interval

Logging switch

Logging interval

Alarm repeat

Alarm duration

NB:

Log data fra hgjdemaler og GPS vil altid
starte med malingen Reference (0).
Nar T16SZ position andres vil data
ogsa afspejle eendringen fra
Referencen 0. Hgjde og hastighed kan
logges ved, at starte logningen, nar du
begynder flyvningen.

Indstillingen Gear ration eller antal
blade pa propellen afspejles ikke i
loggen’s data. De skal tilfgjes og

kalkuleres i skemaet efterfglgende.

Nar SD kortet Igber fuldt standser
logningen og fortsaetter ikke fgr der er
ryddet op i filerne (slettet/formateret) og
gjort plads igen.

Husk at kopiere data til en placering
med plads til det hele.
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TELEMETRI TELE SETTING side 2 af 2

S A o ZF

Tele. setting

Opsetning af Alarm lzengde og gentagelse

1. | Tele. setting menuen trykkes Alarm repeat.

2. Juster op/ned med felterne
AA A VV YV

Standard er INH (ikke aktiv)
| eksemplet er benyttet 20 sec.

Intervallet kan ga fra INH, 1 sec. til 240 sec.

New
Normal

Tele. setting

Speech interval

Logging switch OFF

Logging interval 0 sec.

INH

Alarm repeat

Alarm duration

Alarm duration vises ikke
hvis Alarm repeat er INH

3. Ved tryk pa Alarm duration kan alarmens
varighed indstilles.
4. Juster op/ned med felterne
AA A VV VY Speech interval
Standard er INH (ikke aktiv) IEEIE sH i
| eksemplet er benyttet 5 sec. Logging interval
Intervallet kan ga fra INH, 1 sec. til 30 sec.
Alarm repeat
Veerdien i Alarm duration skal vaere mindre :
. . Alarm duration
end veerdien i Alarm repeat.
Alarm repeat tiden gges, hvis en anden
alarm udlgses!
p
Eksempel pa sammenhaeng mellem Alarm repeat og Alarm duration
Alarm repeat er her 8 sekunder og varighed 5 sekunder for alarmen.
-, Alarm repeat 8 sekunder P a
E\ /E\ /E
Al
£ |[on s )EEap[on 2> ) E)
1. & . &
:\ Alarm duration /: :\ Alarm duration 1
5 sekunder 5 sekunder
.
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TRAINER, LERER & ELEV, Side 1 af 3

S A o ZF

Trainer

Instrukter, leerer/elev funktion

T16SZ |zrer/elev system ger det muligt for NB: Lerer/elev kan benyttes pa folgende made:
instruktagren/leereren, at bestemme hvilke kanaler

og indstillinger, der kan styres af eleven. 1. Hvis T16SZ og elevsenderen’s kanaler ikke er
Funktioner og styringer kan defineres pr. kanal. ens skal de bringes til at vaere det, for

De to sendere skal veere forbundet med et funktionen anvendes.

lzerer/elev kabel (trainerkabel). Instrukteren’s

sender skal opseettes til master. Du kan indstille input data fra elevsenderen i

FUNC eller MIX mode.

Nar mstrukteren aktiverer eleven’s sender, med 2. Nar T16SZ er "lserer” skal signalet fra
af modelflyet helt eller delvist. Hvis
MIX/FUNC/NORM er aktiveret, kan instruktgren Hvis T16SZ benyttes som elevsender skal den
foretage korrektioner under eleven’s styring. anden sender kunne modtage PPM.
Nar kontakten skiftes til hovedsender (master) T16SZ udsender altid PPM pa lesrer/elev
har instruktgren igen fuld kontrol over modelflyet. stikket!
e Opseetninger gemmes i Model data. 3. ltilfeelde af, at eleven’s sender ikke er en

2.4 GHz sender, skal du sikre dig at alle

* Elevens udslag kan justeres | kanaler fungerer korrekt far flyvningen

MIX/FUNC/NORM.

foretages.
e Elevens kanaler kan allokeres til hver sin
kontakt.
Oversigt Futaba® sendere til laerer/elev.
Sender t Instrukteren’ tni El d ’s indstilli
- ender typer B l;S I’th rens OFI)_SG:.‘ m/nEgT = : evsenaeren s Inastillinger Kabler med
aerer ystem type aerer/Elev ystem type . il
Instrukter ey Modulation CH mode Modulation NETEDT EElEEm
T16SZ, FX-32, | T16SZ, FX-32,
T14SG, T18SZ, | T14SG, T18SZ, Vilkarlig 16 kanaler Vilkarlig 16 kanaler --
T18MZ T18MZ T12FG
T14MZ, FX-40, PCM-G3 (FUTM4405)
T16SZ T12SZ, T12FG, Vilkarlig 12 kanaler 12 kanaler PPM
%30 2.4 GHz T9C
12 kanal FASST-MLT2 (FUTM4415)
- analer -
T16SZ T8FG, FX-20 Vilkarlig 8 kanaler FASST-MULT -- --
T10C, T9C, T12FG
T16SZ T7C, T6EX, Vilkarlig 8 kanaler PPM -- -- (FUTM4405)
T4EX
— - T12FG
T16SZ Vilkarlig 8 kanaler Vilkarlig -- -- (FUTM4405)
T10d, T8J, T6K, e -
T16SZ T6J, T6L Vilkarlig 8 kanaler Vilkarlig -- --
T14MZ, FX-40,
T12Z, T12FG, T16SZ Vilkarlig 12 kanaler Vilkarlig 12 kanaler -- T12FG
FX-30 (FUTM4405)
T18FG, FX-20 T16SZ Vilkarlig 12 kanaler Vilkarlig 12 kanaler -- T9C
(FUTM4415)
T10C, T10CG,
T10J, TOC, T7C, T16SZ Vilkarlig -- Vilkarlig 8 kanaler --
T84, T6K,T6J
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TRAINER, LERER & ELEV, Side 2 af 3

§ i/ ! ; Z Z % Retur
Linkage menu
= y Model 1

elw)  Trainer Normal 6.7V

T16SZ som elevsender L ACT/INH INH

Veelg Trainer fra Linkage menu 2/2.
1. | feltet Teacher/Student vaelges Student.

Teacher/Student Student

Channel mode

2. |feltet ACT/INH skiftes til ACT.

3. | feltet Channel mode vzelges 16 Ch. Masksr-aW
Hvis Student senderen er en T16SZ, T14SZ, Trainer e
T18SZ, T18MZ veelges 16 ch.
ACT/INH
Hvis Student senderen er en T14MZ,
T12MZ, T12Z, T12FG eller FX-40 veelges 12
ch. Teacher/Student Student
Ellers veelges 8 ch. Channel mode
NB: Det er kun Master (leerer) senderen, der kan taende
og slukke for elevsenderen. Elevsenderen er normalt Master-SW

slukket fgr tilslutning til Master senderen.

Maodel 1

Trainer Normal

Juster veerdier og valg op/ned med felterne ACT/INH
AA A VV V
nar de vises i displayet

Teacher/Student Teacher
T16SZ som Teacher (laerer) sender Channel mode
1. |feltet Teacher/Student veelges Teacher. Master-SW
2. | feltet ACT/INH skiftes fra OFF til ON. T fﬂéﬁ;? T 6.7V

3. | feltet Channel mode veelges 16 Ch. ACT/INH ON

Hvis elevsenderen har feerre kanaler veelges
12 ch. eller 8 ch.

Teacher/Student

4. |feltet Master-SW vaelges i dette tilfaelde SH, ERarial M
der er en momentomskifter.
Master-5W
Kontakten kan veelges ved, at bevaege
kontakten nar feltet er aktivt med Hardware
select.

New-1
Hardware select Condit1

| Hardware select vises kontakterne og deres
placering. Her kan ogsa retningen for ON/OFF
veelges. E\o» Utp Fgﬁl s
58 /ey,
i _guu
NB: Trainer funktionen bliver ikke aktiv for der
modtages et PPM signal fra Student

senderen.
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TRAINER, LERER & ELEV, Side 3 af 3

S A o ZF

Model 1

Tralliner Normal . (i 6.7V
5. Valg kontrol for hver kanal. FUnctioh » Qg o , Switch  Rate
Aileron 1 FUNC & - 100
NORM: Kanalen styres helt af Student T — OFF
senderen.

Throttle OFF

MIX:  Kanalen styres af begge sendere _
Nulstil Student senderen. Rudder OFF

Gyro OFF
FUNC: Kanalen styres af Teacher senderen .
inklusive AFR opsaetninger. Pitch OFF

Nulstil Student senderen.

OFF: Kun Teacher senderen kontrollerer

kanalen. o
rainer 6.7V

Function Switch Rate

Nar Rate indstilles vil det ggres for veerdier e » i

op/ned med felterne AA A VV V¥V
nar de vises i displayet. Elevator

Standardveerdi er +100. Throttle
Omradet er fra -100 til +100. Rudder

* Huvis feltet holdes nede i et sekund eller mere, saettes felter til Gyro

standardveerdien. R
Pitch

6. Opsaet en kontakt for hver kanal.

- - er signatur for altid ON

Frater el 6.7V
SA til SH er kontakter der kan veelges ved at Function Mode  Switch Rate

bevaege dem Hardware select. Aileron FUNC — 100
Elevator OFF
Throttle OFF
Rudder OFF
Gyro OFF

Pitch OFF

New-1
Hardware select Condit1

J1

12
\F = "_"\ H
e, Lo ol Je

-_C%_D | [

(aoos O

J4

RD

LD
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WARNING SETTING, ADVARSLER VED OPSTART (TZAND)
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Warning setting

Opsatning af alarmer for tilstande Linkage menu

Prs B /arning setting Hc?rqrﬁlaﬂ 6.7V
Advarsler der gives nar din T16SZ teendes. ' Alarm Vibrator
Opseet alarmer for farlige kontaktposi- o Condition Buzzer Inhibit
tioner, der er nar senderen teendes. Throttle cut Buzzer Inhibit

Standard for alle er Buzzer. dle down Buzzer Inhibit

Hvis de skiftes til Inhibit anvendes alarmen ikke Throttle position Buzzer Inhibit
nar senderen teendes. Motor Buzzer Inhibit

Throttle hold Buzzer Inhibit

| feltet under Vibrator veelges Inhibit, hvis
vibratoren ikke skal bruges. Veelg 1, 2 eller 3
hvis et manster skal veelges pa vibratoren.

\ 4
/1\ ADVARSEL MLLCUT R L
Hvis en af de tre typer valges, vil alarmen give dette

o Det er farligt at overse kontakter og menster som en del af advarselen.

styrepindes positioner. Undlad at seette S

alarmerne ud af drift (Inhibit). Type1  {ooli >

Utilsigtet opstart af rotorer og propeller Type 2 §§ > >

kan medfare sveere skader. | de veerste .

tilfaelde kan skaderne vaere sa kraftige, Type 3 §§ —_— > > —>

at de medfaerer deden.
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PERSONLIG MENU, USER MENU
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User menu, personlig tilpasset menu

Retur
Linkage menu

Opsetning din egen menu

T16SZ har tre faste menuer for System menu,
Linkage menu og Model menu.

Du har mulighed for at sammensaette
dine egne og mest anvendte menu-
punkter.

Tryk her for at
oprette dit
forste
menupunkt

Nar du anvender punkter i User menu er det de
samme indstillinger du kan opseette, som dem du
kan indstille via de faste menuer.

Du kan veelge blandt tre (3) sider med muligheder

UseF menu setting

Maodel 1
Normal

for let adgang til det du indstiller mest.

Tryk pa feltet og det overfgres til din User menu.

Nar feltet er trykket kan der veelges blandt 3 sider
med underpunkter, der kan indseettes pa pladsen.

Hvis du veelger - - - slettes feltet.

User menu select
Display
Calibration

S.Bus servo

Abning af User menu

Tryk pa U.MENU nér du er i HOME display.
Straks vises din User menu.

Model select
End point

Function

Tryk pa
U.MENU/MON

HOME :“ | \\‘\Ioooooooo
Display %/ :

User menu

Futaba® T16SZ Linkage beskrivelser

Model 1
Normal

Sound volume
Battery
Information
Model type
Servo speed

Fail safe

Maodel1
Condit1

Prog. mixes

naste menu

S

1/3

(IHEEE] 6.7V

Date and Time
Range check
Servo monitor
Servo reverse
Sub-trim

System type

6.8V
Air brake
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DATA RESET
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Data reset

Slet specifikke opsatninger pa modellen
Funktionen giver dig mulighed for at slette dele af

en opsaetningerne eller hele opsaetningen.
Trim (alle konditioner, flyvestil, F.MODE)

* Alle digitale trim for modellen’s konditioner eller den

viste eksempelvis her Condit.1 nulstilles.
* Trim step (trin) og Trim rate bergres ikke

, Retur
Linkage menu

Model1

(# Data reset Condit.1 6.5V

Trim (All condition)

Trim (Current and Group condition)

Model menu setting

All model setting

. Function name
Trim (Indeveerende og gruppe konditioner.

En hel gruppe kan nulstilles pa samme tid. Telemetry
* Geeldende kondition eller gruppen’s kondition.

Alle digitale trim for modellen’s konditioner eller den
viste eksempelvis her Condit.1 nulstilles
Trim step (trin) og Trim rate aendres ikke.

Model menu setting
Nulstiller alle funktioner i Model menu undtagen
Condition select.

All model setting
Nulstiller Linkage og Model menu funktioner.
Undtaget er frequency, Model select og Model

type.

. Model1
Function name Data reset Condit.1 6.5V

Navnet pa funktionen nulstilles Trim (All condition)

Telemetry
Telemetri indstillinger nulstilles

Nulstilling (reset)
1. Tryk pa feltet for hvad du vil nulstille
2. Huvis JA trykkes pa Yes. Telemetry

Function name

/1\ FORSIGTIG /\\ FORSIGTIG
® Benyt aldrig Data reset med en motor o Kanal 3 er til motorgassen og er som
startet eller tilsluttet et batteri ESC. standard reverseret. Kontroller om
motorens regulatoren (ESC) vender
En tilfeeldig opstart af en EL motor er rigtig i forhold til 0 og 100.
farlig. Ukontrollerede propeller og rotorer En tilfzeldig opstart af en EL motor er
er farlige. farlig. Efter Data reset er kanal 3 igen

reverseret, hvis den var vendt til normal.
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MODEL MENU FALLES FUNKTIONER
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Faelles funktioner

HOME display eksempel
Beskrivelse af AFR, program miksere og andre

) Futaba Corp. Model1
funktioner der er feelles for alle modeltyper. ' Rx Condit1
Far man saetter Model data, skal der vaelges en Ext . Tmas=

Model type i Linkage menu, der passer til den . .

model du har. Hvis en anden Model type veelges 00 I 00 . 0 00 . 00 N 0
vil AFR data blive overskrevet ved valget af den
nye Model type.

System menu

) ) Linkage menu
Funktionerne i Model menu kan opsaettes for

hver flyvestil (Condit1 til Condit8) Nar du vil oot .
anvende forskellige opsaetninger i flyvestil, 01:06:05 °
indstilles stilen, hver for sig, efter skift pa .
kontakter, der styrer skiftet. Styrepinde osv.
indstilles i den valgte flyvestil. Ved valg af
Function kan oprettes nye, sa der er op til 8
forskellige.

Et tryk pa ikonet
abner Model menu

Billedet vil skifte
efter Model type

NB: T16SZ har tilrettet programmeringen, sa
motorfly og sveevefly med samme vinge
opbygning og styreflader er faelles nar Model Servo monitor  Condition select
type vingetypen veelges.

Model1
Model menu Condit1
Dual rate Program.mixes

Undtaget er funktioner, der er unikke for
motorfly eller svaevefly.

Opseetningerne er afthaengige af det antal
servoer der anvendes hver vinge og hale.

Opseetning’s display, der vises i manualen .
her er typiske og forudindstillede Model menu (multicopter)
opsaetninger.
Servo monitor
Viser servoer’s test og position — reference
Linkage menu.

Condition select
Tilfgjelse af flyvestil (Condit#), sletning, kopi
og Condition delay (forsinkelse).

AFR
Opseaetning af Angle (vinkel pa kurve) Function
og Rate (udslag styrke)

Dual rate
Kurver og rate skiftes med en kontakt

Program.mixes
Fra 1 til 10 miksere kan anvendes for hver
flyvestil (Condition, Condit1 til Condit8)
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MODEL MENU FALLES FUNKTIONER, CONDITION SELECT

S A o ZF

Condition select

Denne funktion kan benyttes til skift af
opseetninger i op til 8 konditioner (flyvestil) for
flyvningen. Tilfgj flyvestil efter behov. Hvis du ikke
vil bruge Condition select funktionen, benyt da
de allerede definerede konditioner for
flyvningerne’s flyvestil.

e Udvidede skift med styrepinde og slider kan
opseettes og udvide mulighederne med
kontakter og linke’s til hinanden.

e En forsinkelse (Delay) af skiftet fra en
kondition til en anden. Unadvendig hop i
styringen undgas ved skiftet. Forsinkelsen kan
indsaettes for hver kanal i konditionen.
Veerdierne der sendes til servoerne gendres
gradvist i forhold til start og slut af den eller
hurtige andring.

e Nar flere Condition’s (konditioner) er til
radighed kan prioteringen frit eendres.

e Condition name kan aendres med
Rename. Nar en kondition er tilfgjet
(Add) kan navnet rettes til noget mere
genkendelige egenskaber.

4.................

Model1
Model menu Condit1 6.7V 1!1

Servo monitor Condition select AFR
[ )

Dual rate Gyro

| Nuvarende kondition’s navn

- Mod\I1
Condition select Condit1

Condit1

Rename

Copy

Delay

v

Condition Rename

1. Tryk pa feltet i listen med navnet, der skal
gendres.

2. Tryk pa feltet Rename.
3. Pa det virtuelle tastatur skrives det nye navn.

4. Tryk pa Condition name og navnet gemmes
pa pladsen.

Condition Add

1. Nar feltet Add pavirkes, kommer
Condition select. Menuen frem.

2. Veelg placeringen med tryk pa feltet.
Kun nummeret veelges pt.

3. Tryk pa - - feltet og kontakten, der skal
aktivere konditionen, veelges.

4. | Hardware select menuen aktiveres
kontakten, der skal anvendes.

5. Data fra Condit1 kopieres og din nye
kondition er nu oprettet og kan indstilles.
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MODEL MENU FALLES FUNKTIONER, CONDITION SELECT

S A o ZF

| Nuvarende kondition’s navn

Condition Copy Condition select ﬁéﬂr?;d]lt%
1. Tryk pa feltet C ‘E— Add
- ITyk pateltet Lopy p) Condit2
2. Tryk pa feltet i listen med navnet, der 3 Remove
skal kopieres fra. 4 Konditionen’s ON/OFF
3. Tryk pé feltet der skal kopieres til. 5 kontakt (vaiges) Rename
4. Tryk pa Copy igen 6 *  Copy
5. Svar Yes og kildens data kopieres til £ .
pladsen Condit# (én plads af de otte). 8 e
Tryk No hVIS du fortryder ‘................................:
Condition select ‘ggggﬁ&
— N Condit1
Condition Remove o > Condit2
1. Tryk pa pa feltet i listen med navnet, der % 3 Condit3 - e Remove
skal fiernes (Remove). il W condita =
[ ® Rename
2. Tryk pa feltet Remove. 1° v .
3. Svar Yes og Condit# slettes. Tryk No § o v ° RSy
hvis du fortryder. il bl S mm
B : : Delay o
<............................:....: E
Priotetskift 4............................ E
1. Tryk pa pa feltet i listen med navnet, der E
skal flyttes. .
2. Tryk pa feltet Op A eller ¥ Ned Juster veerdier og valg op/ned med felterne .
AA A VYV V .
_ nar de vises i displayet .
* Condit1 kan ikke flyttes. :
Den har laveste priotet! .

Tilhgrer Gr. (Gruppe) eller Sngl (single)
styring. Funktion og opseetning
Delay beskrives senere i denne manual

1. Skift til konditionen der skal have Delay

2. Tryk pa pa feltet ved kanalen der skal 4
have forsinkelse (Delay).

Model1

Condition select  ~ =y TEEE & 1/3

h Function Delay
1 Aileron 0
e Standardveerdi er: 0 (nul)
e Omrade er: 0 til 27
(maksimum forsinkelse).

2 Elevator 0
3 Throttle
4 Rudder

5 Gyro

6 Gyro2
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MODEL MENU FALLES FUNKTIONER, AFR
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AFR

Denne funktion kan benyttes til skift af
styrekurvernes vinkler og form af Rate (saenkning
af minimum og maksimum udslag) pa styrepinde,
glidere og kontakter og i op til 8 forskellige
konditioner (flyvestil) for flyvningen. AFR indstilles
efter at End point er indstillet til maksimum udslag
i begge retninger. | AFR menuerne trykkes pa
veerdifelterne og indstilles nar justerings felterne
vises i displayet.

Ved tryk pa AFR abnes en menu i eksemplet
AFR(Aileron)

e | justering af kurve kan der veelges mellem
EXP1, EXP2 og Point. Op til 17 punkter kan
anvendes, men standard er 9 punkter. Meget
komplekse kurver kan oprettes, men ogsa

simple kan oprettes og anvendes. Resultatet af

kurven vises grafisk.

Hvis Dual rate er ON vises det med D/R - - og
begge kurver kan indstilles i AFR.

e Hastigheden for aktiveringen kan justeres ved
f.eks skift af Rate, kurve og Condition.
Overgangen skifter glat ved en konstant
hastighed, valgt i Speed.

Function select

100%
%
]

\ y N L4
-
Tryk
Retur nzste menu
Model menu R
1l
AFR(Aileron)  Modell @ 6.8V

1. Ved tryk pa feltet ved Function kan <eeececcece

servokanalen, der styrer funktionen, veelges.
Menu vises pa naeste side.

2. | valg i menuen, der fremkommer, trykkes pa
feltet for funktionen, der skal justeres.

Funktionen kan linke’s i gruppe eller selvsteendigt
*(Gr./Sngl).

* Alle detaljer er beskrevet senere i denne manual!

124

Pos. +0 Rate +0

+150
EXP1 Separ.
+100
Offset

L : 0.0

+0

- Rate A Rate B
-50 +100.0 +100.0

EXP A EXP B
0.0 0.0

Juster veerdier og valg op/ned med felterne
AA A VV V
nar de vises i displayet

Tryk
Retur naeste menu

Model menu

AFR(Aileron) ©  ModelT

Function

iy Aileron

Group

Speed
In Mode Out
0 Linear 0
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MODEL MENU FALLES FUNKTIONER, DUAL RATE

St 2 Ao ZFE
Dual rate 100%

- _‘é
Dual rate, er kurver der skiftes til ved hjeelp af en
L]

kontakt. Selve kurven justeres i AFR menuerne.

e Op til 6 kurver kan oprettes og anvendes i hver
Condit1 til Condit8.

e D/R indstilles for hver Condition og er ikke
indbyrdes afhaengige af hinanden.
e D/R pa 1 har priotet

[

e R
5o

Tryk
Retur naeste menu
Model menu . . .

% AFR(Aileron)  Model1

Condit1

Fra Model menu vealges Dual rate. Function

Dual rate vises og du kan indstille, om de skal
veere aktive og til hvilken kontakt der styrer om
de er ON/OFF.

Retur
Model menu

Tryk aktiverer Kontakt for
INH til ACT ON/OFF

Model1
Dual rate Condit1 6.7V
Statys Function Switch

D/R 1 Aileron sSD
D/R 2 Elevator SA
D/R 3 Rudder SB
D/R 4 Aileron

D/R 5 Aileron

D/R 6 Aileron
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MODEL MENU FALLES FUNKTIONER, PROGRAM MIKSERE
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Model1

Program.mixes SRR Condit1

Servo monitor Condition select

Programmerbare miksere anvendes til at Sl s T e
kompensere for uheldige tendenser pa
modelflyet’s styringer. Det kan ogsa anvendes pa
usadvanlige konstruktioner af modelfly. Mikseren
bestar af en hovedstyrekanal (Master) og én eller
flere medlgbende (Slave) kanaler.

Du kan veelge at trim pa masterkanalen ogsa

tilfgres slavekanalen. Kurven pa mikseren kan, Model monu__
med EXP1, EXP2 og Point, indstilles sa den
kompenserer for uheldige tendenser i udslag pa
alle udslag i styringen.

. % Model1
Prog. mixes & ~ "= oy

Mixing
Offset mikseren tilfgjer en mulighed for at forskyde [§ Inhibit

miksningen pa op til fire (4) kanaler samtidigt.
Inhibit

Den programmerbare mikser metode kan ogsa
linke mikserne sammen til mere effektive

kompenserende miksere. Linkfunktionen kan Inhibit
opseaettes individuelt for Master og Slave.

Inhibit

Inhibit

Nar aktiveret vises master Mixing/Offset
og slave, offset navnene valg

Juster vaerdier og valg op/ned med felterne
AA A VV VY TR
nar de vises i displayet Prog. mixes Condit1

+0 Rate +0

+150

+100

Indstilling af kurver osv.
Flere detaljer vises senere i manualen!

Trim mode ON/OFF
Aktiver mikseren ved at :

trykke pa INH Prog. mixes @Srf’fi'& 6.7V 2/2

Fine tuning

) =5 Trim GERE
Function,H/W Link - F|n|ndst|II|ng af trim

Valg af ON/OFF kontakt

Masterkanalen . Aileron OFF
Her Aileron (krangror)

Elevator OFF

Slavekanalen
Her Elevator (hgjderor)

Bervo speed

Delay Start og stop kan szettes fra

0 til 4 sekunder. Velegnet til
styring af landingsstel pa jet
og skalafly osv.

In Out Start Stop

Servohastighed
0 0.0sec. 0.0sec.

frem/tilbage
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MODEL MENU FALLES FUNKTIONER, OPSZATNING
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Setting, mader pa felter

Gruppe eller single system
1. Tryk pa Grp./Sngl. skifter mellem de to
muligheder.

Mixing mode valg

1. Tryk pa feltet Mode skifter mellem Offset og
Mixing.

Mixing setup display

1. Tryk pa mikseren (1 - 10) der skal
anvendes. Mixing setup displayet vises.
Aktiver funktionen.

2. Tryk pa INH, der skifter mellem INH,
ON/OFF ved hver tryk. Veelg ON/OFF.

Mixing ON/OFF,
Funktionen skal opsaettes manuelt efter
aktivering.

1. Tryk pa feltet - - og Hardware select til valg
af kontakt og retning for ON/OFF vises.

Indstil Master kanal (undtaget Offset typen)

1. Tryk pa Masterfeltet og veelg Funktion’s
kanal.

* Tryk pa Link, der skifter mellem retning
+ eller - og OFF, hvis det skal anvendes.
Ellers OFF.

* Master kanalen kan veere en styrepind,
glidere VR eller andre simple vandringer,
der ikke inkluderer Endpoint, AFR, D/R
mikseropsaetninger. | eksemplet er valgt
Function, H/W til valg af styring.

Indstil Slave kanal

1. Ettryk pa Slave feltet fremkalder
Function menu og Slave kanalen veelges.

2. Hovis der skal linke’s tryk pa Linkfeltet.

*  Tryk pa Link, der skifter mellem retning
+ eller - og OFF, hvis det skal anvendes.

Ellers OFF.

Futaba® T16SZ Model menu, feelles

Trim mode ON/OFF

1. Ettryk pa Trim feltet skifter mellem ON og
OFF. Huvis trim fra Master kanalen skal
overfgres til Slave kanalen skiftes til ON.

Trim er effektiv fra Master kanalen, der
indstilles fra Function menu.

Mixing curve type

1. Tryk pa feltet EXP1 der skifter mellem typerne,
der kan veelges. Detaljeret beskrivelse kan ses
bagerste afsnit af manualen.

Fine tuning trim

1. Nar Fine tuning trim skal anvendes,
trykkes pa feltet - - og med Hardware select
veelges en kontakt der skal aktivere trimmet.

Servo speed

1. Tryk pa feltet In og Out og tilpas servoen’s
hastighed. Menuen til justering af servoen
abnes og der kan servoen’s speed (hastighed)
tilpasses.

Detaljeret beskrivelse kan ses i de bagerste
afsnit af manualen.

Offset miksere aendrer pa servoernes
hastigheder og der kan her kompenseres for
hastighederne ind og ud.

En kontakt kan defineres til at skifte med
forsinkelse (Delay) ved start og stop af
servoen.

Funktionen er ikke aktiv, hvis der ikke
defineres en kontakt til at aktivere mikseren.
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY

Model menu

De dedicerede miksere er nar du veelger
motorfly eller svaevefly (glider) aendrer Model
menu med flere indstillingsmuligheder. Brug
farst Model type i Linkage menu, hvor der
veelges vingetype og haletype, sa det passer til
din model. Andre indstillinger nulstilles ved
valget og kan indstilles efterfglgende.

Indstillingerne kan stilles for hver kondition i
flyvningen (flyvestil). Indstillinger foregar via
Condition select og tilfgjelser osv. Op til 8
konditioner kan benyttes.

| T16SZ er motorfly og svaevefly kombineret,
nar der er sammenfald pa vinge og hale type.
Indstillingerne afhaenger af antallet af servoer i
vinge og hale. Displayet’s setup i manualen er
eksempler for modelfly og kan variere efter dit
valg af vinge og haletype.

Pa denne side er motorfly og sveevefly felles.

Aileron differential (krsengror forskel)
Funktionen justerer hgjre og venstre kraengror.
Korrektioner ved rul og finindstilling er mulig med
VR reguleringer er praktisk under flyvning.
Aktuel ved 2 eller flere kreengror.

Flap setting (indstil flap’s)

Flap’s kan justeres hver for sig. Ved 4 flap’s
flader kan vingeprofilet e&endre form og derved
mikses til luftbremse.

Aktuel ved 2 eller flere flap’s flader.

AIL — Camber flap (krsengror — profil)

Denne mikser bevaeger og aendrer vingens profil
sammen med kraengror. Dette forbedrer
karakteristika ved rul.

Aktuel ved 2 kraengror og 2 eller flere flap’s.

AIL — Brake flap (kreengror — luftbremse)
Denne mikser handterer bremseklapper med
kraengroret. Dette kan forbedre karakteristika
ved rul.

Aktuel ved 4 eller flere flap’s.

Model1
' R Condit1
X

Ext -

00:00.0

System menu
+0 E

Model select +0 +0 eFASSTest 18CH
BRI %I ;On air

T IS =

00:00.0

!+OI

Linkage menu ! L AarFLANE

06:12:49

Tryk
naste menu

Et tryk pa ikonet
abner Model menu

Madel1

Model menu Condit.1 1 6.4V

Servo monitor Condition select AFR

Dual rate Program. mixes  Aileron differential

Flap setting

AIL = Camber flap AIL - Brake flap

Aileron = Rudder Elevator =+ Camber Camber mixing

Airbrake - ELE  Camber flap = ELE Rudder — Aileron

Rudder - Elevator Snap roll Air brake

Aileron — Rudder (kraengror til sideror)
Mikseren styrer sideror nar kreengroret
anvendes. Et snaevre drej kan kan
gennemfgres med denne mikser aktiv.
Aktuel generelt.

Elevator — Camber (hgjderor — vingeprofil)
Nar hgjderoret anvendes vil vingeprofilen
a&ndres til et aget |aft.

Aktuel ved 2 eller flere kraengror.

Camber mixing (vingeprofil zndring)

Denne mikser justerer vingeprofil ved hjeelp af
kraengroret’s vinkel pa vingen.

Aktuel ved 2 eller flere kraengrorflader.
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MODEL MENU MOTORFLY, SVAVEFLY & MULTIROTOR

& Ao

Airbrake — ELE (Luftoremse — hgjderor)
Mikseren korrigerer hgjderor ved landing med
luftboremse (bremseklapper).

Aktuel pa motorfly og svaevefly.

Camber flap — ELE (profil — hgjderor)
Modvirker angrebsvinkel ved skift i vingeprofil
(camber). Aktuel pa motorfly og sveevefly med
2 kreengror og 1 eller flere flap’s.

Rudder — Aileron (Sideror — Kraengror)
Korrigerer ved rul og flyvning med vinge
op/ned (knife edge) pa akrobatisk flyvning.
Aktuel pa motorfly og svaevefly.

Rudder — Elevator (Sideror — Hgjderor)
Korrigerer ved rul og flyvning med vinge
op/ned (knife edge) pa akrobatisk flyvning.
Aktuel pa motorfly.

Butterfly (Crow) (Luftbremse flap’s, kraengror)
Effektiv luftboremse. Aktuel pa svaevefly med 2
eller flere kraengror og flap’s.

Trim mix 1/2 (Trim offset rate)
Kreengror, hgjderor og flap’s start kan flyttes
via kontaktskifte. Aktuel pa sveevefly.

Snap roll (Hurtig rul)

Funktionen allokerer en kontakt til udfgrelse af
et eller flere rul. Servoernes hastighed kan
justeres til et perfekt rul pa akrobatisk flyvning.
Aktuel pa motorfly.

Air brake (Luftbremse)

Denne funktion kan anvendes under landing
eller for at bremse et dyk pa akrobatisk
flyvning. Aktuel pa motorfly.

Ger (stabiliseret retning)
Specielt til GYA serien der anvendes generelt
til motorfly, sveevefly og multirotor.

Ailevator (Kraengror i kombination med hgjderor)
Anvendes ved modeller med kombinerede
styreflader. Aktuel pa motorfly og svaevefly.

Acceleration (fartkontrol)

En kort overbelastning ved hurtig retningsskift
pa styreflade. Elevator, Elevator — Camber
eller Ail —» Rudder. Aktuel pa svaevefly.

Motor (motorhastighed)

Styring af motor ON/OFF ved F5B og andre
sveevefly med motor, der startes med en
kontakt. Aktuel pa svaevefly.

V-Tail (Haleror i vinkel)
Hgjderor og sideror kombineret i to styreflader pa
halen.

Winglet (Sideror pa vingetipperne)
Tilfgjer sideror pa vingerne.
Aktuel pa motor og sveevefly med én vinge.

AIR BRAKE
Luftbremse

|
AIL 1 FLP 3

Main Aileron
(hoved kraengror)

2
RUDDER 1
(Winglet pa Deltavinge)

AIL 3 FLP 1
Chip Aileron Camber Flap
(Vingeprofil)

V-hale
V-TAIL

ELEVATOR
Hojderor
(RUDDER 2)
RUDDER
Sideror
(ELEVATOR 2)
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Brake Flap
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RUDDER 2

FLP 4 AlL 2 . .
Brake Flap Main Aileron (Winglet pa Deltavinge)
(hoved kraengror)
FLP 2 AlL 4
Camber Flap Chip Aileron
(Vingeprofil)
ELEVATOR \
Heojderor ELEVATOR 2
(AILERON 5) Hojderor

(AILERON 6)
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, AILERON DIFFERENTIAL

&t Ao

Model menu

2> D

Aileron differential (krsengror forskel) —] I——
Funktionen justerer hgjre og venstre kraengror.
Korrektioner ved rul og finindstilling er mulig med

VR reguleringer, der er praktisk under flyvning. AL 1 AIL2
. Main Aileron Main Aileron
Specielt aktuelt ved 2 eller flere kraengror. (hoved krangror) (hoved krangror)
Chi:kil‘zron Chi:kiltron

Nuvaerende kondition’s navn |

Mode/1

Aileron differential = ~ " 134 6.7V
Left Right
100 100 Group
Kraengror justeringer Left (venstre) o e Fine tuning

Right (hgjre) abner for displayet og
justerer op/ned udslagene.

100

Ailerond 100

Juster vaerdier og valg op/ned med felterne
AA A VV VY
nar de vises i displayet

: : . Model1
Aileron differential Condit1

+100P05' +0 Rate +0

Billederne er blot et eksempel. EXP 1
De aktuelle visninger i display : Offset
kan variere efter modellen. 0.0
Indstilling af kurver, VR osv. Grafikken i : Rate A
vil vise VR og finindstillingen som kurve. +100.0

Flere detaljer vises senere i manualen! EXP A

0.0

Kraengror justeringer Left (venstre)
Right (hajre) justerer sa udslag differentier i

(forskelligt) op/ned udslag. M H
74
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, FLAP SETTING
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Model menu

2> >

Flap setting (2 eller flere flap’s)

Funktionen justerer hgjre og venstre flap’s
udslag. Korrektioner for hver servo. Camber
flap’s kan mikses med bremseklapper. En
kontakt kan allokeres til aktivering af mikseren.

FLP 3
Brake Flap

FLP 4
Brake Flap

Aktuel ved 2 eller flere flap’s. Camber Flap Camber Flap
(Vingeprofil) (Vingeprofil)
Menuerne der vises her, er blot et eksempel! Tryk

naste menu

Retur
Model menu

PR Flap setting

Camber flap

Indstilling af Flap setting. Elap Bl Elz

+100 +100 +100
Et tryk pa Flap setting i Model menu, skifter +100 +100 +100
til farste display.

+0
1. Tryk pa felterne FLP 1 til 4 og indstil efter :
modeltypen’s antal. ‘! Justering af OP/NED Justering af Offset

2. Juster veerdier og valg op/ned med Tryk

Styrken af udslag indstilles i naeste menu

felterne AA A VVY V¥V narde Function (kanal) 7
vises i displayet. F &

Model1

3. Flap setting menu 2/2 opsaetter mikseren. Flap setting  Congita 6.7V
Brake flap - Camber flap ———
4. Hvis mikseren Brake flap — Camber flap : = Status m
skal anvendes, sa tryk pa Status og skift INH

dette felt til ON.

5. | feltet ved Switch er - - standard, der
betyder at altid ON. Tilknyt en kontakt
med Hardware select pa feltet. Mere
senere i denne manual.

Justering af OP/NED Justering af Offset |
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, AlL - CAMBER FLAP
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Model menu

AIL — Camber flap (kreengror — vingeprofil)
Funktionen justerer hgjre og venstre Camper v
flap til an aendre vingeprofil i hgjre og venstre — — — —
side, nar kraengroret anvendes. Korrektioner vil

modvirke tvaergaende kreefter pa flyveretningen.

Funktionen forbedrer og hjaelper og’sé under rul. Gamber Fiap cariP2
Aktuel ved 2 eller flere Camber flap’s. (Vingeprofil (Vingeprofil
O t . naes-{;y:\enu
psetning )
|
Voouwr | Nuvzrende kondition’s navnl g
1. | AIL —> Camber ﬂap ) g - Camber fiap ncﬂc?r?[?ivtl‘l 6.7V 1/2 am
2/2 skiftes Status fra INH til ON. - 5.
v po—— Pos. +0 Rate +0
) . T ' EXP1 Separ.
2. Funktioner er altid ON ved - - pa feltet H1o0

Offset
0.0

Switch.

Rate A Rate B

Tryk og veelg kontakt med Hardware select.
+100.0  +100.0

EXP A EXP B

3. Tryk enkeltvis pa hver Flap og indstil udslag. o o

Negative veerdier giver omvendt udslag
(reverse)

Juster udslag for

A forhold
4. Juster veerdier og valg op/ned med felterne /
AA A VYV V nardevisesi Juster udslag for
displayet. B forhold

5. En miksers kurve kan indstilles i fgrste menu.

Tryk
. heaeste menu

& ~

Tryk her og feltet i Model1
Skifter til ON AIL -» Camber fFap Condit1 EEEEEEEEEEEEEEN

Tryk her og veelg
Gruppe eller Single Travel

Tryk her og vaelg en -
kontakt til ON/OFF ' Flap

Justering for
hver flap servo

Tryk her og valg en ite - Flap2
link [OFF]
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, AlL —- BRAKE FLAP
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Model menu

AIL — Brake flap (kraengror — luftbremse) J
Funktionen mikser hgjre og venstre Brake flap

til an aendre vingeprofil i hgjre og venstre side
nar kraengroret anvendes. Korrektioner vil
modvirke tvaergaende kreefter pa flyveretningen.

! ' N FLP3 FLP 4
Funktionen forbedrer og hjeelper ogsa under rul. Brake Flap || Brake Fiap
Aktuel ved 2 eller flere Brake flap’s.
Tryk
naste menu
Opsaetning O
" dRei*tur Nuvarende kondition’s navn W
odel menu
Mod/i1 '
1. | AlL - Brake flap P e condit i
2/2 skiftes Status fra INH til ON. ' B i 30 Rate: S0
| EXP 1 Separ.
+100 i
2. Funktioner er altid ON ved - - pa feltet e =
Switch. e

Rate A Rate B

Tryk og veelg kontakt med Hardware select. 00 +100.0 +100.0

3. Tryk enkeltvis pa hver Flap og indstil udslag.
Negative veerdier giver omvendt udslag

(reverse)

4. Juster veerdier og valg op/ned med felterne

EYP B

Juster udslag for
A forhold

Juster udslag for

AA A VYV V nardevisesi B forhold

displayet.

5. En miksers kurve kan indstilles i fgrste menu.

Tryk her og feltet
skifter til ON

Tryk her og vaelg
Gruppe eller Single

Tryk her og vaelg en
kontakt til ON/OFF

Tryk her og vaelg en
link [OFF]

Opsatning af kurver Tryk
beskrives i detaljer , Meste menu
senere i denne manual L

AIL#BrakEfiap g[?r?[?ll‘t‘]‘l EEsEEEEEEEEEEEEEEEEEEES

Travel

Flap3

Justering for
hver flap servo

Flap4
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAEVEFLY, AILERON — RUDDER
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Model menu
Aileron — Rudder (krsengror — sideror)

Mikseren modvirker tab af flyvehgjde ved drej
hvor kreengroret og hgjderor anvendes.

Opsatning

1. | Aileron — Rudder
2/2 skiftes Status fra INH til ON.

2. Funktioner er altid ON ved - - pa feltet
Switch.

Tryk og veelg kontakt med Hardware select.

3. Tryk enkeltvis pa hver Flap og indstil udslag.
Negative veerdier giver omvendt udslag
(reverse)

4. Juster veerdier og valg op/ned med o

felterne AA A VYV V¥V narde
vises i displayet.

5. En miksers kurve kan indstilles i fgrste menu.

Opsatning af kurver
beskrives i detaljer
senere i denne manual

(Winglet pa Deltavinge)

Finindstilling i VR mode (Control)

LIN. Mikser rate 0 justerer hgjre/venstre
ATL+ 0 er pa VR’s venstre del

ATL- 0 erpa VR’s hgjre del

SYM. Nar VR drejes stiger pavirkningen (rate)

Maodel1

Aileron — Rudder Condit1

Tryk her og feltet
skifter til ON

Tryk her og veelg
Gruppe eller Single

Tryk her og veelg en
kontakt til ON/OFF

Fine tuning —‘

Control

| IS | 1l Il . 1l |
AL1 a2 7

Main Aileron in Al
(hoved krzngror)

Main Aileron
(hoved krzngror)

AlL3
Chip Aileron

eron
RUDDER 2
(Winglet pa Deltavinge)

RUDDER 1

V-hale

V-TAIL
ELEVATOR
Heojderor RUDDER
(RUDDER 2) Sideror
(ELEVATOR2) ~ RUDDER
AILERON — RUDDER
Tryk
naeste menu
Retur Nuvarende kondition’s navn | g |

Model menu ]

Mode/i
Condit1

Rate +0

(I 6.7V

EXP 1 Separ.
+100
Offset

0.0

+50

Rate A
+100.0

Rate B
+100.0

EXF/ B

Juster udslag for
A forhold

Juster udslag for
B forhold

2/2
6.7V Valg VR kontrol

for finjustering

Mode for styring

Vises nar Control er valgt

Justering trin
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, ELEVATOR — CAMBER
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Model menu = —

Elevator — Camber (hgjderor — vingeprofil)

Sammen med hgjderoret kan Camber agge |gftet

ved hjeelp af aendring af det reelle vingeprofil

(stig hastigheden gges). Alle rorflader kan indga

i mikseren. En deltavinge/halelgs model kan

ogsa styres med denne mikser. A,

Retur
Model menu

Nuvarende kondition’s navn

Opsatning Yy Hlevator— Camber  M\0del/7 .. 173 P
_ P o Pos. +0 Rate +0
1. | Elevator — Camber S0 ERE SEpE
Menu 3/3 skiftes Status fra INH til ON. el Offset
. 0.0
2. Funktioner er altid ON ved - - pa feltet 1] N Rate A RateB
Switch. Tryk og veelg kontakt til ON/OFF +100.0  +100.0

med Hardware select. -100 EXP A F.XP B
0.0

3. Tryk enkeltvis pa hver felt og indstil udslag.
Negative veerdier giver omvendt udslag
(reverse) Veerdierne i parentes er servoen’s
nuveerende udslag (veerdi).

Juster udslag for
A forhold

Tryk
naste menu

Juster udslag for

.‘...........................................

B forhold
4. Juster veerdier og valg op/ned med felterne MedalT
AA A VYV V nardevisesi Elevator= Gamber| Congit1 6.7V
disolavet AIL3 AlL AIL2 AlL4
ISplayet. +0 +0 +0 +0
(+0) (+0) (+0) (+0)
5. En miksers kurve kan indstilles i fgrste menu. o +0 +0 +0 +0
(+0) (+0) (+0) (+0) .
FLP3 FLAP FLP2 FLP4 .
[ ]
Finindstilling i VR mode (Control) ate 1 sl ) il .
LIN. Mikser rate 0 justerer hgjre/venstre CE0) Ll pal Gl .
ATL+ 0 erpa VR’s venstre del g 0 7 = 0 .
ATL- OerpaVR’s hgjre del (+0) (+0) (+0) (+0) °
SYM. Nar VR drejes stiger pavirkningen (rate) :"""."".""."".".:

: Tryk
| naste menu

Nuvaerende kondition’s navn | , 4
_ Mod/i1 i '
Tryk her og feltet Elevator —+ Camber Cordit1 6.7V 3/3 Vzlg VR kontrol
skifter til ON Fine tuning for finjustering
Tryk her og veelg : Control ' Mode for styring

Vises nar Control er valgt

Gruppe eller Single

Tryk her og veelg en

kontakt til ON/OFF Justering trin

Futaba® T16SZ Model menu, motorfly, sveevefly & multirotor 135



MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, CAMBER MIXING side 1 af 2
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Model menu

Camber mixing (vingeprofil mikser)

Camber kan gge og saenke lgftet ved hjaelp af wrr || e

ndring af det reelle vingeprofil (stig og fald

hastigheden ages). Alle rorflader kan indga i Camber Flap Camber Flap

mikseren. Alle vingens styreflader kan indga i Hove;\ungm“""ge"”'"’ e JE

vingen's reelle profil. — T
Chip Aileron Chip Aileron

V-hale
e Alle fladerne kan styres via kurver, der

W AILVATOR
pavirkning (Reverse) angives med negative ELEVATORT aroR2 ELEVATOR  ELEVATOR 2

opsaettes for hver styreflade. Omvendt
. Hojderor 1 Hojderor 2
veerdier.

Nuvaerende kondition’s navn

e Mikseren kan afbrydes under flyvning med en Camber(AlL)  Mode)/ 5.7
ON/OFF kontakt. Pos. +20 Rate +20
EXP 1 Separ.
e En kontakt kan allokeres til hurtig (cut) skift ? —
uden forsinkelse. Markering med - - er altid 0 0.0
ON.

Rate A Rate B
+100.0 +100.0

Opsaetning af kurver
beskrives i detaljer
enere i denne manual EXP A EXP B

e Forsinkelser (Delay) kan indstilles forskelligt

pa op/ned for servokanalen. 0l S

Rate A og B opsaettes
hver for sig.

Opsatning af kurver
beskrives i detaljer
senere i denne manual

Model1
Condit1
AlL

uuuuu

AlLZ AlL4 ELE

+0 +0 +0 +0

+0 +0 +0 +0

Rate 1 til 2 opsaettes
for hver styreflade. FLP2 FLP4 ELE2

+0 +0 +0

+0 +0 +0

A

Opsaetning af servoer’s
hastighed beskrives i
detaljer senere i denne
manual

Tryk her og feltet
skifter til ON

Camber mixing

Tryk og veelg
Gruppe eller Single

PY [ )
00000OGOOOIOIOO o0 0000
Curve

Tryk her og veelg en Aileron
kontakt til ON/OFF

Fl
Tryk her og vaelg en 2k

kontakt hurtig skift

Condition delay

Forsinkelse ved aktivering

7 Elevator
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, CAMBER MIXING side 2 af 2
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Camber mixing opsatning
1.

2.

Status skiftes fra INH til ON.

Tryk og veelg kontakt til ON/OFF med Brake Flap
Hardware select.

FLP 1
Camber Flap
(Vingeprofil)
AIL1
Hoved kraengror

Funktioner er altid ON ved - - pa feltet

AIL3
Chip Aileron

Tryk enkeltvis pa hver felt og indstil udslag.
Negative veerdier giver omvendt udslag
(reverse).

V-hale

V-TAIL
ELEVATOR 1

ELEVATOR 2

Juster veerdier og valg op/ned med
felterne AA A VV V¥V nar
de vises i displayet.

Kontakter kan veelges med Hardware select,
der fremkommer ved tryk pa feltet.

Funktioner er altid ON ved - - pa feltet

En miksers kurve kan indstilles i menuer, der
beskrives i detaljer senere i manualen.

Kurverne justeres pa Aileron (kraengror),
Flap (flaps) og Elevator (hgjderor).

Servoernes hastighed kan deempes i Speed.
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FLP 4
Brake Flap

FLP 2
Camber Flap
Vingeprofil
(Vingeprofil) h
(hoved krangror)

AL 4
Chip Aileron

AILVATOR

ELEVATOR
Hejderor 1

ELEVATOR 2
Hgjderor 2
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, AIRBRAKE — ELE
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Model menu

Airbrake — ELE (luftoremse — hgjderor) _L
Denne mikser anvendes, hvis man gnsker [ I Il I I il I |
indflydelse pa hgjderoret, nar luftoremsen
(Spoiler) anvendes. Det skal modvirke at naesen
stiger eller dykker nar bremsen aktiveres.

AIRBRAKE

AILVATOR

Opsatning
ELEVATOR 1
1. 1 menu 2/2 trykkes pé feltet Status og ON Vodoror 1 ejdaror?
veelges.
2. Tryk pa feltet Switch - - der kalder Hardware -
select og veelg en kontakt for ON/OFF. naste meny
- - betyder altid ON. Vorwr Nuvzrende kondition’s navnl ’
. PESE® o irbrake - ELE | Modo/l By Wl ....
3. Juster veerdier og valg op/ned med % ondi : :
felterne AA A VV V¥V nar B ivso P05 30 Bate 50, :
de vises i displayet. g B Sepats .
. Offset
Negative vaerdier reverserer servoen’s ’ Dbsaetning af kurver 0.0 :
: eskrives i detaljer .
udslag. senere i denne manual Rate A Rate B .
+100.0 +100.0 .
4. | feltgt Control vaelgeg VR il _reguleringen, o EXP A EXP B :
der virker under flyvning/landing. o 0.0 0.0 .
. Rate A og B opsattes .
5. En kurve kan opseettes til justere udslaget. hver for aig, :
Tryk :
naste menu :
Tryk her og feltet : /
skiftertilON Airbrake = ELE Condit1 EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEESR
Travel ——Mmm—
Tryk her og valg 8 Rate 1 Rate 2
Gruppe eller Single Elevator
Tryk her og vaelg en
kontakt til ON/OFF Vandring for servo

Fine tuning ———————————— Rate 1 og Rate 2
Control Rate
= +0
(+0)

Valg VR kontrol

for finjustering Justering trin
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, CAMBER FLAP — ELE
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Model menu Q

Camber flap — ELE (luftboremse — hgjderor)
Denne mikser anvendes hvis man gnsker ]
indflydelse pa hegjderoret, nar Camber flap
bevirker, at naesen stiger eller dykker nar
vingeprofilet aendres.

FLP 1 FLP 2
Camber Flap Camber Flap
] (Vingeprofil) (Vingeprofil)
Opsetning
1. | menu 2/2 trykkes pa feltet Status og ON HIVATOR

Futaba® T16SZ Model menu, motorfly, sveevefly & multirotor

veelges.

ELEVATOR 1
ELEVATOR 2 ELEVATOR ELEVATOR 2

Tryk pa feltet Switch - - der kalder Hardware Hojderor 1 Hojderor 2
select og veelg en kontakt for ON/OFF.
- - betyder altid ON.

Tryk
naste menu

Juster veerdier og valg op/ned med

felterne AA A VV ¥V nar Mo;ﬁ‘fﬂ;nu Nuvarende kondition’s navn _ )
) I : .. Mod /1
de vises i displayet. P amber flap — ELE iy 6.7V 1/2
@ ! soPos. +0 Rate +0
Negative veerdier reverserer servoen’'s . EXP 1 Separ.
udslag. Offset
0.0
| feltet Control veelges VR til reguleringen, ' Rate A Rate B
der virker under flyvning/landing. 50 £100.0 +100.0
EXP A EXPB
En kurve kan opsaettes til justere udslaget. R 0.0 0.0

Rate A og B opsaettes

Opsaetning af kurver hver for sig.
beskrives i detaljer
senere i denne manual

Tryk
naste menu

Nuvarende kondition’s navnl y

Triii?tee:?i?cf)e":tet Camber flap — ELE gﬂc?r?;ilé i 6.7V 2/2 B XR YRR Y)
Trave| —mM8M8M8M8M8M8M8M8m
Tryk her og veaelg , Rate1 Rate2
Gruppe eller Single Elevator

Tryk her og vaelg en
kontakt til ON/OFF

Vandring for servo

Rate 1 og Rate 2

Fine tuning

Control Rate
= +0
(+0)
Vealg VR kontrol Justering trin
for finjustering | parentes vises det aktuelle trin
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, RUDDER — AILERON

o

Model menu

A0

Rudder — Aileron (sideror — kraengror)
Mikseren anvendes ved kunstflyvning, sa rul og
flyvning pa hgjkant (knife edge), er nemmere at
kontrollere. Den kan ogsa anvendes ved drej, uden
at miste flyvehgjde, nar kreengror og hajderor
anvendes ved svingningen. Store skalamodeller
kommer kommer taettere pa deres forbilledes
flyvestil. En mikserkurve kan opseettes og linke’s til
andre miksere. Mikseren’s styrke (Rate) kan justeres
under flyvning med VR.

Opsetning

1. I menu 2/2 trykkes pa feltet Status og ON
veelges.

2. Tryk pa feltet Switch - - der kalder -
Hardware select og vaelg en kontakt for
ON/OFF.

- - betyder altid ON.

3. Juster veerdier og valg op/ned med
felterne AA A VV V¥V nar
de vises i displayet.

Negative veerdier reverserer servoen’s udslag.

4. |feltet Control vaelges VR til reguleringen, der
virker under flyvning.

5. En kurve kan opseettes til justere udslaget.

Model1

Tryk her og feltet Mogeil.

skifter til ON

Rudder - Aileron

Tryk her og vaelg
Gruppe eller Single

Tryk her og vaelg en
kontakt til ON/OFF

Tryk her og vaelg en
link her [OFF]

Vealg VR kontrol
for finjustering

140

Control

= >

AlL1
Hoved krangror

AlL 2
(hoved krangror)

AL 3
Chip Aileron

AL 4
Chip Aileron

RUDDER 2
(Winglet pa Deltavinge)

RUDDER 1
(Winglet pa Deltavinge)

V-hale
V-TAIL

ELEVATOR
Hojderor
(RUDDER 2)

RUDDER
Sideror

(ELEVATOR2) ~ RUDDER

Tryk
naeste menu

Retur

Nuvarende kondition’s navn 2
Model menu ]

Rudder - Aileron Model

Condit1 6.7V

Pos. +0 Rate +0

+150
EXP 1 Separ.
+100
Offset
0.0

+50

Rate A
0.0

Rate B
0.0

EXP A
0.0

EXP B
0.0

Rate A og B opsaettes
hver for sig.

Opsetning af kurver
beskrives i detaljer
senere i denne manual

67V 2/2 <lllllllllllllllllllllllllll

Fine tuning

Rate Mode
+0

(+0)

Justering trin

| parentes vises det aktuelle trin
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MODEL MENU MOTORFLY, RUDDER — ELEVATOR

o

Model menu

Rudder — Elevator (sideror — hgjderor) VTAL
Mikseren anvendes ved kunstflyvning sa rul og
flyvning pa hgjkant (knife edge) er nemmere at ELEVATOR
kontrollere. Den kan ogsa anvendes ved drej RUADER?) RUDDER
. . o RUDDER
uden at miste flyvehgjde nar kraengror og (ELEVATOR 2)
hgjderor anvendes ved svingningen. Mikseren’s
styrke (Rate) kan eventuelt justeres under
flyvning med VR.
Opsatning
1. I menu 2/2 trykkes pa feltet Status og ON nsste menu
veelges. Pai
Vowr Nuvarende kondition’s navn '
2. Tryk pa feltet Switch - - der kalder P emlidder > Elevator Modell/ ey 12 B
Hardware select og vzelg en kontakt <~ f Bos. 50 Baia o '
for ON/OFF. - - betyder altid ON. e | '° ey Separ.
+100
Offset
3. Link ON kan udvide mikseren med én eller +50 5;.0

flere andre miksere.
Rate A Rate B

0.0 0.0
4. Juster veerdier og valg op/ned med

felterne AA A VV V¥V nar
de vises i displayet.

EXP A EXP B
0.0 0.0

Rate A og B opsaettes
. . hver for sig.
5. | feltet Control veelges VR til reguleringen, .
der virker som finindstilling under flyvning.
Opsetning af kurver
6. En kurve kan opsaettes til justere udslaget. beskrives i detaljer
senere i denne manual
Tryk
naasler‘nemf
Nuvaerende kondition’s navn ‘ ,
Tryk her og feltet Mea o
skiftertil ON Rudder - Elevator angi‘t]‘] ] 7 EEEEEE NSNS EEEEEEEEEEEEEEEE

Tryk her og veelg
Gruppe eller Single

Tryk her og vaelg en

Switc Fine tuning ——
kontakt tll ONIOFF Control Rate Mode
; +0
Tryk her og vaelg en ] (+0)
link her [OFF] -
Valg VR kontrol ' Justering trin
for finjustering | parentes vises det aktuelle trin
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MODEL MENU SVAEVEFLY, BUTTERFLY, CROW side 1 af 2

Lo

Model menu

Butterfly, Crow (Crow luftbremse)

Funktionen generer er effektiv luftbremse ved at
sanke og haeve 2 til 4 styreflader pa hver vinge.
Typisk vil flap’s seenkes og kreengror haeves, og
er en saerdeles effektiv bremse, ved landing.

Fordele:
1. Seenker modelflyet’s fremdrift

2. Deemper tendensen for tipstall (vingen
dykker ned til siden og rammer jorden) ved
lav hastighed.

3. Danner mere lgft pa center af vingeprofilet,
der sa giver modelflyet mulighed for at flyve
langsommere.

e Mikseren kan aktiveres under flyvning.
ON/OFF kontrolleres af en valgt kontakt.
- - er altid ON.

e Referencepunktet kan seette med Offset.
Punktet, Offset, bestemmer hvor fladerne
aktiveres pa styrepinden. Hvis Offset er for
hajt, kan der komme uforudsete reaktioner!

e Styrefladernes hastighed ud og ind kan
justeres og tilpasses funktionen.

e En forsinkelse (Delay) kan indstilles for
hver kondition (flyvestil). Forsinkelsen kan
aktiveres, ON/OFF, med en valgt kontakt.

e Forskellen (differential) kan justeres for op
og ned pa hver styrefladerne.

* Hvis en servo og/eller styreflade binder kan
AFR funktionen indstilles, sa det ikke sker.

* Displayvisningen er et eksempel. Den
aktuelle menu er afhaengig af Model type.

Tryk pa feltet ved Status
og det skifter til ON

Tryk her og vaelg Gruppe
eller Single

Tryk her og vaelg
en kontakt til ON/OFF

Delay, forsinkelse for
Kondition

Kontakt for Delay
ON/OFF

Speed Hastighed

.4 aktiveret
: In
| —

. Hastighed

o deaktiveret

Out

\ 4 =

|(Start) 0 ~ 27 (Langsom) Tryk

naeste menu

Retur |
. Model menu i

utterfly 1

Speed
Status In Out

Aileron 0

Group

Elevator 0
Flap

0

Air brake

Cut switch

Bevaeg styrepinden til punktet hvor
Offset skal vaere og tryk pa feltet
ved Offset. Positionen gemmes
ved Yes. Ved Initialize elevator
curve svares Yes.

Tryk
naste menu

Model1
Condit.1

0 Butterfly

Initialize elevator curve?

o
0

.| Forskel styrke
(Rate)

Differential rate
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MODEL MENU SVAEVEFLY, BUTTERFLY, CROW side 2 af 2

Lo

Butterfly, Crow (Crow luftbremse)
Mixing rate

* Hvis en servo og/eller styreflade
binder kan AFR funktionen indstilles,
sa det ikke sker.

* Displayvisningen er et eksempel.
Den aktuelle menu er afhaengig af
Model type og Wing type

Indstilling af AIL3, AIL, AIL2, AIL4, FLP3,
FLAP, FLP2, FLP4 og ABK

Bergr felterne ved dem og juster veerdier og
valg op/ned med felterne AA A VV V¥
nar de vises i displayet.

Nar feltet Curve bergres
abnes menuen til indstillingen af
kurven til hgjderoret.

Offset punktet indikeres af det ragde
maerke pa kurven.

Opsetning af kurver
beskrives i detaljer
senere i denne manual

o

FLP 3

FLP 1
Camber Flap
(Vingeprofil)

AlL1
Hoved kraengror

AIL 3
Chip Aileron
V-hale
V-TAIL
ELEVATOR 1
ELEVATOR 2
Retur
Model menu
//-_-'_" 7} . Futterfly
- 13 — Mixing rate
/

AIL3
+0

Brake Flap

FLP 4
Brake Flap

FLP 2
Camber Flap
Vingeprofil
(Vingeprofil) )

(hoved kraengror)

AlL 4
Chip Aileron
AILVATOR
ELEVATOR ELEVATOR 2
Hejderor 1 Hgjderor 2
Tryk

naeste menu

Nuvaerende kondition’s navn| i; '

Mode/1
Condit1

AlL
+0

FLP3 FLAP

+0

— ELE setting

Curve

Butterfly
Pos. -84 Ra

+150

Futaba® T16SZ Model menu, motorfly, sveevefly & multirotor

+0

Nuvarende kondition’s navn |

Mode /i
Condit.1 6.7V

te +0

Point

Offset
0.0
Position
0.0
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MODEL MENU, SVAEVEFLY, TRIMMIX 1 & 2

Lo

Model menu

Trimmix1 & 2

Funktionen kontrollerer AIL (kraengror), ELE
(hejderor) og FLP (camber flaps og bremse
flaps) og indstilles med offset osv.

Eksempelvis kan Trim mix 1 veere til Start, hvor
flaps er udfeeldede og med lidt hgjderor. Trim
mix 2 kan sa veere til hastighed med lidt udslag
pa flaps og med hgjderor lidt nedad.

Funktionerne kan aktiveres med valgte kontakter
under flyvningen. For at modvirke pludselige
spring kan der tilfgjes forsinkelse (Delay) ved
skift mellem Trim mix 1 & 2. Trim mix 2 har
priotet over Trim mix 1.

Tryk pa feltet ved Status
og det skifter til ON

Tryk her og vaelg Gruppe
eller Single

Manuel eller Auto. Skiftes med en kontakt valgt i
feltet under Mode (Auto switch). Auto: Trim mix 1
ogleller 2 kan linke’s til en styrepind osv.

Delay, forsinkelse for
Kondition

Kontakt for Delay
ON/OFF

1. Tryk pa INH og skift feltet til ON.

Eksempel

Veelg en ON/OFF kontakt.

Veelg Manual eller Auto mode.
Ved Auto mode vaelges en kontakt, der ogsa kan
linke’s til en styrepind.

Speed kan indstilles for Out (ud) og In (ind) og er
servoen’s hastighed ved skiftet.

Fine tuning control er Speed Haitighefi
VR til justering under ,1 a 'Verﬁ]
flyvning. N =
Delay kan indstillesfor |m m = = = = = =
bladt skifte i Condition#. R Hastighed
Indstillinger gemmes pr. | * deaktiveret
iy v _— Out
Condition#. —_—
Forsinkelsen kan |(Start) 0~ 27 (Langeol
afbrydes med en valgt

kontakt nar der skal
skiftes, til den oprindelige position, hurtigt!

S Trim mix 1

Offset rate og Fine tuning (rate) kan indstilles
for hver kanal (servo).

Bergr felterne ved dem og juster veerdier og valg
op/ned med felterne AA A V¥V V¥V nar
de vises i displayet.

Veerdierne i parentes er den nuveerende
position.

Tryk
nzaste menu

Nuvarende kondition’s navnl

Mode/1
Conait1
= Speed
INH e

Aileron
Flap
Elevator
Air brake

Fine tuning
Control

Model1
Condit1 6.7V

AlL AlL2 AlL4
+0 +0

+0 +0

(+0) (+0)
FLP4 ELE
+0 +0 +0 +0

+0 +0 +0 +0
(+0) (+0) (+0) (+0) (+0)
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MODEL MENU MOTORFLY, SNAP ROLL

Model menu

Snap roll, (hurtigt rul)

Funktionen kontrollerer styrefladerne til sideror
Rudder, kraengror Aileron, hgjderor Elevator
nar rullet udfgres.

e Fire (4) retninger kan defineres.
Hajre (Right/up) op, hgjre (Right/down)
ned, venstre (Left/up) op og venstre
(Left/down) ned.

e Mode: Single eller Master
Master kan aktivere funktionen med en
enkelt kontakt og en kontakt der styrer
retningen for rullet.

e Der skal ogsa defineres en sikkerheds
kontakt (Safety-SW), der kan skifte til
normale styringer hurtigt eller sikre,
at Snap roll ikke kan aktiveres under
eksempelvis landing. Snap roll er kun mulig
nar Safety-SW er ON.

e Speed, hastigheden pa servoerne kan
reguleres pa ind/ud pa styrefladerne.

Juster veerdier og valg op/ned med
felterne AA A VV V¥V nar
de vises i displayet.

Master mode: Retning kontakt
Single mode: Snap roll kontakt

Udslag for rorflader

Speed Hastighed
aktiveret
;’ In Snap roll
|
" -
E OE E N E E In
. Hastighed
e deaktiveret
\ 4 N Out
— Left/Up
(Start) 0 ~ 27 (Langsom) Left/Down

Futaba® T16SZ Model menu, motorfly, sveevefly & multirotor

Eksempel for F3A flyvning

. Mode: Master
. Safety-SW: SW-G
. Master-SW: SW-H

. Kontakter til retning som eksempel.
Right/up: SW-D med OFF-OFF-ON
Right/down: SW-D med ON-OFF-OFF
Left/up: SW-A med OFF-OFF-ON
Left/down: SW-A med ON-OFF-OFF

5. Speed: Hastighed pa servoer.
Hver kanal justeres for sig pa In / Out
for aktiv Snap roll ON.

A WO N -

Retur

~ Model menu

Nuvarende kondition’s navn

Snap roll Conait1

Mode Master-SW Safety-SW
Master o

OFF == 14100  +100
OFF : +100 -100

: -100 +100

Model1

Condit1 7V 2/2 40000000.00000

Aileron Elevator Rudder

Out In Out Out

Tryk

naste menu

+100

-100

-100
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MODEL MENU MOTORFLY, AIR BRAKE

Model menu

Elevator
hgjderor

Air brake, (uftoremse)

Funktionen kontrollerer styrefladerne til kraengror
Aileron og hgjderor Elevator, nar de skal
anvendes ved opbremsning af modelflyet’s
hastighed under landing eller ved stejle dyk.

Offset pa styre fladerne kan indstilles efter
behov. Hastigheden pa servoerne kan deempes,

Aileron 2
krangror

Aileron 1
krangror

sa det ikke kommer i et spring. Forsinkelsen kan Air brake ON
kobles fra med en kontakt, sa pavirkningen
kommer omgaende uanset Delay indstillingen.
Trim kan reguleres med en VR under flyvningen.
Auto mode kan anvendes sa funktionen
aktiveres med link til en styrepind. Auto mode
kan eventuelt kobles til og fra med en valgt
kontakt.
| Model menu vzlges Air brake.
| Air brake menuen indstilles ek
punkterne enkeltvis. 2 Rewr
/| Model menu |
Tryk pa feltet ved Status Model 1 ;
og det skifter til ON % Air brake Condit1 . seee
ar Speed —mMm——————— -
Tryk her og vaelg Gruppe : ] Speed Hastighed
eller Single Aileron K./ : al tlverler;(
Kontakt for aktiv Flap o
I ON/OFF - Hastighed
Manuel eller Auto Elevator K deaktiveret
kan skiftes med en | o——
kontakt valgt i feltet Air brake
under Mode (Auto Delay, forsinkelse for RS (Start) 0 ~ 27 EAREEC
switch). Auto: Air Kondition - Fine tuning .
brake kan linke’s til Control
en styrepind osv Kontakt for afbrydelse
. af Air brake, ON/OFF

Velg VR kontrol for
finjustering under flyvning

: Model1

_ _ S Hiake Condit1 6.7V
Offset rate og Fine tuning (rate) kan AIL3 AlL AIL2 AlL4
indstilles for hver kanal (servo).

. Offset +0 +0 +0 +0

Berer felterne ved dem og juster
veerdier og valg op/ned med felterne Fine tuning D +0 +0 +0
AA A VV VY (+0)
nar de vises i displayet. FLP3 FLAP

Veerdierne i parentes er den +0 +0
nuvaerende position.

+0 +0
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MODEL MENU MOTORFLY, SVAEVEFLY & MULTIROTOR, GYRO GYA

& Ao

Model menu

Gyro, (stabilisering)

Funktionen anvendes nar Futaba® GYA serie
benyttes til stabilisering af modelfly.
Falsomheden og stabiliseringstypen kan
indstilles og skiftes med en kontakt. Normal
stabiliserer for hurtige retningsskift og GY mode
stabiliserer ogsa flyveretningen.

e 3 styrker (Rate) kan der skiftes imellem.

e 3 akser kan styres samtidigt (3D)
GYRO, GYR2 og GYR3.

e Indstil en kanal til styring af falsomhed.
Tryk pa Rate feltet og indstil Rate1, Rate2

og Rate3.

Bergr felterne ved dem og juster
veerdier og valg op/ned med felterne

AA A VYV YV

nar de vises i displayet.

e Mode skifter mellem Normal og AVCS, GY.
AVCS og Normal fglsomhed kan indstilles i

Rate.

e En kontakt kan veelges ved at trykke pa - -
der anvender Hardware select for valg af
kontakt og ON/OFF retning.

Tryk pa feltet INH
ved Rate 1,2& 3
og det skifter til ON

Tryk her (1 til 3) og veelg
Gruppe eller Single for hver

Type GY og Switch for

AVCS eller Normal for GYRO,
GYR2 og GYRS for 3 akser (3D)
og Rate falsomhed

Futaba® T16SZ Model menu,

; Retur
i Model menu

e
s/

motorfly, sveevefly & multirotor

Nuvarende kondition’s navn

Valg en kontakt med 3
stillinger forrate 1,2 & 3

3 styrker (rate) for hver

GYRO GAIN
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MODEL MENU MOTORFLY, SVAVEFLY & MULTIROTOR, GYRO 440 & 441

& Ao

GYA440 & GYA441

Eksempel for anvendelse i et modelfly med
2 stk GYA441 og 1 stk GYA440.

R7008SB

500
14%
o &4 o /\
000 +

ST A5 a1

b ‘:':-' 5 @ .,t ] ".'J
e e a i 163

Kraengror servo(er)

Aileron

©00
o G 0
o \9, °

. ¥ Futaba

GYA44'I

IREAAI

S.BUS2HuB|  CGYA441
—|— Hgjderor servo(er)
- Elevator
AVCS ~ ., ] ’ )
N "lzxmg R oo
0, _— -
GAIN 0% = G440 Sideror servo
NORMAL — 5 Rudder
Nar AVCS anvendes, anbefales
det at saette kanalen til GAIN pa
en kontakt med tre (3) positioner.
Rate stilling ACT Type Kontakt (SW) Gyro Gyro 2 Gyro 3
1 OFF/ON GY SE AVCS 60% AVCS 60% AVCS 60%
2 INH
3 ON/OFF GY SE Normal 60% Normal 60% Normal 60%

Her opsat pa kontakten E med Rate 1 pa bagerste position
og Rate 3 er pa forreste position. Positionen OFF er i center

og Rate 2 forbliver |

148

NH.

Futaba® T16SZ Model menu, motorfly, sveevefly & multirotor




MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, AILEVATOR

o

Model menu

A0

Ailevator, (hgjderor falger kraengror)

Funktionen forbedrer egenskaberne for rul i
lzengdeaksen ved at folge kraengrorene.

Hgjderoret har to (2) servoer og de kan bevaege
sig uafheengig fra hinanden, som ved en V-hale.
Ud over at kunne falges op og ned kan de ogsa
folge kraengroret. Pa V-halen er er tilsvarende
funktion, som betegnes ruddervator (sideror og
hgjderor kombination), da kan tiene samme
formal. Iseser modelfly med stort vingefang kan
drage fordel af funktionen.

Veelg Ailevator i Model type.
Det skifter kanalernes udgange.
Kontroller kanalerne i Function menu.

Retur
Model menu

- \ Model1
e Condit1

Tryk her og vaelg Gruppe
eller Single

Elevator

Down Up
+100 +100

) +100 +100

ELEVATOR 1
(AILERON 5) ELEVATOR 2
Hgjderor (AILERON 6)
Hgjderor

Aileron
Left Right
+0 +0

+0 +0

Elevator funktion

Up og Down indstilles, nar hgjderoret
skal felges med kraengroret i hgjre og
venstre side.

Aileron funktion

Left og Right indstilles, nar
hgjderoret skal fglges med
kreengroret.

Justering af Travel (vandringen’s endepunkt)
| indstilles for hver kanal (servo).

Bergr felterne ved dem og juster veerdier og valg
op/ned med felterne

AA A VV V
nar de vises i displayet.

*

Hvis mikseren’s retning er omvendt (reverseret) kan + -
veerdier anvendes.

Hvis store veerdier er angivet kan der forekomme for
store vandringer, der binder servo og styreflade.
Formindsk vandring til servo og styreflade ikke binder
ved fuld udslag. Se eventuelt i AFR funktioner.

Futaba® T16SZ Model menu, motorfly, sveevefly & multirotor

149



MODEL MENU SVAEVEFLY, ACCELERATION

A

Model menu

Acceleration

Acceleration kan opsaettes pa Elevator (hgjderor),
Elevator — Camber (hgjderor — Vingeprofil) og
Aileron — Rudder (kraengror — sideror).
Funktionen er kun tilgeengelig pa svaevefly.

e Opseetningen er delt i to for hgjderor og
vingeprofil (Camber). Opsaetningsmetoden er

den samme.

e Camber opsaetter funktionen for hgjderor — Q
vingeprofil. Hvis Status er INH er funktionen
ikke aktiv. " SN

e Funktionen kan reagere op og ned. 1 \\\\
e ON/OFF kontakt kan allokeres og anvendes .' R
kun til Aileron — Rudder. . \
— D

e Mikseren fungerer ikke hvis Status er INH.

NB: Sgrg for at udslag ikke overskrider servo og
styreflade’s mekaniske egenskaber og at de
ikke binder ved kraftige udslag.

Gruppe eller Single Naeste menu
valg af kondition 2/3 : Elevator — Camber
s { Retur styring. 3/3 : Aileron — Rudder
{ | Model menu Gr./ Sngl.

: Med styringen i dette
¥ Acceleration ggﬁ;ilg,l omrade vil Acceleration
vaere ON

Elevator

Nar funktionen skal
anvendes trykkes pa
feltet og ON skal vises

A Aktivering fra denne position

Nuvarende position

Nar funktionen skal
anvendes trykkes pa
feltet og ON skal vises

Tilbagelob efter aktiveret Acceleration
skal deempes. Ved 0 er det ikke aktivt!

Skal sattes fra 1 (hurtigt) til 100 (langsomt)
for at funktionen anvendes.
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, MOTOR

&t Ao

Model menu

Motor

Funktionen benyttes nar motoren pa en F5B
eller EL svaever skal taendes ved start ved
hjeelp af en kontakt. Selve hastigheden styres af
to (2) indstillinger for hgj og lav flyvehastighed
med indstillingerne i Speed 1 & Speed 2. Hver
af dem har to (2) hastigheder (In & Out).
Funktionen kan ogsa anvendes som sikkerhed,
ved at anvende to (2) kontakter.

e Vezlg Motor i Model menu.

e Bindingerne til omrader veelges til over og
under (In / Out) pa Speed 1 & Speed 2).

e |ndstil hastighederne motoren skal kare .
q Juster veerdier og valg op/ned med
med. felterne AA A VV V¥V nar
e Primeert er det farste og eneste gang de vises i displayet.

motoren startes, men det kan gentages,

hvis en kontakt ACT/INH allokeres til

ON/OFF funktion. Funktionen Speed

e Kanal 3 kontrolleres med kontakten G e Tryk pa feltet ved ACT/INH og skift til ON.
(SW-G). Hvis det Sl.(al Var? en apden skal e Hovis du vil benytte (One time) tryk pa feltet og
den forst allokeres i Function, Linkage -
menu skift til ON.

e Speed 1 og Speed 2.

I Nar motoren kontrolleres skal propellen Centeret kan flyttes for In og Out omrade.

afmonteres af sikkerhedsgrunde. e Indstil hastigheden pa motoren for hver
omrade.
Retur ,.

7 i Model menu

Nuvarende kondition’s navn | :

@Sgﬁilﬁ Nar funktionen skal

anvendes trykkes pa
Speed feltet og ON skal vises

Nar funktionen skal ACT/INH INH
anvendes trykkes pa

One time anvendes nar

fel N skal vi - -
eltet og ON skal vises e inia INH feltet skiftes til ON.
Flytter center for
Tryk her og vaelg Gruppe Speed1 - 2 +0 _ In'/ Out.
eller Single
Kontakt for aktiv
ON/OFF

Kontrolleren’s OFF veerdi

Speed 1 In/Out
Speed 2 In/ Out

Futaba® T16SZ Model menu, motorfly, sveevefly & multirotor
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, V-TAIL

&t o Lo

Model menu

V-hale
V-TAIL

V-Tail, (v-hale)
Funktionen styrer et haleplan i V form.

Styrefladerne er bade hgjderor og sideror. ELEVATOR

hgjderor RUDDER
V-halen styre af to (2) servoer, der sgrger for (RUDDER 2) sideror
kombinationen. Fladerne bevaeger sig modsat sideror 2 ELEVATOR 2
hinanden. Nogle gange betegnes de ogsa som hgjderor 2

ruddervator, da de udfgrer samme opgave og
pa samme made.

| Model menu veelges V-Tail. | menuen indstille
op / ned udslag og hgjre / venstre udslag.

Justering af Travel (vandringen’s endepunkt)
indstilles for hver kanal (servo).

Bergr felterne ved dem og juster veerdier og
valg op/ned med felterne

AA A VV V
nar de vises i displayet.

* Hvis mikseren’s retning er omvendt
(reverseret) kan + - veerdier anvendes.

* Hvis store veerdier er angivet kan der
forekomme for store vandringer, der binder
servo og styreflade. Formindsk vandring til
servo og styreflade ikke binder ved fuld
udslag. Se eventuelt i AFR funktioner.

Retur Nuvarende kondition’s navn |

Model menu
e Model/
- Condit1

Tryk her og vaelg Gruppe
eller Single Elevator Rudder

Down Up Left Right
+50 +50 +50 +50

(Elevator 2) +50 +50 +50 +50

Elevator, hgjderor
Op og ned justering
for servoerne

Rudder, sideror
Op og ned justering
for servoerne
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MODEL MENU MOTORFLY & SVAVEFLY, WINGLET

&t Ao

Model menu

Winglet, (sideror pa vingen)

Funktionen styrer sideror monteret pa vingens
ender. Winglet reducerer vindmodstanden ved
at lave en mindre vortex fra vingespidsen.

Ved at gge vingens areal, ved f.eks at tilfgje en RUDDER 1
lodret del af vingen (Winglet) mindskes sideror 1
luftmodstanden (drag, modtreek). Nar profilet

a&ndres som sideror, hjelper det med til at dreje

modelflyet, som et ekstra sideror. Udslag Rsli’o?eeffzz
indstilles i denne menu.
@ )
Retur
HSME menu eller Nuvaerende kondition’s navn
inkage menu
Prasle: Winglet g?r?c?ilé

Tryk her og vaelg Gruppe
eller Single Rudder

Left Right
+100 +100

Rudder2 +100 +100

Justering af Travel (vandringen’s endepunkt)
indstilles for hver kanal (servo).

Rudder & Rudder2
Vandringen kan
tilpasses individuelt.

Bergr felterne ved dem og juster veerdier og
valg op/ned med felterne

AA A VV V
nar de vises i displayet.

* Hvis mikseren’s retning skal vendes
(reverseres) kan + - vaerdier anvendes.

* Hvis store veerdier er angivet kan der
forekomme for store vandringer, der binder
servo og styreflade. Formindsk vandring til
servo og styreflade ikke binder ved fuld
udslag. Se eventuelt i AFR funktioner.
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MODEL MENU HELIKOPTER FUNKTIONER

=R

Helikopter funktioner

Denne sektion af manualen omfatter kun emner,
der indstiller modelhelikoptere’s funktioner.

Veelg Model type i Linkage menu’en. Fgr man
saetter Model data, skal der veelges en , der
passer til den model du har. Hvis en anden Model
type veelges vil AFR data blive overskrevet ved
valget af den nye Model type.

Funktionerne i Model menu kan opsaettes for
hver flyvestil (Normal, Idleup1, Idleup2,
Idleup3, Hold og op til Condit8) Nar du vil
anvende forskellige opsaetninger i flyvestil,
indstilles stilen, hver for sig, efter skift pa
kontakter, der styrer skiftet. Styrepinde osv.
indstilles i den valgte flyvestil.

Ved valg af Function kan oprettes nye sa der er
op til 8 forskellige muligheder.

Se ogsa siderne 51, 52, 53 og 54.

Model menu (specielt pa helikoptere)

Pitch curve: Rotorbladene’s stigning og trim.

Throttle curve: Motorgassen’s kurve og trim.

Tilladelse til kort overbelastning
ved kraftig pitch og motorgas.

Acceleration:

Throttle hold: Motorgas til tomgang under

autorotation osv.
Swash mixing: Kompensation for hver styring.
Throttle mixing:

Pitch — Needle:

Tilfgjer motorkraft ved pitch.

Justerer styrekurver under
(Normal, Idleup1, Idleup2,
Idleup3, Hold og eventuelt op til
Condit8).

Pitch — Rudder: Behandler halerotoren’s kraft
ved andringer i hovedrotoren’s
skiftende belastning.

Gyro: Kontrollerer gyroen’s fglsomhed.

Governor: Motorkontrol med mulighed for
faste omdrejninger, uanset
motorens belastning.
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Futaba Corp
Ry

00:00.0

HOME display, helikopter eksempel

Model 1-1
Normal
Condition

6.7V

Ext } T 165 = hod OFF

00:00.0
+DEg+o

Model select +0 +0 FASSTest 18CH
B B Onair

System menu

Linkage menu HELICOPTER

25:31:05

Model1 1!1
Normal 6.7V

Condition select AFR

Model menu
Servo monitor

Dual rate Program.mixes Pitch curve

Throttle curve Acceleration Throttle hold

Throttle mixing Pitch - Needle

Swash mixing

Pitch = Rudder Gyro Governor

| helikopter veelges en swashplade
der svarer til en grundkontruktion
blandt valgmulighederne i T16SZ.

Hvis OFF vises i displayet er OFF gyldig i
nederste 1/3 af motorgassen. Servoen til
motoren passer til styrepinden’s position

ved ON. Tryk pa feltet skifter ON/OFF.

Condition Hold

Nar man indstiller Idleup# konditioner med
motoren i gang skal motorgassen holdes
stabil.

/\ ADVARSEL: Hold motoren slukket
ved indstilling af pitch.

o En rotor er farlig, hvis den starter
ukontrolleret.
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MODEL MENU HELIKOPTER PITCH CURVE & HOVER TRIM side 1 af 3

R

Helikopter funktioner

AFR, Pitch kurve.

Pitch kurven indstilles for hver flyvestil
(Condition) og den fglger styrepinden til
motorgas. Styringen aendrer vinkelen pa
hovedrotoren’s blade og i forhold til motorgas.
Der kan anvendes op til 17 punkter, men 3 til 5 er
nok til den mest almindelige flyvninger.

Her vises et eksempel pa en kurve med 9
punkter, der er udgangspunkt for T16SZ. Tryk

naste menu

; Retur p
;. Model menu |
Nuvarende kondition’s navn

Normal kurve opseetning ) FR(P_tch}
() 1

Anvend en kurve baseret pa Point (punkter) og 5o POs. =100 Rate -100 . ... . .
indstil center pitch, hvor helikopteren hover. Brug _ : :
denne indstilling sammen med motorgas oo | 1 ouwme G
(Throttle curve - Normal) kurven. Juster pitch og 5 T 0.0

motorgas, sa helikopteren’s motor holder kontant +0

hastighed ved stig og fald. e e

50| +100.0 : +100.0

EXP A PEXPB

Idleup1, Idleup2, Idleup3 kurve opsaetning K 0.0

Opsaet enden af kurven op, sa den lige
overbelaster motoren. For nederste del saettes
negativ pitch sa det passer til akrobatik med loop,
rul og saet en kurve til forskellig 3D flyvning.

Hold, Throttle hold kurve

Kurven til Hold saettes til den bedste autorotation :
for modelhelikopteren. :

AFR(Pitch) pogelt

Pos. -100 Rate -100

+150

& ADVARSEL

o Start altid motoren i tomgang.
Idleup skal altid veere i OFF under
opstart af motoren.

Add / Remove
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MODEL MENU HELIKOPTER PITCH CURVE & HOVER TRIM side 2 af 3

R

AFR(Pitch), Pitch kurve eksempler

Her er et eksempel pa kurver opsat Normal flyvning
og til let og hard akrobatik (3D). Den normale kurve
er pa 5 punkter og de 3 gvrige ngjes med 3
punkter, der er linezere fra bund til top. Punkterne
indstilles til de veerdier, hvor leverandgren af
helikopteren angiver de skal veere.

Hvis indstillinger skal veere feelles med andre, skal
de tilhgre en gruppe. Hvis du vil have individuelle
indstillinger skal de veelges med Sngl. i Group der
er standard. Andre konditioner kan indstilles
uafhaengigt.

Tryk
naeste menu

Retur
Model menu

Pee®ie | AFR(Pitch)

Function

Group

Speed
In Mode Out
0 Linear 0]

Speed:
Vejledning i opsaetning senere i
denne manual
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Normal kurve

P
V"

Idleup1 kurve

\\

Idleup2 kurve

\\

Hold kurve

<
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MODEL MENU HELIKOPTER PITCH CURVE & HOVER TRIM side 3 af 3

R

Pitch trim (Hover, hgj og lav)

Hover pitch trim

Menu 3/3 indstiller helikopterens hover punkt.
Pitch kan finindstilles for hover sa aendringer i
rotorhastighed, skift i lufttemperaturer og
luftfugtighed kan udbalanceres. Juster hoverpitch
til et punkt hvor motoren holder omdrejningerne
konstant pa rotoren. Dette trim kan anvendes
sammen med Throttle trim for endnu mere
praecision. { LA

7 Retur
i Model menu

Indstilling Hover
Model1 5/3

1. Nar hover anvendes alene, skiftes Grp./Sngl Rt WE N Normal @67y L
til Sngl. (Standard). i Bl it kit
ON n | INH Sns INH Sns
2. Tryk INH, der skifter til ON. = = =
3. Veelg knap til justering (her LD). 0
4. Velg Center eller Normal. L i | BT
(+0) (+0)% : (+0)
Mode: Center regulerer stgrst omrade fra Cehtcr Trim af Low pith og
center og ud og det anbefales at bruge. 100 High pitch
Mode: Normal trim parallel trim. Fordele er : .
det ikke pavirker selve kurven, der anvendes. FRTE JED

5. Range indstilles. Med en lille vaerdi styres trim
kun teet pa centeret.

6. Rate pa trim kan indstilles +- for retningen af
trim.

Hgj og Lav pitch indstilling

Trim justerer hvor meget trim pavirker i
opadgaende og tilsvarende i nedadgaende
retning pa servoerne.

1. Nar en knap tildeles saettes den til Grp. Feltet
ved Low pitch og feltet ved High pitch
skiftes til ON ved bergring.

2. Veelg knap (Her er valgt LS til High pitch og
RS til Low pitch).

3. Rate pa trim kan indstilles +- for retningen af
trimmet.

4. Center er mellem High pitch og Low pitch
veaerdierne som standard.
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MODEL MENU HELIKOPTER THROTTLE CURVE & HOVER TRIM side 1 af 2

R

Throttle curve

Motorgas kurve
Denne funktion kontrollerer motorens hastighed i
forhold til styrepindens position.

Op til 17 punkter kan defineres, men ofte
anvendes feerre. 5 til 9 punkter benyttes oftest og
den simplere kurve kan dannes ved at fjerne
punkter. | eksemplet anvendes 9 punkter, der er
udgangspunktet. Kurven indstilles for hver
flyvestil (Normal, Idleup1, Idleup2 osv.).

Throttle curve opsatning

Normal

Kurven’s indstillingen danner en basiskurve, der
falger pitchkurven for Normal flyvning. Juster
motorgas til hover i styrepinden’s centerstilling.

Idleup kurver

Juster motoren sa den holder samme hastighed
under styringen af pitch (CCPM). Dan en kurve til
akrobatik, loop, rul og 3D flyvning. Tildel kontakt
for skift af flyvestil.

Hvis du gnsker feelles egenskaber med andre
funktioner seettes Grp./Sngl til Grp. Hvis hver
flyvestil skal kontrolleres unikt, skal der veelges
Sngl der er udgangspunktet.

& ADVARSEL

o Start altid en braendstofmotor i
tomgang. Idleup skal altid veere i OFF
under opstart af motoren.

& AFR(Throttle)

@ AFR(Throttle)

Den hvide kurve er
pitchkurven

Tryk
naste menu

) Retur
: Model menu

e )
g Nuvarende kondition’s navn| i .-~

Model1 113
Normal 6.7V

: EXP1 %

Offset
0.0

o Pos. -100 lRate -100
Separ.

Rate A E Rate B
+100.0 +100.0

EXPA  *EXPB
00 = 00

EXP 2

Point

Close

; Retur
: Model menu

Model1 . 1/3
Normal 8.7V
Pos. -100 Rate -100 \ 4

Point Separ.

+150

+100
Offset

0.0

+50

Point
9

Add / Remove

De 9 punkter kan
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reduceres til 4 - 5
punkter, der ofte er
tilstraekkeligt.
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MODEL MENU HELIKOPTER THROTTLE CURVE & HOVER TRIM side 2 af 2

R

Throttle, motorgas kurve eksempler

Kurverne her er reduceret til 5 punkter. 0% pa
den lave side, 25% og center pa 50%, 75% op til
den hgje side med 100%. Kurverne er specifik for
hver model. Start med angivelserne i manualen til
helikopteren.

Throttle Hover trim

Throttle (motorgas) trim (menu 3/3) kaldes fra
Throttle Curve setup menu. Funktionen justerer
motorgas ved center, der er hover for
helikopteren.

Menu 3/3 indstiller helikopterens hover punkt.
Throttle kan finindstilles for hover sa aendringer i
rotorhastighed, skift i lufttemperaturer og
luftfugtighed kan udbalanceres. Juster hover
motorgas til et punkt hvor motoren holder
omdrejningerne konstant pa rotoren. Dette trim
kan anvendes sammen med Pitch trim for endnu 7 Rewr
mere praecision for hover. Model menu

DAFR(Throttle)

Indstilling af Hover trim

Function

1. Nar hover anvendes alene, skiftes Grp./Sngl til

Sngl. (Standard). Group

2. Tryk INH, der skifter til ON.
3. Veelg knap til justering (her RD).
4. Veelg Center eller Normal.

Mode: Center regulerer stgrst omrade fra

Normal kurve

Idleup1 kurve

Idleup2 kurve

K

Model1
Normal

elf)

Speed
In Mode Qut
0 Linear 0

center og ud og det anbefales at bruge. Retur
Model menu
= Maodel1
Mode: Normal trim parallel trim. e Ut Normal
Fordele er det ikke pavirker selve ! b
kurven, der anvendes. O e o
RD
5. Range indstilles. Med en lille veerdi styres trim ; 130
kun teet pa centeret. (+0)
6. Rate pa trim kan indstilles +- for retningen af Coanter
trim.

100

Futaba® T16SZ Model menu helikopter

Tryk
naeste menu
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MODEL MENU HELIKOPTER ACCELERATION

R

Acceleration

Formal.

Denne funktion eendrer stig og fald-kurver for
servoerne. Funktionen haever servoerne’s udslag
kortvarigt til over deres opsatte endepunkter.
Hvor meget det pavirker udslaget, indstilles i

denne funktion.

Eksempel pa funktionen:

Benyttet pa pitch, vil

det gnskes at pavirke helikopteren’s reaktion ved
3D flyvning. Nar Acceleration er aktiv, vil hgj og
lav pitch overskride maksimum pitch kortvarigt
hvorefter det returnerer til det opsatte maksimum i

AFR(pitch).

Veelg Acceleration i

det give starre udslag nar

Model menu.

Kondition gruppe eller
single mode valg.
Grp./Sngl.

Menusider: Tryk
1/2: Pitch _ naeste menu
2/2:Throttle | .~ -

Retur
Model menu

- ; Model1

i Normal

| dette omrade aktiveres
accelerationen.

Aktiver funktionen med
skift til ON

Nuvearende position

Rate, hvor meget
a&ndres udslaget

| dette omrade aktiveres

$ accelerationen.

Hvor hurtigt skal udslaget returnere til
indstillet maksimum og forsinkelse.

Indstilles fra 1 (hurtigt) til 100 (langsomt)
Hvis 0 (nul) er funktionen ikke aktiv!

Futaba® T16SZ Model menu helikopter 160



MODEL MENU HELIKOPTER THROTTLE HOLD

R

Throttle hold, Idle down

Formal.

Denne funktion styrer motorens hastighed ved
autorotation. Den er delt i Cut mode (sluk) og
Idle mode (tomgang). Cut og Idle mode kan
aktiveres med en kontakt efter eget valg.

Opsatning

Veelg Throttle hold i Model menu.
1. Skift Status fra INH til ON

2. Manual mode: Funktionen anvendes alene
via en kontakt.

Auto mode: Throttle hold linke’s til
motorgassen’s position. Flyt styrepinden til
positionen hvor Throttle hold skal aktiveres
og tryk pa Auto pos. Feltet. Nu vises
positionen’s veerdi i feltet.

3. Hold pos. Indstilling.

Throttle hold Cut mode:
Indstilles, sa motoren’s gasspjeeld lukker
helt og motoren slukker.

Throttle hold Idle mode:

Indstilles sa motoren gar i stabil tomgang
under traening og lignende. Positionen for
motorgas falger kurven for motorgas.

4. Servoen’s hastighed kan deempes med
indstilling i feltet Speed.

5. Motor stop (Throttle cut) og/eller tomgang
(Throttle Idle mode) kan veelges til at
operere med egne valgte kontakter.

& ADVARSEL

0 Start altid en breendstofmotor i
tomgang. Idleup skal altid veere i OFF
under opstart af motoren.
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N

Se>
="
="
&

) Retur
i Model menu

l\.\; _»{/‘;J
# Throttle hold
Cut mode

Status ] Status

Nuvarende kondition’s navnl

Model1
Normal

Idle mode

Switch == Switch
Hold pos. Hold pos.
Speed Speed

Manual

Mode EGTEL . Mode

Auto pos. 50 Auto pos. 50

Motor stop opsatning Motor tomgang opsatning

Styrepinden’s | Idle (tomgang) position I

nuvarende position

| Hold position |

Futaba® T16SZ Model menu Helikopter



MODEL MENU HELIKOPTER SWASH MIXING

R

Swash mikser

Formal.

Denne funktion korrigerer for aendringer rul
(sideleens), der pavirker frem/tilbage (elevator)
og i hver kondition (flyvestil). Kurver for hver af
de 3 akser kan indstilles ved at benytte Curve
setup.

Opseatning
1. Veelg Swash mixing i Model menu.

2. Tryk pa feltet INH ud for mikseren der skal
aktiveres og skift til ON.

3. Hvis samme indstilling skal anvendes for de
andre konditioner saettes Grp./Sngl til Grp.
ellers anvendes Sngl. der standard.

4. Korrektionen styrke kan saettes i Rate A og
B i den tilhgrende kurve.

5. Veelg en kontakt til aktivering ON/OFF. Tryk
pa - - skifter til Hardware select og kontakt
og ON/OFF retning kan indstilles.

Futaba® T16SZ Model menu helikopter

e | Swash mixing

Eksempel pa anvendelse

e Anvendes mod ugnskede
beveaegelser i rul retningerne.

e Hvis naesen af helikopteren stiger
eller falder ved sideveerts flyvning. A
og B Rate kompenserer for skiftet
(styrer modsat) ved anvendelse af
f.eks kraengror. For hgijre rul
justeres Rate A.

Kondition gruppe eller
Retur single mode valg.

{ Model menu Grp/sng|
B

Model1
Normal

Mixing Status

¥, Swash mixing

== Aijleron - Elevator INH

Elevator = Aileron

Pitch = Aileron

Pitch = Elevator

Retur
Model menu

Model1
Normal

+150P05. +0 Rate +0
+100

+50

+0

-50
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MODEL MENU HELIKOPTER THROTTLE MIXING

R

Throttle mikser, motorgas korrektion

Formal.

Denne funktion korrigerer for aendringer rul
(sideleens), der pavirker frem/tilbage (elevator)
og i hver kondition (flyvestil). Kurver for hver af
de 3 akser kan indstilles ved at benytte Curve
setup.

Opsatning
1. Veelg Throttle mixing i Model menu.

2. Tryk pa feltet INH ud for mikseren der skal
aktiveres og skift til ON.

3. Hvis samme indstilling skal anvendes for de
andre konditioner saettes Grp./Sngl til Grp.
ellers anvendes Sngl. der standard.

4. Korrektionen styrke kan saettes i Rate A og
B i den tilhgrende kurve.

5. Veelg en kontakt til aktivering ON/OFF. Tryk
pa - - skifter til Hardware select og kontakt
og ON/OFF retning kan indstilles.

Acceleration

e Accelerationen kan saettes saerskilt for
Venstre (Left) og hgjre ( )-

e Rate saetter hvor meget det pavirker.

e Dezempning for retur af servoen’s vandring
kan saettes med en veerdi i Damping.

e Aktiveringspunkt (Act position). Nar
punktet overskrides vil accelerationen blive
aktiv. Punktet justeres seerskilt for hgjre og
venstre omkring pa begge sider af center
for styringen.

Futaba® T16SZ Model menu helikopter

) Retur
: Model menu

Model1
Normal 6.7V

Status Switch Mode
INH - CTRM

@ Throttle mixing

Mixing

Aileron = Throttle

Elevator = Throttle

Rudder = Throttle

Generelt om kurver kan ses
pa siderne fra 173 til 177

Tryk
naeste menu

Model1
Normal

Rate +0

Throttle mixing

i 6.7V

Pos. +0

+150
EXP 1

+100
Offset

0.0

Rate A
0.0

EXP A
0.0

Model1
Normal

Throttle mixing

Aileron = Throttle

Acceleration

Rate

Act position

Damping
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MODEL MENU HELIKOPTER PITCH NEEDLE, (naleskrue)

R

Pitch — Needle, motorens naleskrue

Fo
Hvi

rmal.
s braendstofmotoren har en naleskrue, der

kan justeres med en servo, kan den styres af
denne mikser. Motoren kan haeve og seenke
forbruget i et forhold det, der giver bedste
ydelse fra motoren, nar pitch sendres.

Opsatning

1. Veelg Pitch — Needle i Model menu.

2. Veelg normalt en Point kurve.

3. Ret Status til ON.

4. Hvis samme indstilling skal anvendes for de
andre konditioner seettes Grp./Sngl til Grp.
ellers anvendes Sngl. der standard.

5. Korrektionen styrke kan seettes i Rate A og
B i den tilhgrende kurve.

6. Veelg en kontakt til aktivering ON/OFF. Tryk

pa - - skifter til Hardware select og kontakt
og ON/OFF retning kan indstilles.

Acceleration

164

Accelerationen kan saettes saerskilt for
Venstre (Left) og hgijre ( )-

Rate saetter hvor meget det pavirker.

Deaempning for retur af servoen’s vandring
kan saettes med en veerdi i Damping.

Aktiveringspunkt (Act position). Nar
punktet overskrides vil accelerationen blive
aktiv. Punktet justeres seaerskilt for hgjre og
venstre omkring pa begge sider af center
for styringen.

N /

@Pitch - Needle

Tryk
naste menu
;  Retur i 7
¢ Model menu

Model1
Normal

Rate +0

6.7V
Pos. -1

+150

Point

+100

Offset
0.0

+50

+0

Rate A
-50 0.0

100

0.0

-150

Tryk
naste menu

Generelt om kurver kan ses
pa siderne fra 173 til 177

Maodel1

Pitch = Needle Normal

Acceleration

Rate 0

Act position 50

Damping
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MODEL MENU HELIKOPTER PITCH — RUDDER MIKSER

R

Pitch — Rudder, motorgas mikser

Formal.

Ved skiftende pitch vil det pavirke
helikopteren’s flyveretning i luften. For at
mindske drejet, tilfgres sideror til udligning af
den skiftende vridning hovedrotoren skaber
ved skift af pitch.

Hvis der er monteret en gyro, der handterer
retningen, anvendes funktionen ikke.

De betyder at hvis du anvender en GY serie
eller FBL enhed anvendes mikseren ikke og
skal forblive i Status INH.

Opsatning

1. | Model menu vealges Pitch — Rudder.

2. | Pitch — Rudder menu 2/2 skiftes Status

INH til ON.

3. Veelg Grp. eller Sngl for konditioner.
Ved kun én flyvestil (Condition) ved at
veelge Sngl.

4. Normal hover indstilles til at holde

retningen med Rate omkring 0. Indstil efter

gentagne gange, ved lgft og fald, sa
retningen holdes jaevnt.

Idle 01 osv. indstilles Rate ved harde stig
og fald, sa retningen stadig holdes. Stig og
fald gentages og Rate High og Low

indstilles til at holde retningen bedst muligt.

5. Acceleration indstilles sa overgangen
udlignes bedst muligt. Kurvens Rate
indstilles til at pavirkningen udfgres
glidende i forhold til motor/pitch.

Act position bestemmer hvor pa

styrepindens udslag, at mikseren er aktiv
fra og eventuel ngdvendig daempning.

Futaba® T16SZ Model menu helikopter

1 Retur
i Model menu

& pitch - Rudder Modell 6.7V

Normal
q_IPOS. -1 Rate +0
Point

Offset
0.0

Rate A
0.0

EXP A
0.0

Generelt om kurver kan ses
pa siderne fra 173 til 177

. Model1
Pitch = Rudder Narmal

Acceleration
|7Rate

Act position

Damping

Tryk
naste menu

1/2

Separ.

Tryk
naste menu
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MODEL MENU HELIKOPTER GYRO

=R

GYRO indstillinger

GAIN indstillinger.

Menu’en Gyro handterer op til tre (3) retninger
pa eksempelvis CGY 750 og kompatible.

GYRO kontrolkanal
Kanal 6 (CH6) ved FASSTest 12. B rewr
Kanal 5 (CH5) ved andre protokoller. § Model menu

GYRO2 kontrolkanal & Gyro &“3?;!.’1 6.7V
Kanal 9 (CH9) .

sass=s=s Gyro(RUD) Gyro2(AlL) Gyro3(ELE)
GYRO3 kontrolkanal
Kanal 10 (CH10) Vi

Normal 80 Normal 10} Normal 50

R ON j ON (50) ON (50)
>
*
Indstil altid (- -) bade Control og Trim for ..o‘ i, Ner Normal 50  Normal 50
gyro’en i Function menu i Linkage menu,+* oo ' : INH| (50) [TINH (50)
‘0 ‘$
’..:‘y‘ . Normal 50  Normal 50
. .
Rate 1 til 3 kan vzlges seerannentt” G INH  (50) LUINH D (50)
og indstilles for AVCS
og normal GYRO kontrol
Gyro(RUD) fra INH til ON Gyro(RUD) Rate 1 til 3 & Type
Gyro2(AIL) fra INH til ON Gyro2(AIL) Rate 1 til 3 & Type
Gyro3(ELE) fra INH til ON Gyro3(ELE) Rate 1 til 3 & Type
Nar gyrokanalen anvendes! Nar gyrokanalen anvendes!
X Gyro(RUD) pacelt
Rate 1 Rate 2
QY
Normal Normal 80
(:10)
ine tuning == +0
VR kan allokeres til (+0)

finindstilling af kanalen.
Tryk pa feltet (- -)
og juster veerdier.
0 er inaktiv!
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MODEL MENU HELIKOPTER GYRO eksempel

GYRO sideror (RUDDER)

GAIN indstillinger med sideror alene.

GYRO GAIN kontrolkanal
Kanal 6 (CH6) ved FASSTest 12.
Kanal 5 (CH5) ved andre protokoller.

Model1

Veelg AVCS eller Normal ved tryk pa feltet Gyro N rraal 6.7V
Indstil GAIN (styrke) ved tryk pa feltet og indstil .. SnaweiRloy) [IESveoZ(AILY T | IGYioa(EEE)
med EIEEENEYY 1 Normal 80 w Normal 50 Normal 50

i hh‘“é‘ﬁ“"(ﬁof ‘BONE (500 WONE (50)

Med valg af Sngl skal Rate, for alle konditioner s S
(flyvestil), indstilles hver for sig! haeo o (Normal| |80 " [Normal |50 | [Nermal |50
iNH (s0) [NINHD (50) [NINED  (50)

GAIN ved Normal hover og Idleup kraever

i Normal 50  Normal 50
forskellig gyro styrke! 80  Norma 0  Norma

INH (80) INH (50) INH (10)]

Da alle GAIN indstillinger er kontrolleret af
kontakter til flyvestil (Condition) benyttes
indstillinger for Rate 2 og Rate 3 ikke.

h---------------------------------------------------*

GYRO 3D indstillinger
Sideror, krangror og hgjderor

GAIN indstillinger.

GYRO kontrolkanal
Kanal 6 (CH6) ved FASSTest 12.
Kanal 5 (CH5) ved andre protokoller.

GYRO2 kontrolkanal
Kanal 9 (CH9)

GYRO3 kontrolkanal
Kanal 10 (CH10)

Model1

Gyro Normal 6.7V
Gyro(RUD) Gyro2(AIL) Gyro3(ELE)

1 Normal 80 Normal 50 Normal 50
Med valg af Sngl skal Rate, for alle konditioner TWoRT " Go Nl 0) " IS 150)"

(flyvestil), indstilles hver for sig! _
80 Normal 50 Normal 50

GAIN ved Normal hover og Idleup kraever INHT (s0) [TINHT (s0) [TINHT (50)
forskellig gyro styrke! = Lol = B

Indstil GAIN med EEEFSRYY nar de vises i o e e ey
displayet efter et tryk pa feltet.

Da alle GAIN indstillinger er kontrolleret af
kontakter til flyvestil (Condition) benyttes
indstillinger for Rate 2 og Rate 3 ikke.
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MODEL MENU HELIKOPTER GOVERNOR side 1 af 2

%@

GOVERNOR GV-1, motorstyring

RPM indstillinger for rotorhovedet

Nar en Futaba® governor GV-1 til
braendstofmotorer anvendes, kan den styre op
til tre (3) faste omdrejninger (Rates) pa
motoren, sa rotoren’s hastighed holdes kontant
pr. Rate.

Kanal 7 (CH7) er styrekanalen (standard)
Kanal 8 (CH8) anvendes ogsa ved Governor
ON/OFF kontakt og AUX ON/OFF ved
Governor2.

Funktionerne kan aendres i Function menu og
tilhgrende i Linkage menu.
NB: Indstil altid Control og Trim til - -

Hvis der anvendes en styring af
braendstofblandingen, anvendes CH8 til at
overfgre kurven til funktionen pa governor
GV-1. Se manualen til GV-1.

Indstilling
1. Veelg Governor i Model menu.

2. Aktiver mikseren ved et kort tryk pa INH og
skift til ON.

*

Nar funktionen er aktiveret indstilles
styrekanalen og servoen’s vandring
der kontrolleres af governor.

*  Ved skift fra INH til ACT nulstilles vandring
til 100 og Limit til 155.

Ved en indstilling til INH skiftes vandring til
100 og Limit til 135.

3. Indstil Rate med EIEEESEY nar de vises i
displayet efter et tryk pa feltet for Rate.

Startveerdi er: 50.0% svarende til 1500 rpm.
Justeringsomrade er fra OFF, 0% til 110.0%

Feltet Unit skifter mellem % og rpm
(omdrejninger pr. Minut)
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Maodel1
Normal

Rate 1 Rate 2

Governor

Mode 1000 - 2000

Futaba
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MODEL MENU HELIKOPTER GOVERNOR side 2 af 2

R

GOVERNOR GV-1, fortsat TR
Governor Ngrnial
Rate 1 Rate 2
Valg af visning e [ N

* Nar Mode rpm er valgt, kan displayet
vise omdrejningerne.

Der endres ikke pa senderens udgangs-
effekt nar Mode skiftes!

Mode %1000 = - %2000 = rpm

Kalibrering skal ske via governoren’s
indstilling.

Skemaet indikerer enhed (Unit) i %

* ’ (procent) i forhold til hovedrotoren’s
_For gt _benytte T16SZ’s governor omdreninger.
indstillinger, skal den laveste vaere
indstillet til 700 rpm (omdr.) i governoren.

/ / Hovedrotoren’s omdr. Pr. minut

1 1
1 1
: |
1 1
1 1
-700 omdr. 1 1
Finindstilling med VR knap. ; !
1. Tryk pa - - Veelg VR via Hardware 0% 50% seutal 100% 1I10%
select. Hovedrotoren’s (rpm) omdrejninger pr. Minut.
2. Aktiver mikseren ved et kort tryk pa INH
og skift til ON.

3. Indstil Rate/Tuning med EIEEIESEYS nar
de vises i displayet efter et tryk pa feltet
for Rate eller Tuning.

Startveerdi er: 0
Justeringsomrade er fra -20 til +20

Hvis feltet berares i mere end 1 sekund skifter
feltet til standardveerdien.

Feltet Unit skifter mellem % og rpm
(omdrejninger pr. Minut)
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FAELLES BETJENINGER FOR INDSTILLINGER AF VAERDIER & FUNKTION

S A o ZF

Felter til justering af veerdier

Generelt for alle justeringer

Nar et felt, der kan justeres bergres, vil felterne
fremkomme pa displayet.

Hvis et felt holdes nede, i stedet for korte tryk, vil
vaerdien skifte tilbage til standardveerdien!

Felter til valg under flyvestil menu’er

Gruppe (Gr.) eller egen indstilling, (Sngl)

Nar man opseetter mange konditioner (Condition)
for flyvestil, kan de forbindes via gruppe (Gr.) eller
justeres enkeltvis via Single (Sngl).

Ved bergring af feltet skiftes mellem Gr. & Sngl.
Skiftet kan foretages i alle menuer.
Gr. Gruppe, alle opsaetninger geelder for alle.

Sngl Single, opsaetning geelder kun for denne.

Forsinkelse (delay) for kondition

Det kan veere uhensigtsmaessigt, nar en servo
skifter position for hurtigt. Dette hurtige skift kan
undertrykkes ved at indstille Delay, der far
servoen til at skifte langsommere, nar konditionen
aktiveres af en kontakt.

Veerdien skiftes med displayet’s felter op/ned.
Standardveerdien er 0 (hurtig skift).
Justeringsomrade er fra 0 til 27.

Feltet nulstilles ved bergring.

170

/ /

Displayet’s felter til (

indstilling af vaerdier \ ///
/4

Stor @&ndring || Lille &ndring || Stor zendring
retning ned op & ned retning op

EXP B

Skift mellem Gr. & Sngl
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FALLES BETJENINGER FOR FINJUSTERING MED VR

S A o ZF

Finjustering af veerdier med VR

Generelt for VR justeringer Fine tuning

Control er en analog justering’s kontrol pa din
T16SZ.

For Control veelges mellem RD eller LD via
Hardware select.

Rate justering

1. Tryk pa Control feltet (- -) og skift til RD eller
LD efter gnsket drejeknap.

2. Veelg hvordan drejeknappen skal vaere for
pavirkning for finjustering af styringen. A A A A

LIN.: Rate er 0 ved center af VR. Venstreog 1
hgjre seenker eller haever miksningen.

ATL+: Pavirkningen er maksimum til venstre .
Og minimum tll h@jre. -------------------- o

ATL-: Pavirkningen er maksimum til hgjreog . =
minimum til venstre.

SYM.: Pavirkningen er symmetrisk pa begge
sider af drejningen.

3. Indstil Rate der der kontrollerer hvor kraftigt
VR skal finjustere kanalen’s servo.

Startveerdi er +0 %

Justeringsomrade er -100 % til +100 %.
Nar feltet berares saettes det til 0 %.

4. Afslut med at trykke pa HOME/EXIT knappen.
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FAELLES INDSTILLING AF SERVO SPEED

S A o ZF

Justering af Speed vaerdier

Generelt for alle justeringer

Nar et felt, der kan justeres bergres, vil
felterne fremkomme pa displayet.

Hvis et felt holdes nede, i stedet for korte
tryk, vil vaerdien skifte tilbage til
standardveerdien!

Servoerne’s hastighed kan andres for
hver flyvestil (Condition). Styringen ind /
ud kan kontrolleres sa der ikke er hurtige
skift, men kontrollerede af softwaren i din
T16SZ.

Symmetri anvendes ved funktioner der er
centerstillende. Eksempelvis rorflader.

Lineaer anvendes ved styringer der holder
positionen, som eksempelvis motorgas
eller kontakter.

Indstilling

1. Tryk pa Mode skifter imellem Linear og
Symmetry.

2. Tryk pa feltet ved In eller Out og indstil
veerdier der passer til modellen.

Standard er 0

Justeringsomrade er 0 til 27.

172

Linezer eksempel

5

@ Servo tilbage
=

In Speed
Servo
tilbage

Out Speed %O
Servo A Servo frem

frem

Symmetry

In Speed o‘ In Speed :: ©,
Servo > Servo
tilbage | tilbage [

Out Speed o Out Speed

Servo = Servo
frem frem

.4 Out Speed e In Speed
’ Servo frem I} Servo tilbage
]
' %: *2“)1:

(Start) 0 ~ 27 (Langsom)
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GENEREL VALG AF KURVEFORL@ZB

S A o ZF

Valg af kurve type

Kurve type valg

Kurverne kaldes fra AFR og er faelles i maden
indstillingerne redigeres. Af 4 kurvetyper kan
veelges det, der passer dig at anvende.

Opsatning

1. Tryk pa Point feltet

2. Veelg blandt:
EXP 1 Eksponentiel kurve 1
EXP 2 Eksponentiel kurve 2
Point  Punkter og rette linier
Spline Kurve bladt over punkter

3. Tryk pa feltet, der gnskes anvendt
(her EXP 1)

4. Den valgte kurve vises nu pa denne plads
og kurven vises grafisk i displayet.

Futaba® T16SZ Generelle indstillinger

Model1
Condit.1

Rate +0

AFR(Aileron)
Pos. +0

+150

+100

+50
+0

-50

Model1

AFR(A“@rO”} Condit.1

AFR(Aileron)
+0

+150
+100

+50

i 6.7V 1/2

:lllllll
" Point
FEEEEEREN

Offset
0.0

Position
+12.0

E Separ.

Remove

Rate
+12.5
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GENEREL OPSZATNING EXP 1 & EXP 2 KURVER

S A o ZF

Justering af kurver

Justering af EXP 1 & EXP 2 EXP 1 kurve justering
Juster veerdier og valg op/ned med AFR(Aileron) vy v A AA 12
felterne AA A VV V¥V nardevisesi 5o POS. 40 Rate +0
displayet efter tryk pa feltet, der skal justeres. ’ EXP 1 Separ.
e Offset
. A 0.0
Opsatning "
Rate A Rate B
EXP 1 kurven er til at gore centeret af 54 - +100.0  +100.0
styringen til kreengror, hgjderor og sideror, EXP A EXP B
blgdere og dermed lettere at kontrollere. 5 -100.0 -100.0

EXP 2 kurven er til motorstyringer, sa man kan
kontrollere motorgassen smidigere.

Rate A er start pa kurven og Rate B er slut pa

: i : EXP 2 kurve justeri
kurven. Kurven’s eksponentiel haeldning kan urve justering

justeres forskelligt med EXP A og EXP B AFR(Aileron) vy v A AL 12

veerdierne i EXP 1 menu. Centeret kan flyttes 1soPOS._+0  Rate +58

med Offset vaerdien. - EXP 2 Separ.
+100 —

Rate 1 indstilling: 2o Oﬁsgtﬁ

1. Tryk pa feltet ved Rate A, Rate B, EXP A, e Rate A Rate B

eller EXP B nar de skal justeres. -50 +100.0 +100.0
EXP 2

2. Indstil Rate veerdier op/ned med felterne e

AA A VYV V nardevisesi
displayet.

Initialveerdi: Rate A & Rate B er +100.0%.

Initialveerdi: EXP A & EXP B er -100.0%.
* Initialveerdi er forskellig for for hver funktion.

Justeringsomrade er fra +200.0% over
0.0% til -200.0% for Rate A & B.

Justeringsomrade er fra -100.0% over 0.0%
til +100.0% for EXP A & B.

AFR(Aileron) vy Vv A AA 112

Kurven kan flyttes op/ned (center) med

Offset vaerdien. Initieres med 0.0%. wsp s 40 Rater 30 amanssas

EXF'_‘l': Separ.
-Illl|lll“““o‘f‘fset M EEEEEERER
0.0
Feltet Separ. S Rate A  RateB
Separ. Normal opsaetning : +100.0 +100.0

Comb. Genererer er symmetrisk kurve i EXP A EXP B

-100.0 -100.0
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GENEREL OPSZATNING AF ADD & REMOVE POINT | KURVE

S A o ZF

Point kurve

Justering af kurve via Point (punkter)
En Point eller Spline kurve kan besta af 11/17
punkter (point). Antallet er 7/9 punkter ved
initiering.

Tilfaj et punkt (Add)
1. Aben Curve og veelg Point.

2. Tryk pa feltet under Position. Felterne til op
og ned justering vises i top af displayet og
en rgd [] aben firkant viser positionen.
Placer den abne rgde firkant [] med de to
pile (hgjre/venstre) i hgjre side nederst i
displayet og med op/ned med pilene i
toppen af displayet.

3. Ettryk pa Add feltet placerer | et gront
punkt der (nu er et nyt punkt tilfgjet kurven).

4. Ettryk pa Rate vil justere punktet's
placering op/ned.

Fjern et punkt (Remove)

1. Flyt markgren til et grgnt punkt | med
pilene i nederste hgjre side af displayet.
Punktet skifter til et rgdt [ll punkt. Feltet
Remove fremkommer.

2. Tryk pa feltet Remove skifter markaren til
en aben rgdt L[] marker.

3. Brug pilene i nederste hgijre side af
displayet til at flytte til punktet der skal
slettes.

4. Nar punktet er markeret trykkes pa
Remove feltet igen og punktet slettes.

Spline kurver handteres pa samme made.

Futaba® T16SZ Generelle indstillinger

AFR(Aileron)

Pos. +0

+150
+100
+50
+0
-50

100"

AFR(Aileron)
Pos. +0

+150
+100
+50
+0
-50

-100

-150

AFR(Aileron)
Pos. +0

+150
+100
+50
+0

-50

Model1
Condit.1
Rate +0

flytter til et gront |
punkt pa linjen

vy v

Rate +0

Det abne rede
punkt [J flytter til
frit pa linjen

7y [1/2
" Point =
eEEEEEEEEY

Offset

Separ.

Remove

Point

Offset
0.0
Position
+12.0

Model1
Condit.1

Rate +0

Det rgde punkt [l
flytter over til et
grent [ punkt

pa linjen

(EHHHE 6.7V

Point

Offset
0.0

Position
+12.0
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GENEREL OPSZATNING AF SPLINE KURVE

S A o ZF

Spline kurve

Justering af kurve via Point (punkter)
En Point eller Spline kurve kan besta af 11/17
punkter (point). Antallet er 7/9 punkter ved
initiering. Spline blgdggrer (bgjer) kurven over
punkterne, hvor Point knaekker over punk-
terne. Forskellen vises herunder.

Point Spline

e md

Flyt markgren til et grant punkt
nederste hgjre side af displayet.

med pilene i

Punktet skifter til et rgdt [l punkt, der angiver,
at det er valgt og kan indstilles.

Veelg punkt med pil hgjre/venstre

Juster punkt med pile op/ned

EXP 1

EXP 2

AFR(Aileron)
Pos. +0

+150

AFR(Aileron)

+150

+100

Model1
Condit.1

Rate +70

6.7V

1/2

:lll'llll.

* Spline

Separ.

Offset
0.0

Position
0.0

Point

Offset
0.0

Position
+12.0

—

Remove

Rate
+70.0

Separ.

Remove

Rate
+12.5

-

A

]

AFR(Aileron) § V¥V v A AA E 1/2

+0 Rate +17

+150 o LA RN NN N NN

P‘o"srll;'i Separ.
a® NEEEEEEESR

___:_: e**" Offset
0.0

Point
9

Feltet Separ.

Separ. Normal opsaetning

Comb. Genererer er symmetrisk kurve
176

Add / Remove
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GENEREL JUSTERING AF PUNKTER (POINT RATE) PA KURVEN

S A o ZF

Justering af punkter (Point) hERL Bitero @ 6.7V 2

Pos. +0 Rate +17
+150

Justering af kurve via Point (punkter) +100
En Point eller Spline kurve kan besta af 11/17 +50
punkter (point). Antallet er 7/9 punkter ved
initiering afhaengig af Model type.

Point Separ.

Offset
0.0 Remove

Position Rate
+12.0 +12.5

Antallet af punkter kan frit heeves eller seenkes!

AFR(Aileron) | Modell . 1/2
iien Pos. +0 Rate +0
Flyt markgren til et grgnt punkt 8 med pilene i 100 Point Separ.
nederste hgjre side af displayet. ) Offset
: A 0.0 Remove
Punktet skifter til et redt [ll punkt, der angiver, Peskion.  Hate
at det er valgt og kan indstilles. +12.0 +12.5

-

Valg punkt med pil hgjre/venstre .................................................

SLELELEY S

Juster punkt med pilene op/ned

AFR(Aileron) 1 VYV v A AA & 1/2

Pos. +0 Rate +17

+150 ansnEmmn

| D
i on* " Dffset
+50 0.0
Feltet Separ. L i Point Rate
Separ. Normal opsaetning -50 ' 9 +17.2
Comb. Genererer er symmetrisk kurve 100§

Add / Remove
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GENEREL OPSZATNING AF KONTAKTER | HARDWARE SELECT

S A o ZF

Hardware select

Valg af kontakter i T16SZ
Kontakter til betjening af funktioner, kan
veelges og indstilles i denne menu.

Styrepindene J1 til J4, VR, RS & LS samt T1 til
T4 (de digitale trimknapper) kan veelges og
indstilles til at styre funktioner.

Menuen kaldes fra indstillinger af miksere og
funktioner, hvor der kan/skal veelges en kontrol
via Hardware select.

Valget af kontakt og Set:

Nar et felt er valgt til Set under ON/OFF, abnes
menu til indstilling af ON/OFF for hver stilling
kontakten har mulighed for. Et tryk pa feltet ud
for stillingen, skifter mellem ON/OFF.

Luk for menuen ved tryk pa Hardware select.

Alternate eller Normal afheenger af mikseren’s
funktioner.

Nar J1 til J4, T1 til T4 eller en VR veelges
skiftes til menuer med 4 muligheder for valg af
mode’s, der vises pa naeste side (179).

178

Model1

Hardware select Condit1

(IR 6.7V

SA SG

Ei),,,,l_Ll:n Rr?nl“{yf
&@@B ) c%D|
| JBfT o

= ijfj 13 '12 “_ﬁ':31

Model1

Hardware select Condit1

E‘(\@,JFH:D mﬁﬂm
& 8 c@@{é
32|l IF
13 =71 C:ﬁ 31 i
L ON

Alternate
Normal
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GENEREL OPSATNING AF STYREPINDE | HARDWARE SELECT side 1 af 2

S A o ZF

Valg af hysterese eller boks type

J1til J4, T1til T4, RS & LS

Linear hysterese (dead band) er omradet,
hvor styringen er inaktiv.

Omradet kan styre ON/OFF funktioner og
retningen for ON/OFF kan skiftes.

Symmetry hysterese er det samme som for
linear mode, men omradet er symmetrisk, for
hgj/venstre og op/ned, over centeret.

Eksempelvis kan en kontakt kontrolleres med
centeret af styrepinden i omradet til at aktivere
DR1 ON/OFF pa begge sider i center for
udslaget.

Linear Box mode taender for kontakten
inden for et valgt omrade (Box). Retningen for
ON/OFF kan reverseres med en kontakt.

Symmetry Box mode er det samme som
Linear mode, men teender for kontakten

symmetrisk inden for det valgte omrade (Box).

Futaba® T16SZ Generelle indstillinger

Gregnt omrade: ON

B Radt omrade: OFF

Gult omrade: Hysterese (dodt omrade)

Hardware select @;ﬁéﬂ'ﬁ 1

B Hysteresis

Model1
Hardware select Condit.1

B Hysteresis

Model1
Hardware select Condit.1

B Hysteresis

Hardware select ’g‘;},?fi'f, 1

B Hysteresis

6.5V

Reverse
Position

OFF
1 Mode

Linear

Normal

ON
+0 Type
Hysteresis
Alternate
Normal

ON/OFF

6.5V

Reverse
Position

OFF
+48 Mode

Normal

Symmetr
ON ¥ y

Type
Hysteresis

ONIOFF Alternate

Normal

(Il 6.5V

Reverse
Position Normal
Upper
-50 Mode
Linear
Lower
) Type

Box

Alternate
Normal

(I00EY) 6.5V

Reverse

Position Normal

Upper
+18 Mode

Symmetry
Lower

+59 Type
Box
Alternate
Normal
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GENEREL OPSATNING AF STYREPINDE | HARDWARE SELECT side 2 af 2

S A o ZF

Indstilling af hysterese & boks type

J1til J4, T1til T4, RS & LS

Flyt styrepinden til der, hvor skiftet til ON/OFF
skal veere. Tryk pa feltet ON/OFF

og udgangspunktet bliver aendret til positionen.

Styrepindens position

ON/OFF kan tildeles en fri position.
| eksemplet her er "dead band” = 2.

Retningen for ON/OFF kan skiftes mellem
Normal og Reverse.

— Boks type (Linear)

1. Flyt kontrollen til den gvre
veerdi.
2. Tryk pa Upper og veerdien
indlaeses i feltet. :l
3. Flyt kontrollen til den nedre >
veerdi.

4. Tryk pa Lower og veerdien
indleeses i feltet.

— Hysterese type (Linear)
Dead band

1. Flyt kontrollen til den gvre
veerdi. Tryk pa OFF og
veerdien indlaeses. >
2. Flyt kontrollen til den nedre
veerdi. Tryk pa ON  og =
veerdien indlaeses.
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Grgnt omrade: ON
B Radt omrade: OFF
Gult omrade: Hysterese (dadt omrade)

Hardware select ﬁgt:[)]r?c?il‘t‘l.‘l 6.5V
Reverse
Position
OFF
148 Mode

Normal

Linear

+50 Type
Hysteresis

--------- EEEEEEEEEEEEEENER - - Alternate
B Hysteresis ’:ONIOFF:
dEEEEEEsm MNaormal

Model1
Hardware select Condit.1 6.5V

Reverse
Position Nioeteal

Mode

CR R R R RN L Linear
dONE .
i 450 = | Type

assssmma” Box

Alternate
B Hysteresi
ysteresis Netmal

Nar Symmetry anvendes vil Upper og Lower
blive indstillet samtidigt (symmetrisk)

Model1
Hardware select Condit.1 6.5V

Reverse

Position Rlociaal
n I_I5I0I 1 IE Mode

essnnmmn® Linear

:QNI AEE .-
s 450 = | Type
“essnsast | | Hysteresis

ON/OFF Alternate

B Hysteresis Normal

Nar Symmetry anvendes vil OFF og ON blive
indstillet samtidigt (symmetrisk)
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GENEREL OPSZTNING AF LOGISK KONTAKT DG1 & DG2

S A o ZF

Logisk kontakt (Switch)

DG1 og DG2

En logisk kontakt kan skifte pa grundlag af to
andre konditioner. Eksempelvis hvis to kontakter
er ON zndrer DG1 eller DG2 status.

Logic mode:

AND (og) kreever at begge guich Condith
konditioner ON.

, MNedSanan
OR (eller) kreever blot én af . P single :
konditionerne er ON. :

. Switch

EX-OR Hvis kondition et og to er . =

forskellige er DG1 eller DG2 ON.

Mode Single kraever kun en kontakt til styring!

Valg af kontakter for logisk kontrol af DG1/DG2.

Model1

Switch Condit2

1. Tryk pa feltet Mode, der skifter mellem
Single og Logic. e

2. Veelg Logic Mode. Logic

3. Veelg Switch A og Switch B. Switch A Logic Switch B

AND ——
4. Veelg mellem AND, OR eller EX-OR.
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OPDATERING AF T16SZ SOFTWARE VIA SD KORT side 1 af 2

S A o ZF

Futaba® WEB
Opdatering af SOftwal"e Download TtZZip opdatering
https://lwww.futabarc.com/
software-updates.html
Hent Zipfil med opdateringen —
1. Hent den pakkede fil (Zip) og gem den %'II.""”-" “‘@
pa din PC. l 1
2. Udpak filen pa din PC og mappen \FUTABA\ § FUTABA
vil fremkomme efter udpakningen. ¥
Kopier mappsel,-:;m I::our::t\BA over pa

=111

3. Kopier mappen til SD kortet’s rod som
\\FUTABA\ .

NB: Hvis der er en mappe med dette navn pa
SD kortet, vil alle filer denne mappe blive
overskrevet!

4. Indseet nu SD kortet, der indeholder den nye
software, i din T16SZ’s holder.

5. Hold HOME/EXIT knappen nede mens du
t%nder fOI‘ Senderen. Q Installer SD kortet indeholdende mappen

\\FUTABAL\ til opdateringen af din T16SZ

6. T16SZ viser nu, at softwaren opdateres!

7. Nar opdateringen er gennemfart vises = NI
Complete pa displayet ;@

N

( 1 ! Hold HOME/EXIT (1)\\ "
8. Sluk for T16SZ og tag SD kortet ud af ) /\ Teend for T165Z ﬂ

holderen og gem det til senere brug.

Updating main program...
Nu skal du kontrollere opsaetning med mere for
at begynde flyvning igen!

T —
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OPDATERING AF T16SZ SOFTWARE VIA SD KORT side 2 af 2

S A o ZF

Complete = faerdig og OK

Hvis der er fejl

Hvis opdateringen ikke gennemfgres korrekt kan
felgende fejlmeddelelser forekomme.

Low battery: Hvis opdateringen udsaettes pa
grund af for lav batterispaending
kan den gentages efter opladning
af batteriet.

Update file not found:

Hvis T16SZ ikke kan finde filerne
pa SD kortet, kommer denne
fejlmeddelelse. Kontroller at
mappen \FUTABA\ indeholder
filer. Kopier eventuelt fra din PC
igen.

Broken file: Filen er med forkert indhold eller
til en anden sender. Ret fejlen og
forseg at opdatere igen.

Write error:  Opdateringen er standses pa
grund af en ukendt fejl. Kontakt
din lokale forhandler, hvis denne
fejlmelding fremkommer.

Hvis senderen ikke afslutter opdateringen med
Complete, ogsa efter gentagne forsag,
kontaktes din lokale forhandler, der sa skal
organisere at fa repareret din T16SZ.

Futaba® T16SZ Generelle indstillinger

Updating main program...
Updating resource data...
Completed

1

& FORSIGTIG!
Under opdateringen ma batteri
eller SD kortet ikke udtages af din
T16SZ.

Senderens software kan blive
beskadiget, hvis det ikke overholdes.
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KONVERTERING AF MODELLERS DATA FRA T14SG/FX-22 til T16SZ

S A o ZF

Data fra T14SG & FX-22

Indlaesning & konvertering

Kun hvis data er af nyeste version fra de to
sendere, kan data indlaeses og konverteres.
Det omvendte kan ikke lade sig gare!

DATA CONVERTER

1. Indsaet et SD kort med modellernes data, fra
T14SG eller FX-22, i din T16SZ.

2. Teend for din T16SZ og DATA CONVERTER
skal fremkomme som menu i displayet.

3. En liste med modeller fremkommer. Veelg
model og svar Yes til konverteringen og
konverteringen begynder.

4. Hvis konverteringen er gennemfgrt med
succes, kan modellens data kontrolleres og
anvendes nar alt er OK.

Hvis der ikke er plads i T16SZ interne
hukommelse kommer der en fejilmeddelelse i
stedet.

5. Konverteren kan kun acceptere modeldata
fra nyeste softwareversioner af T14SG og
FX-22. Ved fejl fremkommer meddelelsen
CONVERT, Converting data failed.

Hvis SD kortet ikke genkendes skal det
formateres. Hent eventuelt et program til
formatering hos SD Association.

https://www.sdcard.org/downloads/index.html

1. Opdater din T14SG eller FX-22 til nyeste
software.

2. Gem data fra T14SG eller FX-22 igen til SD
kortet.

3. Prev at gentage konverteringen, der skal
gennemfgres med succes!
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DATA CONVERTER Eiav
14Air_w04
14Air02

; -y
14Air05 ¢ CONVERT )

14Air-v03 =l
|+ 14Glid-v03
|+ 14Glid-w04
|-« 46Grido2

14Heli01

DATA CONVERTER
14Air_w04

Close

|-« 14Grido2
14Heli0n

DATA CONVERTER
14Air_w04

14Air02 0 CONVERT

14Air05 i
" Converting model data failed. BEL T

14 Air-v0

{ + 146lid-v)
[+ 14Glid-w
|« 14Grido2

14Heli01

& FORSIGTIG!

0 Selvom data er konverteret korrekt skal
alle funktioner kontrolleres og eventuelt
efterjusteres.

0 Kontroller alle styringer og retninger for
styrepinde, kontakter osv.
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